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Sicherheit

HINWEIS

C-Box

1. Sicherheit
Die Systemhandhabung setzt die Kenntnis der Betriebsanleitung voraus.
1.1 Verwendete Zeichen

In dieser Betriebsanleitung werden folgende Bezeichnungen verwendet.
Zeigt eine gefahrliche Situation an, die zu geringfigigen oder mittelschweren
A VORSICHT Verletzungen fuhrt, falls diese nicht vermieden wird.

HINWEIS iglngiv?rlge Situation an, die zu Sachschaden flhren kann, falls diese nicht vermie-

(= | Zeigt eine ausflinrende Tétigkeit an.
1

Zeigt einen Anwendertipp an.

1.2 Warnhinweise

SchlieBen Sie die Spannungsversorgung und das Anzeige-/Ausgabegerat nach den Sicherheitsvorschriften
fur elektrische Betriebsmittel an.
> Verletzungsgefahr

> Beschéadigung oder Zerstérung des Controllers

Versorgungsspannung darf angegebene Grenzen nicht Uberschreiten.
> Beschadigung oder Zerstérung des Controllers

Vermeiden Sie St6Be und Schlage auf den Controller.
> Beschadigung oder Zerstérung des Sensors

Seite 7



Sicherheit

C-Box

1.3 Hinweise zur CE-Kennzeichnung

Far C-Box gilt:

- EU-Richtlinie 2014/30/EG,

- EU-Richtlinie 2011/65/EG, ,RoHS* Kategorie 9

Produkte, die das CE-Kennzeichen tragen, erflillen die Anforderungen der zitierten EU-Richtlinien und die
dort aufgefuhrten harmonisierten Normen (EN). Die EU-Konformitéatserklarung wird gemas der EU-Richtlinie,
Artikel 10, fUr die zustandige Behorde zur Verfugung gehalten bei

MICRO-EPSILON MESSTECHNIK
GmbH & Co. KG
Kénigbacher StraBe 15

94496 Ortenburg / Deutschland

Die C-Box ist ausgelegt fur den Einsatz im Industriebereich und erfillt die Anforderungen.

1.4 BestimmungsgeméaBe Verwendung

- Die C-Box ist fur den Einsatz im Industrie- und Laborbereich konzipiert. Sie wird eingesetzt zur
= Verrechnung von 2 digitalen Eingangssignalen, zum Beispiel Dickenmessung
= Filterung von Messwerten
- Der Controller darf nur innerhalb der in den technischen Daten angegebenen Werte betrieben werden,
siehe Kap. 2.2.
Der Controller ist so einzusetzen, dass bei Fehlfunktionen oder Totalausfall des Controllers keine Personen
gefahrdet oder Maschinen beschadigt werden.

Bei sicherheitsbezogenener Anwendung sind zusatzlich Vorkehrungen fur die Sicherheit und zur Schadens-
verhitung zu treffen.

Seite 8



Sicherheit

1.5 BestimmungsgemaéaBes Umfeld

- Schutzart: IP 40
- Die Schutzart gilt bei angeschlossenen Steckern.
- Betriebstemperatur: +5... +50°C

- Lagertemperatur: 0..50°C
- Luftfeuchtigkeit: 5 - 95 % (nicht kondensierend)
- Umgebungsdruck: Atmosphéarendruck

1 Die Schutzart ist beschrankt auf Wasser (keine Bohremulsionen, Waschmittel oder dhnlich aggressive
Medien).

C-Box Seite 9



Funktionsprinzip, Technische Daten

2. Funktionsprinzip, Technische Daten

2.1 Funktionsprinzip

Die C-Box dient zur Verarbeitung von zwei digitalen Eingangssignalen.

Merkmale:

- Verarbeitung von 2 Eingangssignalen

- Programmierbar Uber Ethernet (Webseiten)

- Halbautomatische Sensorerkennung fiir Sensoren von MICRO-EPSILON mit Digitalausgang
- Triggerung

- Ethernet-Schnittstelle mit TCP und UDP-Protokoll

- USB-Schnittstelle

- D/A Wandlung der digitalen Messwerte, Ausgabe tber Strom- und Spannungsausgang

Die C-Box ist in ein stabiles Aluminiumgehause eingebaut.

An der C-Box kdnnen zwei digitale Sensoren der gleichen Serie direkt Uber RS422 angeschlossen werden.
Beide Sensoren werden uber die C-Box synchronisiert; die C-Box ist der Master.

Die Parametrierung séamtlicher Ein- und Ausgénge an der C-Box erfolgt Gber ein Webinterface.

Eine interne Zeitbasis ermdglicht das Verrechnen von Messergebnissen auch mit verschiedenen Messfre-
quenzen.

C-Box Seite 10



Funktionsprinzip, Technische Daten

2.2 Technische Daten
Sensoren ILD23xx-Reihe
Messraten 1,5... 70 kHz

Anschlisse

- 2 Sensorstiftleiste (Sub-HD, 15 polig),
- 1x Ethernet (PC, 100 Mbit/s),
- 1x USB 2.0, Typ B, max. 12 Mbit,
- 1 steckbare Stiftleiste 14-polig
= Externe Spannungsversorgung
= Externer Laser On/Off
= Externer Trigger-Eingang
= 2 RS485 Schnittstellen
= 1 Analog-Ausgang (1 x Strom oder 1 x Spannung)

Funktionen

Filter: Mittelwert gleitend 2...512 / rekursiv 2...32768, Median 3,5,7,9

Zero, Mastern, Synchronisation

- 1 externer Trigger-Eingang HTL und TTL kompatibel (Messwertausgabe, Flanke)
- Eingangsspannung
= TTL=<0,7V/HTL=<3,0V > Trigger inaktiv
= TTL>22V/HTL>8,0V > Trigger aktiv
- Eingangsstrom max. 3,0 mA
- Eingangsfrequenz max. 100 kHz

Skalieren Analogausgang

C-Box
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Funktionsprinzip, Technische Daten

C-Box

Sensoren

ILD23xx-Reihe

Analog-Ausgang

- 1 Stromausgang:
= 4-20mA
- 1 Spannungsausgang programmierbar:
= Unipolar0 -5V / Unipolar0-10V
= Bipolar £ 5V /Bipolar = 10V
- Toleranz des Strom- bzw. Spannungsausgangs: 0,04 %

- Schalter bzw. Spannungseingang:

= Schalteingang verbunden mit GND > Laser = ON
Laserabschaltung = Schalteingang offen > Laser = OFF
= Eingangsspannung < 3V (HTL) > Laser = ON
= Eingangsspannung > 8 V (HTL) > Laser = OFF
. Messkonfigurationen speicherbar (max. 8) zweisprachig (englisch, deutsch), aktuali-
Firmware .
sierbar
Anzeigen LED fur erfolgreiche Verbindung Controller/Sensor, Ethernet
- 13 -30 VDC fur vollen Funktionsumfang, Stromaufnahme max. 200 mA ohne
Sensor
- 10 - 13 VDC mit eingeschrankter DA-Wandler Funktion, Stromaufnahme max. 200
Versorgung mA ohne Sensor, Analogausgabe nur 0 — 5V bzw. = 5 V méglich
- Verpolungsschutz
- Keine galvanische Trennung, alle GND-Signale sind intern und mit dem Gehéause
verbunden
Stromversorgung . . .
maximal zwei Sensoren aus interner Versorgung
der Sensoren
Gewicht ca.210g

Seite 12



Lieferung

Sensoren ILD23xx-Reihe
Gehauseabmessun- | . 43 39 x 106 mm
gen

Schutzgrad IP 40

Betriebstemperatur |5 °C bis 50 °C
Lagertemperatur 0 °C bis 50 °C

Rel. Luftfeuchte 5 ... 95 %, nicht kondensierend
3. Lieferung

3.1 Lieferumfang

1 C-Box

1 Betriebsanleitung
1 14-pol. Buchsenleiste (Kabelklemme) mit Rastfunktion Typ WAGO 713-1107

E3 Prifen Sie die Lieferung nach dem Auspacken sofort auf Vollstandigkeit und Transportschaden.
E2 Wenden Sie sich bei Schaden oder Unvollstandigkeit bitte sofort an den Lieferanten.

3.2 Lagerung
Lagertemperatur: 0 bis +50 °C
Luftfeuchtigkeit: 5 - 95 % (nicht kondensierend)

C-Box Seite 13




Installation und Montage

4. Installation und Montage
4.1 MaBzeichnung
*  Achten Sie bei der Montage ‘ 102,9
1 und im Betrieb auf sorgsame
Behandlung. ' :
C-Box Analog

@ 00000 00000
@ 00000 @ @ 00000
O ooooo ooooo

Status 1 Sensor 1 Sensor 2 Status 2

=) 1=

90
105,6

= =

(LI [LLT ILI LI

Abb. 1 Abmessungen C-Box

Abmessungen in mm, nicht maBstabsgetreu

C-Box Seite 14



Installation und Montage

4.2 Elektrische Anschliisse, LEDs
Pin |Signal
1 RS422 TxD-
2 RS422 TxD+
3 RS422 RxD-
4 RS422 RxD+
5 GND
6 RS422 TRG+
7 RS422 TRG-
8 5V CMOS-Ausgang (Reserve, nicht belegen)
9 Spannungsversorgung +24V tUber Power-Anschluss
10 Spannungsversorgung +24V tUber Power-Anschluss
11 Multifunktionsausgang TTL oder HTL kompatibel
12 Laser-ON- HTL kompatibel
13 NC
14 NC
15 GND

Abb. 2 Steckerbelegung Sensoranschliiisse (2), Sensor 1 bzw. Sensor 2

LED Farbe |Beschreibung

aus Kein Sensor angeschlossen

grun Sensor im Messbetrieb und innerhalb des Messbereichs

rot Sensor im Messbetrieb und auBerhalb des Messbereichs
orange Sensor im Konfigurationsbetrieb (keine Messdaten-Ausgabe)

Abb. 3 Beschreibung LED (1) fiir Sensor 1 bzw. Sensor 2
C-Box Seite 15



Installation und Montage

Pin |Signal

Power-Anschluss fur externe Spannungsversorgung

GND

Schirm

Laser-ON- (HTL) '

Trigger IN (HTL) oder externe Synchronisation

GND

RS422 RxD+ / RS485 A1

0N |0~ |WIN|—=

RS422 RxD- / RS485 B1

9 RS422 TxD+ / RS485 A2

10 RS422 TxD- / RS485 B2

11 Analogausgang Spannung

12 GND Analog

13 Analogausgang Strom

14 Schirm

Abb. 4 Steckerbelegung Stiftleiste 14-polig (4), Typ WAGO

LED Farbe

Beschreibung

aus

Keine Spannungsversorgung (Power OFF)

grin

Power ON, Datenausgabe an USB-Schnittstelle deaktiviert oder
Datenausgabe an USB-Schnittstelle aktiviert und Datenverkehr fehlerfrei

orange

Power ON, Datenausgabe an USB-Schnittstelle aktiviert,
Datenverkehr fehlerhaft oder unterbrochen

rot

Power ON, Datenausgabe an USB-Schnittstelle aktiviert,
USB-Kabel nicht angeschlossen oder Verbindung unterbrochen

Abb. 5 Beschreibung LED fiir Power und USB-Status (3)

1) Der Laser ist aktiv, wenn eine Brlicke von Laser on auf GND gemacht wird.

C-Box
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Installation und Montage

C-Box

4.3 Laser einschalten
Home g C-BOX MICRO-EPSILON
Messprogramm Einstellungen > Sensoren > Sensor 1
Sensoren
Sensor 1 sensor 1
Sensor 2
Mesatals Angeschlossaner Sansor [ ILD2300 SN: 14040018
Filter § Mittelung /
.FL‘|I'L‘-’|JI.‘|IJ[:'J:U'|g m der C-Box Nach angeschlossenan Sensoren | Sensoran suchen
Mullsetzen | Mastern suchen
B Filter / Mittelung im Sensor bzw. Controller
Digitale Schnittatellen
Analogausgang Messwertmittelung Kaina Mittalung -
Avsgabedatenmie Millelung ubernehmen
Synchronsabon
Laser
Einstellungen laden/speichem
Extras a Laser ist AN. | Laser ausschallen

Abb. 6 Ansicht Einstellungen - Sensoren - Laser

Der Messlaser am Sensor wird Uber einen Optokoppler-Eingang eingeschaltet. Dies ist von Vorteil, um den
Sensor fiir Wartungszwecke oder Ahnliches abschalten zu kénnen. Zum Schalten eignen sich sowohl ein
Schalttransistor mit offenem Kollektor (zum Beispiel in einem Optokoppler) als auch ein Relaiskontakt.

E=2 Verbinden Sie Pin 4 Laser mit Pin 6 GND durch eine Briicke.

i Der Laser bleibt abgeschaltet, solange nicht Pin 4 mit Pin 6 elektrisch leitend verbunden sind.

Seite 17



Installation und Montage

Abb. 7 Steckerbelegung Stiftleiste 14-polig (4), Typ WAGO mit Ansicht auf Pin Laser

Reaktionszeit: Der Sensor braucht circa 1 ms Zeit bis korrekte Messdaten gesendet werden, nachdem der
Laser wieder eingeschaltet wurde.

C-Box Seite 18



Betrieb

C-Box

5. Betrieb

5.1 Herstellung der Betriebsbereitschaft

Die C-Box ist entsprechend den Montagevorschriften, siehe Kap. 4., zu montieren und unter Beachtung der
Anschlusshinweise mit einer Automatisierungseinheit, zum Beispiel SPS, und der Stromversorgung zu verbin-

den.

Nach dem Einschalten der Betriebsspannung durchlduft die C-Box eine Initialisierungssequenz und geht

danach in die Betriebsart Messen Uber.

Der Betrieb des Lasers an optischen Sensoren wird nur am Sensor durch eine Leuchtdiode angezeigt. Falls
keine Messwerte erscheinen, so prifen Sie, ob die Sensoren angeschaltet sind und sich ein Messobjekt im

Messbereich des Sensors befindet.

5.2 Installation des USB-Treibers

Den aktuellen Treiber C-Box WinUSB Treiber finden Sie unter:
http://www.micro-epsilon.de/accessories/C-Box/index.html

E3 Verbinden Sie die C-Box mit dem USB-Anschluss Ihres Computers.
E3 Verbinden Sie die C-Box mit der Versorgungsspannung.

E3 Offnen Sie die Windows Systemsteuerung.

E3 Gehen Sie zum Gerate-Manager.

Es wird ein Gerat mit Fragezeichen (unbekanntes Gerat) angezeigt.
E2 Betatigen Sie die rechte Maustaste.

Es 6ffnet sich ein Menu.

E3 wahlen Sie Eigenschaften aus.

E2 wihlen Sie Treiber aus.

E2 wahlen Sie Treiber aktualisieren aus.

E3 Gehen Sie zu dem Verzeichnis mit den runtergeladenen Win USB-Treibern.

E3 Bestatigen Sie mit ok.
E3 Warten Sie, bis die Installation beendet ist.

Seite 19



Betrieb

C-Box

Wenn die Installation ordnungsgemaB durchgefuhrt wurde, werden Sie die C-Box im Gerate-Manager finden,

siehe Abb. 8.

= Gerate-Manager -

Datei Aktion Ansicht 7
s @ HE E F xS

4.3 DEDB-MK-DT11
> { Audio-, Video- und Gamecontroller
& - Computer
» < DVD/CD-ROM-Laufwerke
4 ﬂ'ﬁ Eingabegerate (Human Interface Devices)
&M Grafikkarte

| b g IDE ATA/ATAPI-Controller

i b = Laufwerke

I~ J Mause und andere Zeigegerate

a4 H Micro-Epsilon USB devices

" !jiﬁCjEDX adapter|

A Monitore

i 4. Netzwerkadapter

Abb. 8 Ansicht Gerédte-Manager nach der Installation des USB-Treibers

Seite 20



Betrieb

C-Box

5.3 Bedienung mittels Ethernet

In der C-Box werden dynamische Webseiten erzeugt, die die aktuellen Einstellungen der C-Box und der Peri-
pherie enthalten. Die Bedienung ist nur so lange moglich, wie eine Ethernet-Verbindung zur C-Box besteht.

5.3.1 Voraussetzungen

Sie bendtigen einen Webbrowser (zum Beispiel Mozilla Firefox 5 oder Internet Explorer 7) auf einem PC mit
Netzwerkanschluss. Entscheiden Sie, ob die C-Box an ein Netzwerk oder direkt an einen PC angeschlossen
wird.

Die C-Box wird standardmaBig mit einer festen IP-Adresse ausgeliefert. Falls Sie keine statische IP-Adresse
wunschen, kénnen Sie DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol) als automatische IP-Adressvergabe
aktivieren. Der Controller bekommt so von lhrem DHCP-Server eine IP-Adresse zugewiesen, siehe Kap. 5.3.2.

Falls Sie Ihren Browser so eingestellt haben, dass er Uber einen Proxy-Server ins Internet zugreift, fugen Sie
bitte in den Einstellungen des Browsers die IP-Adresse der C-Box zu den IP-Adressen hinzu, die nicht Gber
den Proxy-Server geleitet werden sollen.

Parameter Beschreibung

Adresstyp Statische IP-Adresse (Standard) oder dynamische IP-Adresse (DHCP)

IP-Adresse Statische IP-Adresse des Controllers (nur aktiv wenn kein DHCP ausgewahlt wurde)
Gateway Gateway zu anderen Subnetzen

Sub-Netzmaske | Subnetz-Maske des IP-Subnetzes

Abb. 9 Grundeinstellungen Ethernet
Fur die grafische Darstellung der Messergebnisse muss im Browser ,Java“ und ,Javascript” aktiviert und ak-

tualisiert sein. Der PC bendtigt Java (Version 6, ab Aktualisierung 12). Bezugsquelle: www.java.com > ,JRE6
Update 12“.
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Betrieb

5.3.2 Zugriff Gber Ethernet

Direktverbindung mit PC, Controller mit statischer IP (Werkseinstellung)

Netzwerk
PC mit statischer IP \ PC mit DHCP

Controller mit dynamischer IP, PC mit DHCP

E3 Verbinden Sie den Controller mit einem
Switch durch eine Ethernet-Direktver-
bindung (LAN). Verwenden Sie dazu ein
LAN-Kabel mit RJ-45-Steckern.

E3 Verbinden Sie die C-Box (,Ethernet“-Buchse) und PC durch eine Ethernet-Di-
rektverbindung (LAN). Verwenden Sie dazu ein LAN-Kabel mit RJ-45-Steckern.

C-Box Seite 22
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Fur die Direktverbindung benétigt der Controller

eine feste IP-Adresse.

E3 Starten Sie das Programm
SensorFinder.exe.

Dieses Programm finden Sie auf der mitgelieferten
CD.

E3 Kiicken Sie auf die Schaltflache Find
sensors. Wahlen Sie nun die gewlinschte
C-Box aus der Liste aus. Fiir das Andern

der Adresseinstellungen klicken Sie auf die
Schaltflache Change 1P-Address.

* Address type: static IP-Address

e [P address: 169.254.168.150"

e Gateway: 169.254.1.1

* Subnet mask: 255.255.0.0

Klicken Sie auf die Schaltfliche Change, um
die Anderungen an die C-Box zu Ubertragen.

Klicken Sie auf die Schaltflache Start
Browser, um die C-Box mit Inrem Stan-
dardbrowser zu verbinden. Alternativ andern
Sie die IP-Einstellungen entsprechend den
Einstellungen an Ihrem PC (IP-Adressbereiche
mussen zusammen passen).

1) Setzt voraus, dass die LAN-Verbindung

am PC z. B. folgende IP-Adresse benutzt:
169.254.168.1.

0 i

Warten Sie, bis Windows eine

Netzwerkverbindung etabliert

hat (Verbindung mit einge-

schrankter Konnektivitat).

E3 Starten Sie das Pro-
gramm SensorFinder.exe.

Dieses Programm finden Sie

auf der mitgelieferten CD.

E3 Kiicken Sie auf die Schalt-
flache Find sensors.
Waéhlen Sie nun die ge-
wunschte C-Box aus der
Liste aus.

E3 Kiicken Sie auf die Schalt-

flache Start Brow-
ser, um die C-Box mit
lhrem Standardbrowser
zu verbinden.

E3 Tragen Sie die C-Box im DHCP ein / mel-
den die C-Box Ihrer IT-Abteilung.

Die C-Box bekommt von Ihrem DHCP-Server

eine IP-Adresse zugewiesen. Diese IP-Adresse

kénnen Sie mit dem Programm

SensorFinder.exe abfragen.

E3 Sstarten Sie das Programm
SensorFinder.exe.

Dieses Programm finden Sie auf der mitgelie-

ferten CD.

E3 Kiicken Sie auf die Schaltflache Find
sensors. Wahlen Sie nun die ge-
wlinschte C-Box aus der Liste aus.

E3 Kiicken Sie auf die Schaltflache Start
browser, um die C-Box mit lhrem
Standardbrowser zu verbinden.

E3 Starten Sie einen Webbrowser auf Ihrem

PC. Tippen Sie ,,C-Box_Seriennummer® in
die Adresszeile des Webbrowsers ein.

Im Webbrowser erscheinen nun interaktive Webseiten zur Einstellung von C-Box und Peripherie.

Die parallele Bedienung Uber Webbrowser und ASCII-Befehle ist moglich; die letzte Einstellung gilt. Vergessen Sie nicht zu speichern.

C-Box
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C-Box

Hama Einstallungen Massung Hilfalinfo

Sprachauswat

Douzeh 2 Startseite

o 5 Einstellungen

| Einrichten der Messung

Aktuelle E
= Sensof 1: ILDZ300 SN: 14040019
* Sensor 2. ILD2300 SN 13080023
* Messprogramm. Messwert Sensor 1
+ Ausgabeschnitistelia Web.Diagramm

Hilfe/info

Seriennummer, Softwareversion, Kontakt

In der oberen Navigationsleiste sind
weitere Hilfsfunktionen (Einstellungen,

C-BOX wemesn  Messung und Hilfe/Info) erreichbar.

Alle Einstellungen in der Webseite
werden sofort, nach Drlicken der
Schaltflache Ubernehmen, in der
C-Box ausgefhrt.

Abb. 10 Erste interaktive Webseite
nach Aufruf der IP-Adresse

Das Aussehen der Webseiten kann sich abhangig von den Funktionen und der Peripherie andern. Jede Seite
enthélt Beschreibungen der Parameter und damit Tipps zum Ausflllen der Webseite.

Uber die linke Navigationsspalte der
Webseiten sind weitere Untermenis | s | s
zu erreichen, presm————

Sensaren

z. B. Messrate oder Triggerung.

Speichern Sie nach der Pro-

l grammierung alle Einstellungen
dauerhaft in einem Parameter-
satz, damit sie beim nachsten
Einschalten der C-Box wieder
zur Verfigung stehen.

C-Box @

Massung Willanto w

Erntefungen * Evmasiungen ldenspechem
Einstellungen laden/speichern

Spelichem in Setupnummer 1

Speichem
Laden von Setupnummer 1
Geladen werden Ale Einstellungen
Laden
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5.3.3

Messwertdarstellung mit Webbrowser

Fur die grafische Darstellung der Messergebnisse muss im Browser ,Javascript” aktiviert und aktualisiert
sein. Die Steuerung und Darstellung des Diagramms wird als Java-Programm in den Browser geladen und
lauft dort autonom weiter, wahrend die C-Box unabhéangig davon weiter arbeitet.

E2 Starten Sie die Messwert-Darstellung (Messung) in der horizontalen Navigationsleiste.

Home Einstallungen

Messprogramm

Durehzufiihrende Messung
Dicke Sensor1-2 =

Ubemehmen

Nullsetzen | Mastern
Mastern ist INAKTIV.

Masterwert in mm
0

Masterwert setzen
bdasteniierd icksetenn

Fler / Mittalung in der C-Box

Messwertmittelung
Keine Mittelung -

Ubemehmen

B @& B

Start Stopp

Messung Hiltelinfo

Messprogramm: Dicke Sensor 1 - 2

C-Box

MICRO-EPSILON

[senseen 22taas mm | [Seasar2 sasatmm | B 2858538 mm
 sulnscae
o e

19,286

12424

788

1,700

TG 50,457 51208 51,860 2711
Tira range fina) 30

Abb. 11 Darstellung des Mess- und Rechenergebnisses

C-Box
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HINWEIS

C-Box

*  Wenn Sie die Diagrammdarstellung in einem separaten Tab oder Fenster des Browsers laufen lassen,
1 mussen Sie die Darstellung nicht jedes Mal neu starten.

E2 Kiicken Sie auf die Schaltfliche Start, um die Anzeige der Messergebnisse zu starten.

E2 Kiicken Sie auf die Schaltfliche Stopp, um die Anzeige der Messergebnisse zu stoppen.

E3 Kiicken Sie auf die Schaltfliche Speichern, um die bisher aufgelaufenen Mess- und Rechenergebnis-
se in eine CSV-kompatible Datei inkl. Zeitinformation zu speichern.

Mit dem Menupunkt Speichern kénnen Sie bis zu 6 Ergebnisse von Sensoreingangen oder Berechnungs-
funktionen mit variabler Anzahl an Nachkommastellen als Frame in einer Excel-kompatiblen Datei ohne
Zeitinformation speichern lassen. Voraussetzung dazu ist, dass die zu speichernden Messwerte zur Ausgabe
Uber Ethernet, siehe Kap. 5.4.8.2, definiert wurden.

Die Messwertdarstellung kann erst dann gestartet werden, wenn ein eventuelles Speichern der Messwerte
Uber Ethernet beendet ist, da immer nur eine von beiden Funktionen lber Ethernet aktiv sein kann.

Jede Kurve kann mit der zugehoérigen Checkbox (Hakchen) aus- und eingeschaltet werden. AuBerdem ist
das horizontale Scrollen (Schiebeflache) im stehenden Diagramm maglich.

Die Checkbox Show data channel legt fest, welche Kanale im Diagramm angezeigt werden.

Verwenden Sie die Schaltfliche Mastern, um den den gewahlten Kanal auf Null zu setzen, falls Sie z.B.
eine differentielle Messung vornehmen wollen.

E3 Gehen Sie in die seitlich angezeigte Mentileiste unter Nul Isetzen / Mastern.
E3 Setzen Sie den Masterwert auf O.

Dies konnen Sie auch im Menu Einstellungen - Nullsetzen / Mastern, see Chap.
5.4 _.7.vornehmen.

Die y-Achse kann manuell skaliert werden oder automatisch mit Hilfe der Automatische Skalierung
Funktion.

Falls die Sprache auf Deutsch eingestellt ist, werden die Messwerte mit einem Komma als Dezimaltrennzei-
chen abgespeichert, ansonsten mit einem Punkt.

Es kann nur eine begrenzte Anzahl aufgenommener Messwerte gespeichert werden (etwa 2.000.000). Wenn
mehr Messwerte aufgenommen werden, werden die altesten Messwerte geldscht.

Seite 26



Betrieb

C-Box

5.4 Bedienmenii

5.4.1 Allgemein

Die Bedienung des Controllers ist nur Gber das Webinterface méglich. Die letzte Einstellung gilt. Vergessen

Sie nicht zu speichern.

Ubersicht

Sprachauswahl System / Englisch / Deutsch

Messprogramm Durchzufiihrende Messung

Sensoren Sensor 1, Sensor 2 (Sensorauswahl, Messwertmittelung, Laser
Messrate Synchronisationsmodus, Auswahl der Messrate

Filter/Mittelung/Fehlerbehandlung
in der C-Box

Messwertmittelung, Fehlerbehandlung bei keinem guiltigen Messwert

Nullsetzen / Mastern

Mastern aktiv oder inaktiv, Masterwert in mm

Digitale Schnittstellen

Digitale Schnittstellen, Datenauswahl, Einstellungen Ethernet, Einstel-
lungen RS422/USB

Analogausgang

Ausgabesignal, Ausgabebereich, Skalierung

Ausgabedatenrate

Angabe Messwert, Schnittstellenreduzierung

Synchronisation

Synchronisationsmodus

Einstellungen laden/speichern

Speichern von Setupnummer, Laden von Setupnummer, Laden
Einstellungen, Einstellungen auf PC verwalten

Extras

Sprache, Werkseinstellungen, Reset des Controllers
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Wert

C-Box

b

Grau hinterlegte
Felder erfordern
eine Auswahl.

Dunkel umrandete
Felder erfordern
die Angabe eines
Wertes.

5.4.2

Sprachauswahl

E2 Gehen Sie in das Meni Home > Sprachauswahl.

Dieser Menupunkt erlaubt einen Wechsel der Sprache der interaktiven Webseiten

’ Sprachauswahl

System [ Englisch | Deutsch

Sprache der interaktiven Webseiten

Die Sprachauswahl kann auch tber das Ment Einstel lungen > Extras > Sprache erfolgen, siehe

Kap. 5.4.15.1.
5.4.3

Messprogramm

E2 Gehen Sie in das Meni Einstel lungen > Messprogramm.

Messprogramm
Sensoren
Messrate
| .J:s-l.tes..-'“r-,i.ﬁ'.rglung.
Fehlerbehandlung in der C-Box

Nuliselzen [ Mastem

Digitale Schnittstellen
Analogausgang
Ausgabedatenrate

Synchronisation

Cinstellungen laden/speichem

Extras

|| ! C-Box

Einstallungan > Massprogramm

Messprogramm

Durchzufiihrende Messung Messwert Sensor 1 -

Ubermeh

' Messwert Sensor 1
Messwert des an Fort 1 angeschiossenen Sensors,
‘Iﬂ Dicke Sensor 1-2
v Dikget die Differenz aus den belden Abstandswerien der Sensoren 1/2 in direkier oder diffuser Refexion, bel besaseltiger
Abstandsmessung, und gibt das Ergetnis ats Dakenwer aus
Stufe Sensori-2
Hildet die Differens aus den beiden Ahstandswerten der Sensoren 172 in derekter oder diffuser Heflexion, bel einsedigar
ADstandsmessung, und gibt das Ergebnis ais Honemyen aus.

MICRO-EPSILON
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E3 Wanhlen Sie die durchzufiihrende Messung aus nachfolgender Liste aus:

Durchzufiihrende Messung Messwert Sensor 1 Messwert des an Port 1 angeschlos-
senen Sensors.
Dicke Sensor 1 - 2 Berechnet die Dicke aus dem Abstand

der beiden Sensoren 1/2 in direk-
ter und diffuser Reflexion nach der

Formel:
C-Box-Wert = A*DQ1 + B*DQ2
Stufe Sensor 1 - 2 Bildet die Differenz aus den beiden

Abstandswerten der Sensoren 1/2 in
direkter oder diffuser Reflexion, bei
einseitiger Abstandsmessung, und
gibt das Ergebnis als H6henwert aus.

Das ausgewahlte Messprogramm ist zugleich das Standardmessprogramm beim Start.

1

Grau hinterlegte
Felder erfordern
eine Auswahl.

Dunkel umrandete
Felder erfordern
die Angabe eines
Wertes.

Wert
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Wert

C-Box

Grau hinterlegte
Felder erfordern
eine Auswahl.

Dunkel umrandete
Felder erfordern
die Angabe eines
Wertes.

5.4.4 Sensoren
E3 Gehen Sie in das Meni Einstel lungen > Sensoren.
Sensoren Sensor 1/ Sensor 2 Sensorauswahl, Messwertmittelung,
Laser
Home g C-BOX MICRO-EPSILON
Messprogramm Einstellingen > Sensoren > Sensor 1
Sensoren
| Sensor 1 Sensor 1
Sensor 2
Mesasile Angeschlossenar Sensor ILD2300 SN: 14040015
Filter § Mittelung /
| Fehletbetiandiung in der C-Box Nach angeschlossenen Sensoren i e
Mullsetzen | Mastern suchen
B Filter / Mittelung im Sensor bzw. Controller
Digitale Schnittatellen
Analogausgang Messwertmittelung Keina Mittalung
Ausgabedatentate [ Mittelung ubemehmen
Synchromsabon
Laser
Einstellungen laden/speichem
Extras B ) Laser ist AN. Laser ausschallen
Abb. 12 Ansicht Einstellungen - Sensoren
Sensoren Sensor 1, Sensor 2 Angeschlossener | Sensorname

Sensor

Auswahl des angeschlossenen Sensors/Controllers. Unterstltzt werden Sensoren der Reihe ILD 2300.
Ist kein Sensor aufgeflihrt, besteht die Moglichkeit, nach Sensoren zu suchen.
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Grau hinterlegte
Felder erfordern
eine Auswahl.

Dunkel umrandete
Felder erfordern
die Angabe eines
Wertes.

Wert

C-Box

Es stehen mehrere Filtertypen fir die Messwerte zur Verflgung. Eine Filterung vermindert das Rauschen des
Messsignals und sorgt somit flir eine bessere Aufldsung. Uber die Filterbreite wird die Anzahl der Messwerte,
auf die der Filter wirkt, eingestellt.

Filter / Mittelung im | Messwertmittelung Keine Mittelung Auswahl des angeschlossenen Sen-
Sensor bzw. sors/Controllers. Unterstiitzt werden
Controller Sensoren der Reihe ILD 2300.
Ist kein Sensor aufgefuhrt, besteht
die Méglichkeit, nach Sensoren zu
suchen.
Gleitender Anzahl Werte 2/4/8/16/32
Mittelwert dber N- | fUr gleitenden /64 /128 [ 256
Werte | Rekursiver | Mittelwert /512
Mittelwert Gber N- Anzahl Werte fur
e .(1"3327§8) rekursiven Mittel-
| Medianfilter (iber wert
N Werte
Anzahl Werte fur
Medianfilter
Laser Laser ist AN. / AN / AUS Schaltet die Laserlichtquelle am Sen-
Laser ist AUS. sor softwareseitig ein oder aus.

Weitere Informationen bzw. Einstellméglichkeiten finden Sie im Kapitel Filter / Mittelung / Fehlerbehandlung in
der C-Box, siehe Kap. 5.4.6.
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C-Box

Gleitender Mittelwert:

Uber die wéhlbare Filterbreite N aufeinander folgender Messwerte wird der arithmetische Mittelwert MgI gebil-
det und ausgegeben:

N MW = Messwert,
Z MW (k) N = Mittelungszahl,
Mo = —K=1 k = Laufindex (im Fenster)
9= N M, = Mittelwert bzw. Ausgabewert

Jeder neue Messwert wird hinzugenommen, der erste (alteste) Messwert aus der Mittelung (aus dem Fens-
ter) wieder herausgenommen. Dadurch werden kurze Einschwingzeiten bei Messwertspringen erzielt.

Beispiel: N = 4

Messwerte
..0,1,2,2,1,3 -.1,2,2,1,3,4
2,2,1,3 2,1,3,4
=T =My ) 4 =M(n+1) Ausgabewert

Bei der gleitenden Mittelung im Controller C-Box sind fur die Mittelungszahl N nur die Potenzen von 2
1 zugelassen. Die gréBte Mittelungszahl ist 1024.
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Anwendungshinweise
- Glatten von Messwerten
- Die Wirkung kann fein dosiert werden im Ver-
gleich zur rekursiven Mittelung.
- Bei gleichmaBigem Rauschen der Messwerte
ohne Spikes
- Bei geringfligig rauer Oberflache, bei der die
+ Rauheit eliminiert werden soll.
- Auch fir Messwertspriinge geeignet bei relativ
kurzen Einschwingzeiten.

Signal ohne Mittelung
Signal mit Mittelung
Abb. 13 Gleitendes Mittel, N = 8

Rekursiver Mittelwert:
Formel:

MW = Messwert,
N = Mittelungszahl, N = 1 ... 32768
n = Messwertindex

MW (n) + (N-1) X Mrek (n-1)
N

M (n) =

M . = Mittelwert bzw. Ausgabewert
Jeder neue Messwert MW(n) wird gewichtet zum (n-1)-fachen des vorherigen Mittelwertes hinzugeflgt.

Die rekursive Mittelung erlaubt eine sehr starke Glattung der Messwerte, braucht aber sehr lange Einschwing-
zeiten bei Messwertspringen. Der rekursive Mittelwert zeigt Tiefpassverhalten.
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C-Box

i Anwendungshinweise

Signal ohne Mittelung
Signal mit Mittelung

Abb. 14 Rekursives Mittel, N = 8
Median:

Erlaubt eine sehr starke Glattung der Messwerte. Lange
Einschwingzeiten bei Messwertspriingen (Tiefpassverhal-
ten)

Starke Glattung von Rauschen ohne groBe Spikes

Fur statische Messungen, um das Signalrauschen beson-
ders stark zu glatten

Far dynamische Messungen an rauen Messobjekt-Ober-
flachen, bei der die Rauheit eliminiert werden soll, z. B.
Papierrauhigkeit an Papierbahnen

Zur Eliminierung von Strukturen, z. B. Teile mit gleichma-
Bigen Rillenstrukturen, geréandelte Drehteile oder grob
gefraste Teile

Ungeeignet bei hochdynamischen Messungen

Aus einer vorgewahlten Filterbreite N von Messwerten wird der Median gebildet. Dazu werden die einlau-
fenden Messwerte nach jeder Messung neu sortiert. Der mittlere Wert wird danach als Median ausgegeben.
Wird fr die Filterbreite N ein gerader Wert gewéhlt, so werden die mittleren beiden Messwerte addiert und

durch zwei geteilt.

Es werden 3, 5, 7 oder 9 Messwerte berlcksichtigt. Damit lassen sich einzelne Stérimpulse unterdriicken. Die
Glattung der Messwertkurven ist jedoch nicht sehr stark.

Beispiel: Median aus funf Messwerten

..0 124513, Messwerte sortier: 1 2[3]4 5  Median =3
..1 245135, Messwerte sortiert: 1 3[4/5 5  Median ;= 4
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Anwendungshinweise

Signal ohne Mittelung
Signal mit Mittelung

Abb. 15 Median, N = 7

1y

10,5 |
5 104
=
» 95
2
R
85
0 200 400 600 800 1000
Positionswert

Abb. 16 Profil, Original

C-Box

- Glattung der Messwertkurve nicht sehr stark,
eliminiert vor allem AusreiB3er

- Unterdrtckt einzelne Stérimpulse

- Bei kurzen starken Signalpeaks (Spikes)

- Auch bei Kantenspriingen geeignet (nur gerin-
ger Einfluss)

- Bei rauer, staubiger oder schmutziger Umge-

bung, bei der Schmutzpartikel oder die Rauheit
eliminiert werden sollen

- Zusétzliche Mittelung kann nach dem Medianfil-

ter verwendet werden

Messwert

400 600

Positionswert
Abb. 17 Profil mit Median, N = 9

800 1000
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Wert

C-Box

Grau hinterlegte
Felder erfordern
eine Auswahl.

Dunkel umrandete
Felder erfordern
die Angabe eines
Wertes.

5.4.5

Messrate

E3 Gehen Sie in das Meni Einstel lungen > Messrate.

Home Einstellungen

Messprogramm
Sensoren
Messrate

Filter 7 Miltelung §
Fehlerbehandlung in der C-Box

Nullsetzen |/ Mastern

Dhgstatle Schmittstefien
Analogausgang
Ausgabedatenale

Synchronisation

Messung Hilfelinfa

Einatellungen = Measrate

Messrate

Aktusller Synchroni
Synchronisationsmodus andern

Messrate

1s: Keine Synchroni

| Ubernehmen

C-Box

MICRO-EPSILON

kHz

Messrate

Aktueller Synchronisa-

Keine Synchroni-

Synchronisation ausgeschaltet. Die

tionsmodus sation Messrate kann frei eingestellt werden.
Wertebereich: von 0.4 bis 80 kHz.
Ansonsten werden die méglichen
Messraten von den angeschlossenen
Sensoren/Controllern vorgegeben,
siehe Tabelle unten.
Interne Synchroni- | Die Zeitbasis bildet die C-Box.
sation
Externe Synchroni- | Das Synchronisationssignal wird von
sation einer externen Signalquelle, z. B.
Funktionsgenerator, generiert.
Messrate Wert, siehe Tabelle | kHz

unten
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C-Box

In dieser Ansicht kdnnen Sie Uber den Link Synchronisationsmodus &andern in die Ansicht Syn-
chronisation wechseln und dort den Synchronisationsmodus verandern, d . h. zwischen den Modi
Keine Synchronisation, Interne Synchronisationund Externe Synchronisation

wahlen.

Bei ausgeschalteter Synchronisation kann die Messrate frei eingestellt werden. Wertebereich: von 0.4 bis
80 kHz. Ansonsten werden die méglichen Messraten von den angeschlossenen Sensoren/Controllern, wie in
der Tabelle aufgezahlt, vorgegeben.

Sensor / Controller

Messrate

ILD 2300

1,5/2,5/5/10/20/30/50 kHz. Zusétzlich muss bei einer Messfrequenz von 50 kHz
beachtet werden, dass sich der Messbereich des Sensors reduziert.

Abb. 18 Vorgegebene Messraten
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5.4.6 Filter / Mittelung / Fehlerbehandlung in der C-Box

E3 Gehen Sie in das Menti Einstel lungen > Filter /7 Mittelung / Fehlerbehandlung
in der C-Box.

Home Einstellungen

Messprogramm
Sensoren
Messrale

Filter [ Mittelung [
Fehlerbehandlung in der C-Box

MNullsetzen | Mastern

Digitale Schnllstellen
Analopausgang
Ausgabedatenrate

Synchronisation

Messung ] | i Hilfe/info | C'Box MI}:U-J;iHIWN

Einstellungen = Filter / Mittelung / Fehlerbehandlung in der C-Box

Filter / Mittelung / Fehlerbehandlung in der C-Box

Messwertmittelung Kena Mittalurg -
Fehlerbehandlung bei keinem Fehlerausgabe, kain Masswer| =
glitigen Messwert

Ubermehmean

Es stehen mehrere Filtertypen fur die Messwerte zur VerfGgung. Eine Filterung vermindert das Rauschen des
Messsignals und sorgt somit fir eine bessere Auflésung. Uber die Filterbreite wird die Anzahl der Messwerte,
auf die der Filter wirkt, eingestellt.

C-Box
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Grau hinterlegte
Felder erfordern
eine Auswahl.

Dunkel umrandete
Felder erfordern
die Angabe eines
Wertes.

Wert

C-Box

Filter / Mittelung in
der C-Box

Messwertmittelung Keine Mittelung
Gleitender Anzahl Werte 2/4/8/16/32
Mittelwert dber N- | fUr gleitenden /64 /128 | 256
Werte | Rekursiver | Mittelwert /512
’x’ﬁelwin ;g%N " | Anzahl Werte fir
erte.( - .. 9) rekursiven Mittel-
| Medianfilter tiber wert
N Werte
Anzahl Werte fur
Me Medianfilter
Fehlerbehandlung Fehlerausgabe, Kann kein gultiger Messwert ermittelt

bei keinem guiltigen
Messwert

kein Messwert

Letzten gtiltigen
Wert halten.

Letzten gliltigen
Wert unendlich
halten

werden, wird ein Fehlerwert ausgege-
ben. Ist dies bei der Weiterverarbei-
tung hinderlich, kann alternativ dazu
der letzte gultige Messwert Uber eine
bestimmte Anzahl von Messzyklen
gehalten, d.h., wiederholt ausgege-
ben werden.

Weitere Informationen bzw. Einstellméglichkeiten finden Sie im Kapitel Sensoren, siehe Kap. 5.4.4.

Gleitender Mittelwert:

Uber die wihlbare Filterbreite N aufeinander folgender Messwerte wird der arithmetische Mittelwert Mgl
gebildet und ausgegeben. Jeder neue Messwert wird hinzugenommen, der erste (alteste) Messwert aus der
Mittelung wieder herausgenommen, siehe Kap. 5.4.4.

Rekursiver Mittelwert:

Jeder neue Messwert MW(n) wird gewichtet zum (n-1)-fachen des vorherigen Mittelwertes hinzugefliigt, siehe

Kap. 5.4.4.
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Wert

C-Box

Grau hinterlegte
Felder erfordern
eine Auswahl.

Dunkel umrandete
Felder erfordern
die Angabe eines
Wertes.

Median:

Aus einer vorgewahlten Filterbreite N von Messwerten wird der Median gebildet. Dazu werden die einlau-
fenden Messwerte nach jeder Messung neu sortiert. Der mittlere Wert wird danach als Median ausgegeben.
Wird fir die Filterbreite N ein gerader Wert gewéhlt, so werden die mittleren beiden Messwerte addiert und
durch zwei geteilt, siehe Kap. 5.4.4

5.4.7 Nullsetzen / Mastern
E3 Gehen Sie in das Meni Einstel lungen > Nul Isetzen / Mastern.

Nullsetzen / Mastern

Mastern ist AKTIV Masterwert Aufheben des Nullsetzen bzw. Mas-
riicksetzen tern.
Mastern ist INAKTIV Masterwert setzen | Auslosen des Nullsetzen bzw. Mas-
tern. Wertebereich flr das Mastern:
von -1024 bis 1024 mm.
Masterwert in mm Wert
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5.4.8 Digitale Schnittstellen

5.4.8.1 Auswahl digitale Schnittstellen
E2 Gehen Sie in das Menii Einstel lungen > Digitale Schnittstellen > Auswahl digi-
tale Schnittstellen.

i Home i Einstellungen Messung i i Hilfelinfo C-BOX MICAC-EPSILON

Messprogramm Einstellungen > Digitale Schnittstelan

Sensoren

Messrate Digitale Schnittstellen

[ Filter ] Mittelung /
Fehlerbehandlung in der C-Aox
{ A igi i Ethernet-Transfer und RS422

Mullsetzen | Mastern @ Lo
Datenauswahl Zusammenstsilung der Ausgebedaten

Digitale Schnittstellen shest 2
-T | Einstellungen Ethernet |P-Einstellungen und Messwerttransfer
l

Auswahl digitale Schniftstellien

| Einstellungen RS422/USB Auswahl der , Skalierung t

Datenauswahl
Finstellungen Fthemet

Emslellungen RS422/US8
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Wert

C-Box

Grau hinterlegte
Felder erfordern
eine Auswahl.

Dunkel umrandete
Felder erfordern
die Angabe eines
Wertes.

Digitale
Schnittstelllen

Auswahl digi-
tale Schnitt-
stellen

Genutzte
Schnittstelle
fur die Da-
tenausgabe

Deaktiviert Es werden keine Messwerte Uber die
digitale Schnittstelle ausgegeben.
RS422 Uber die RS422- und die USB-Schnitt-
USB stelle werden die Messwerte Ubertra-
gen. Die Konfiguration erfolgt tber
ASCII-Befehle, siehe Kap. 5.4.8.4
Ethernet-Mess- Ethernet ermdglicht eine schnelle,
wertlibertragung nicht echtzeitfahige Datenlbertragung

(Paketbasierter Datentransfer). Die
Konfiguration des Messgerates kann
Uber die Weboberflache oder durch
ASCII-Befehle Gber ein Terminalpro-
gramm erfolgen, siehe Kap. 5.4.8.3.

Web-Diagramm

Far eine Messwertausgabe mit nachfolgender Analyse ohne unmittelbare Prozess-Steuerung wird die
Ethernet-Schnittstelle empfohlen.

Ist fur eine Prozess-Steuerung die Messwertausgabe in Echtzeit notwendig, sollte die RS422-Schnitt-
stelle verwendet werden. Erfolgte hierbei die Konfiguration des Sensors tber die Weboberflache wird
empfohlen, die Ethernet-Verbindung anschlieBend physisch zu trennen.
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5.4.8.2

Datenauswahl

E3 Gehen Sie in das Ment Einstel lungen > Digitale Schnittstellen > Datenauswahl .

Home || Einstelungen || Messung || Hilfelinfo C-BOX wircarsnon
Messprogramm L > Digitale >
Sensoren
Messrate Datenauswahl

Filter / Mittelung /
Fehlerbehandlung in der C-Bex

Nullsetzen / Mastern

Digitale Schnittstellen

Auswahl digitale Schnittstellen

Datenauswahl

Einstellungen Ethernet

Einstellungen RS422/USB

Analogausgang

Ausgabedatenrate

Synchronisation

Einstellungen laden/speichern

Extras

Ausgewdhltes Messprogramm: Messwert Sensor 1
Messprogramm éandern

Daten Ethernet RS422 usB
Sensor 1: Messwert
Sensor 1: Zusatzwert O O O
Sensor 2: Messwert (] ] [}
Sensor 2: Zusatzwert (] ] [}
C-Box: Messwert (] ] [}
C-Box: Messwertzahler - O ] [}

Ubernehmen ]

Aus der Summe aller zur Verfdgung stehenden Daten konnen diejenigen ausgewanit werden, die fir die weitere Verarbeitung benotigt
werden. Diese werden anschlieend in fester Reihenfolge nacheinander ausgegeben. Informationen zum Datenformat, der
Ausgabereihenfolge und weitere Erlduterungen sind der Bedienungsanleitung zu entnehmen.

i

Status: OK

© Micro-Epsilon Messtechnik GmbH & Co. KG

Abb. 19 Ansicht Digitale Schnittstellen - Datenauswahl
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Hier lassen sich die Daten auswahlen, die Uber die digitalen Schnittstellen Gbertragen werden sollen.

Aus der Summe aller zur Verfugung stehenden Daten kénnen diejenigen ausgewahlit werden, die fir die
weitere Verarbeitung bendtigt werden. Diese werden anschlieBend in fester Reihenfolge nacheinander ausge-
geben. Informationen zum Datenformat, der Ausgabereihenfolge und weitere Erlauterungen finden Sie in der
Bedienungsanleitung MEDAQLib von MICRO-EPSILON, siehe Kap. 6.

In der obigen Abbildung, siehe Abb. 19, ist das Messprogramm Messwert Sensor 1 ausgewahit, d.h.
nur ein Sensor ist an der C-Box angeschlossen. Uber den Link Messprogramm &ndern kénnen Sie
einen weiteren Sensor zur Dicken- oder Stufenmessung bedienen, siehe Kap. 5.4.3.

Im Dropdown-Menl, siehe Abb. 20, kdénnen Sie unter

C-Box: Messwertz&hler und C-Box: Zeitstempel auswahlen. Dies bedeutet, dass neben dem
Messwert weitere Zusatzwerte digital ausgegeben werden.

i Voraussetzung fur diese Funktion ist die Auswahl des Zusatzwertes im Webinterface des Sensors.

C-Box: Messwertzahler Q
C-Box: Messwertzahler
C-Box: Zeitstempel
Abb. 20 Ansicht Dropdown-Menti C-Box
Bitte bentitzen Sie dazu das C-Box-Tool. Das C-Box-Tool finden Sie auf der MICRO-EPSILON-Webseite unter
http://www.micro-epsilon.de/accessories/C-Box/index.html.

Die Darstellung und Speicherung der Zusatzwerte ist im Webdiagramm nicht mdglich.
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5.4.8.3 Einstellungen Ethernet

E3 Gehen Sie in das Ment Einstel lungen > Digitale Schnittstellen > Einstellungen

Ethernet.

Home | Einstellungen Messung Hilfe/Info

C-Box

MICRO-EPSILON

Messprogramm Einstellungen > Digitale Schnitistellen > Einstellungen Ethernet
Sensoren
Messrale Einstellungen Ethernet

Filter / Mittelung /
Fehlerbehandlung in der C-Box

Nullsetzen / Mastern

IP-Einstellungen

Digitale Schnittstellen

Adresstyp Statische IP-Adresse -
Auswahl digitale Schnitistellen
Datenauswahl IP-Adresse 169.264.168.150
Einstellungen Ethernet
9 Subnetz-Maske 25525500
Einstellungen RS422/USB
Analogausgang Default Gateway 169.254.1.1

Ausgabedatenrate

[ IP Einstellungen ubernehmen ]
Synchronisation

Einstellungen laden/speichern

Extras Einstellungen der Ethernet Messwertiibertragung
Ubertragungstyp Server/TCP A
Port 1024
Datenport Gbernehmen

Abb. 21 Ansicht Einstellungen Ethernet
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Einstellungen IP-Einstellungen | Adresstyp Statische IP-Adresse / DHCP
Ethemet IP-Adresse Wert Werte fiir IP-Adresse
Subnetz-Maske | Wert / Gateway | Subnetz-
Maske. Nur bei stati-
Default Gateway | Wert scher IP-Adresse
Einstellungen Ubertragungs- | Server/TCP Die C-Box stellt die
Ethernet typ Messwerte selbst als
Messwertuber- Server bereit (Uber-
tragung tragungs-Typ: Server/
TCP).
Port Wert

Als Client kann ein selbst erstelltes Programm oder ein Tool wie ICONNECT eingesetzt werden. Die Doku-
mentation des Datenformats finden Sie in der Bedienungsanleitung MEDAQLib von MICRO-EPSILON, siehe
Kap. 6.

Grau hinterlegte
Felder erfordern
eine Auswahl.

Dunkel umrandete
Felder erfordern
die Angabe eines
Wertes.

Wert
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Grau hinterlegte
Felder erfordern
eine Auswahl.

Dunkel umrandete
Felder erfordern
die Angabe eines
Wertes.

Wert

C-Box

5.4.8.4

Einstellungen RS422/USB

E3 Gehen Sie in das Ment Einstel lungen > Digitale Schnittstellen > Einstellungen
RS422/USB.

RS422-Schnittstellenparameter: 8 Datenbits

keine Paritat
1 Stoppbit (8N1)

Einstellungen
RS422/USB

Baudrate
(nur fr RS422)

9,6/115,2/230,4 / 460,8 / 691,2 / 921,6 /
1500 / 2000 / 2500 / 3000 / 3500 / 4000 /
8000 kBps

Setzen der Baudrate

IP-Adresse Wert

Werte fiir IP-Adresse
| Gateway |/ Subnetz-
Maske. Nur bei stati-
scher IP-Adresse

Skalierung

Standardskalierung

Bei der Standardska-
lierung wird der ganze
Messbereich des
Sensors/Controllers
ausgegeben.

Zweipunktskalierung

Die Zweipunktska-
lierung erfordert die
Angabe von Bereichs-
anfang und -ende;
Wertebereich: von
-1024 bis 1024 mm.
Der minimale Wert
muss kleiner als der
maximale Wert sein.
Gliltig fir RS422- und
USB-Schnittstelle.
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5.4.9 Analogausgang
E2 Gehen Sie in das Meni Einstel lungen > Analogausgang.

Home || Einstellungen Messung Hilfellnfo C-BOX MICRO-EFSILON

Messprogramm Einstellungen > Analogausgang

Sensoren

Messrate Analogausgang

Filter / Mittelung /

Fehlerbenandlung in der C-Box

Nullsetzen / Mastern B Fester Ausgabewert M
Ausgabewert 20

Digitale Schnittstellen

Analogausgang Es kann nur ein Messwert bertragen werden.

Ausgabedatenrate .

g Ausgabebereich 4mA .. 20mA -

Synchronisation
Skalierung Standardskalierung -

Einstellungen laden/speichern

Extras Ubemehmen

ARNRLOG | Ausgabesignal
ouT Datenquelle kann ein Sensorsignal, das Ergebnis der C-Box oder ein fester Wert innerhalb des Ausgabebereichs sein_
Ausgabebereich
Spezifikation des Analogausganges, Strom oder Spannung mit auswahlbarem Wertebereich.
Skalierung
Bei der Standardskalierung wird der ganze Messbereich des Sensors/Controllers ausgegeben. Die Zweipunktskalierung
erfordert die Angabe von Bereichsanfang und -ende; Wertebereich: von -1024 bis 1024 mm_

Abb. 22 Ansicht Einstellungen - Analogausgang

In dieser Ansicht kbnnen Sie das Ausgabesignal, den Ausgabewert, den Ausgabebereich und die Skalierung
einstellen. Sobald Sie im Filter / Mittelung/Fehlerbehandlung in der C-Box > Mess-
wertmittelung, siehe Kap. 5.4.6, keine Mittelung eingestellt haben, konnen Sie im Men(i
Analogausgang > Ausgabesignal zwischen Fester Ausgabewert,Sensor 1 Messwert
und Sensor 2 Messwert wahlen, siehe Abb. 23.

Sobald Sie im Filter / Mittelung/Fehlerbehandlung in der C-Box > Messwertmit-
telung, siehe Kap. 5.4.6, eine Mittelungsart oder den Medianfilter eingestellt haben, missen Sie
unter Analogausgang > Ausgabesignal den C-Box: Messwert einstellen, sieche Abb. 23.
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Fester Ausgabewert :
Sensor 1: Messwert
Sensor 2: Messwert
C-Box: Messwert

Abb. 23 Ausschnitt Dropdown-Ment Analogausgang - Ausgabesignal

Dies gilt ebenso fir das Menti Sensoren > Sensor 1 > Messwertmittelungund Sensoren >
Sensor 2 > Messwertmittelung, siehe Kap. 5.4.4.

Im Ment Einstellungen > Analogausgang > Ausgabebereich konnen Sie zwischen Analog-
ausgang, Strom oder Spannung wahlen, siehe Abb. 24.
4mA ... 20mA

Inaktiv

ov .5V

ov ... 10V

-5V ... 5V

-10V ... 10V

4mA ... 20mA

Abb. 24 Ausschnitt Dropdown-Menti Analogausgang - Ausgabebereich

Im Ment Einstel lungen > Analogausgang > Skal 1erung kénnen Sie zwischen Standard-
skalierung oder Zweipunktskal ierung wahlen, siehe Abb. 25.

Standardskalierung

Standardskalierung

| Zweipunktskalierung

Abb. 25 Ausschnitt Dropdown-Men(i Analogausgang - Skalierung
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Analogausgang | Ausgabesignal ' | Fester Ausgabewert Ausgabewert | Min bis | Datenquelle kann ein
Max - Sensorsignal, das
Wert in | Ergebnis der C-Box
V bzw. | oder ein fester Wert
mA innerhalb des Ausga-
bebereichs sein.

Sensor 1: Messwert

Sensor 2: Messwert

C-Box: Messwert

Ausgabebereich | Inaktiv / 0V ... 5V [0V ... 10V /-5V ... 5V [ -10V ... | Spezifikation des
10V / 4mA ... 20mA Analogausganges,
Strom oder Span-
nung mit auswéahlba-
rem Wertebereich.

Skalierung Standardskalierung Bei der Standardska-
lierung wird der gan-
ze Messbereich des
Sensors/Controllers
ausgegeben.

Zweipunktskalierung Die Zweipunktska-
lierung erfordert
die Angabe von

Zweipunkiska- | Bereichsanfang in mm | Wert

I(i\?;ungh'eb Bereichsende inmm | Wert Bereichsanfang und
rschiebun

Grau hinterlegte und Faktor) g -ende; Wertz_ebereich:
Felder erfordern von -1024 bis 1024

eine Auswahl. mm.

Dunkelumrandete 1) Es kann nur ein Messwert Ubertragen werden.
Felder erfordern

die Angabe eines

Wertes.

Wert
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5.4.10 Ausgabedatenrate
E3 Gehen Sie in das Ment Einstel lungen > Ausgabedatenrate.

i Home § Einstellungen ; Messung ; Hilfel/info C_Box
.r.iessprog'a!'-'-m | T Fustelungen > Ausgabedatenrate
[Messrate | | Ausgabedatenrate

F|-I‘=.r. Mittelung
Fehlerbehandiung m der C-Box
Jeder 1 -te Messwert wird ausgegeben (1=|eder, 2..1000).

HNullselzen / Mastern

Reduzierung gilt fir folgende Schnittstellen:
Digitale Schnittstellen

Analogausgang Angleg
Ausgabedatenrate RS422
Synchromsabon o
Ethernet Messwertlbertragung
Finatellunnen laden/zpeichem use
Extras

Ubamehmean

Abb. 26 Ansicht Einstellungen - Ausgabedatenrate

Qo

MICRO-EPBILON

Die Reduktion der Ausgaberate bewirkt, dass nur jeder n-te Messwert ausgegeben wird. Die anderen Mess-
werte werden verworfen. Eine evitl. gewlnschte Mittelung Uber n Werte muss gesondert eingestellt werden,

siehe Kap. 5.4.6.
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5.4.11 Triggermodus
E3 Gehen Sie in das Meni Einstel lungen > Triggermodus.

Home || = ||

| | ! C-BOX MICRO-EPSILON

Messprogramm

Sensoren

Messrate

Filter / Mittelung /
Fehlerbehandlung in der C-Box

Nullsetzen / Mastern

Digitale Schnittstellen

Analogsusgang

Ausgabedatenrate

Triggermodus

Synchronisation

Einstellungen laden/speichern

Extras

Einstellungen > Triggermodus

Triggermodus

Aktueller Synchronizationsmodus: Interne Synchronisation
Synchronisationsmodus andern

Gewahlter Modus Pegel-Triggerung -

Messwertausgabe bei Pegel hoch -

Alktiver Logiklevel Low-level logic -
(Ubernehmen

Pegel-Triggerung
Es erfolgt eine inuierli I solange der g Pegel anliegt. Danach stoppt die
Datenausgabe. Einstellbar ist ein Triggern auf Pegel hoch / Pegel niedrig.

—
Flanken-Triggerung
Nach dem Tnggele(elgnls gibt der Sensor die vorher eingestellte Anzshl von Messwerten aus oder startet eine
ist 2in Triggern suf die steigende Flanke / fallende Flanke.
Software Triggerung
Es wird eine | sobald ein st wird. Der Tri i ist
_iq_._ ungenauer definiert. Nach dem TIIQQEIEIEIQI'HS gibt der Sensor die vorher eingestellte Anzahl von Messwerten

aus oder startet eine

Aktiver Logiklewel
Der Logiklevel legt fest, ab welcher der Trigger
Low-level logic (LLL]
0.7 V: Pegel niedrig
£2.2 V: Pegel hoch
High-level logic (HLL}
=3.0 V: Pegel niedrig
=B.0 V: Pegel hoch
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Wert

C-Box

Grau hinterlegte
Felder erfordern
eine Auswahl.

Dunkel umrandete
Felder erfordern
die Angabe eines
Wertes.

Triggermodus

Aktueller
Synchronisa-
tionsmodus

Keine Synchronisation

Interne Synchronisation

Externe Synchronisation

Unter Synchron

isationsmodus &ndern konnen Sie unter den 3 Synchronisationsmdglichkeiten

wahlen, siehe Kap. 5.4.12.
Triggermodus Gewahlter Keine Triggerung
Modus

Pegel-Triggerung

Es erfolgt eine kontinuierliche Mess-
wertausgabe, solange der gewahlte
Pegel anliegt. Danach stoppt die
Datenausgabe. Einstellbar ist ein Trig-
gern auf Pegel hoch / Pegel niedrig.

Flanken-Triggerung

Nach dem Triggerereignis gibt der
Sensor die vorher eingestellte Anzahl
von Messwerten aus oder startet eine
kontinuierliche Messwertausgabe.
Einstellbar ist ein Triggern auf die
steigende Flanke / fallende Flanke.

Software Triggerung

Es wird eine Messwertausgabe
gestartet, sobald ein Softwarebefehl
ausgeldst wird. Der Triggerzeitpunkt
ist ungenauer definiert. Nach dem
Triggerereignis gibt der Sensor die
vorher eingestellte Anzahl von Mess-
werten aus oder startet eine kontinu-
ierliche Messwertausgabe.
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Gewahlter Modus | Keine Triggerung
Pegel-Triggerung Messwert- Pegel hoch High-level logic
ausgabe bei
Pegel niedrig Low-level logic
Aktiver
Flanken-Triggerung Steigender Logiklevel |High-level logic
flanke
Fallender Low-level logic
Flanke
Software Triggerung | Anzahl der | Wert
Messwerte

Aktiver Logiklevel
Der Logiklevel legt fest, ab welcher Schwelle der Trigger umschaltet:

Low-level logic (LLL)
<0.7V Pegel niedrig
=2.2V Pegel hoch
High-level logic (LLL)
<0.7V Pegel niedrig
=8.0V Pegel hoch
Anzahl der Messwerte

Grau hinterlegte 1..16382:  Anzahl der auszugebenden Messwerte nach einem Triggerereignis

Felder erfordern 16383: Start einer unendlichen Messwertausgabe nach einem Triggerereignis

eine Auswan 0: Stoppen des Triggers und Beenden der unendlichen Messwertausgabe

E;ZZ‘:';?:ZZ?:E > Beiallen Messaufgaben muss beachtet werden, dass die Kombination von Pegel- bzw. Flanken-Trigge-
Wert | e Angabe eines 1 rung und externer Synchronisation nicht méglich ist.

Wertes.
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5.4.12 Synchronisation
E3 Gehen Sie in das Ment Einstel lungen > Synchronisation.

Home ‘ Einstellungen H Messung H Hilfe/lnfo C-Box MICRO-EPSILON

Messprogramm Einstellungen > Synchranisation
Sensoren
Messrale Synchronisation

Filter / Mittelung /
Fehlerbehandiung in der C-Box

Aktueller Triggermodus: Software Triggerung

Nullsetzen / Mastern Triggermodus andern

Digitale Schnittstellen Synchronisationsmodus Externe Synchronisation e
Analogausgang
Logik fur externe Synchronisation - i
Ausgabedatenrate 9 Y Low-level logic M
Ubemehmen

Triggermodus

Synchronisation

Einstellungen laden/speichern [ Sy ke

Synchronisation ausgeschaltet. Die Messrate kann frei eingestellt werden. Wertebereich: von 0.4 bis 80 kHz_
Interne Synchronisation
Die Zeitbasis bildet die C-Box.
Externe Synchrenisation
Das Sychronisationssignal wird von einer externen Signalquelle, z. B. Funktionsgenerator, generiert.
Low-level logic (LLL)
<0.7 V: Trigger nicht aktiv
222 V: Trigger aktiv
High-level logic (HLL)
<3.0 V: Trigger nicht aktiv
28.0 V: Trigger aktiv

Extras

[

Achtung:
Externe Synchronisation ist nicht méglich, wenn Flanken- oder Pegeltriggerung aktiv ist.

Abb. 27 Ansicht Einstellungen - Synchronisation

Alle Sensoren kénnen vom Controller aus synchronisiert werden. Eine Synchronisation untereinander
zwischen gleichartigen Sensoren ist dann nicht mehr notwendig. Es kdnnen Sensoren mit verschiedenen
Messbereichen aus der gleichen Serie synchronisiert werden.

Die C-Box arbeitet als Master; die Sensoren arbeiten als Slave. Damit entfallt auch der geringe zeitliche Ver-

satz der Messwerte zwischen einzelnen Sensoren. Der Controller reagiert ausschlieBlich auf die Flanke eines
Synchronsignals.

Seite 55



Betrieb

Wert

C-Box

Grau hinterlegte
Felder erfordern
eine Auswahl.

Dunkel umrandete
Felder erfordern
die Angabe eines
Wertes.

Synchronisation

Synchronisa-
tionsmodus

Keine Synchronisation

Die Synchroni-
sation ist aus-
geschaltet. Die
Messrate kann frei
eingestellt werden.
Wertebereich: von
0,4 bis 80 kHz.

Interne Synchronisation

Die Zeitbasis bil-
det die C-Box.

Externe
Synchronisation

Low-level logic
(LLL)

<0.7V:

Trigger nicht
aktiv

=2.2 V: Trigger
aktiv

High-level logic
(HLL)

<3.0: Trigger
nicht aktiv

=8.0 V: Trigger
aktiv

Das Synchronisa-
tionssignal wird
von einer externen
Signalquelle, z.B.
Funktionsgenera-
tor, generiert.

In dieser Ansicht kann Uber den Link Messrate die Messrate verandert werden, siehe Kap. 5.4.5.

1

Externe Synchronisation ist nicht méglich, wenn Flanken- oder Pegeltriggerung aktiv sind.

Unter Triggermodus &andern koénnen Sie unter den 4 Triggermdglichkeiten wahlen, siehe Kap. 5.4.11.
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1

5.4.13 Einstellungen laden/speichern

E3 Gehen Sie in das Ment Einstel lungen > Einstellungen laden/speichern.

Home Elnstellungen

Messprogramm

Senso

Mess

Filter / Mittedung /
Fuehlerbehandlung in der C-Box

Nullsetzen / Mastemn

Digitade Schnittsteflen

Analogaus

Autsgabedatenrate

Synchirenesation

Einztallungan laden/zpaicharn

Finstellungen auf PC vensalten

Massung HilfalInfo C-Box m!:-Jimou

Einstellungen laden/speichern

Speichern In Setupnummer 1 -
Speichem
Laden von Setupnummer 1 -
Geladen werden AMlle Einstellungen -
Ladan

Abb. 28 Ansicht Einstellungen - Einstellungen laden/speichern

wieder zur Verflgung stehen.

Alle Einstellungen am Controller, z.B. angeschlossene Sensoren und Rechenfunktionen, kénnen in Anwen-

derprogrammen, so genannten Setups, dauerhaft im Controller und auf einem externen PC gespeichert
werden.

Nach der Programmierung sind alle Einstellungen unter einer Setup-Nr. (1/2/ 3 ... 8) dauerhaft im
Controller und auf einem externen PC zu speichern, damit sie beim nachsten Einschalten der C-Box
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Einstellungen laden/ | Speichern in 1/2/3 ..8 Ein Klick auf die
speichern Setupnummer Schaltflache speichert
die Einstellungen

in die ausgewahlte

Setup-Datei.
Laden von 12/3...8 Ein Klick auf die
Setupnummer Schaltflache 1adt die

Einstellungen der
ausgewahlten Setup-

Datei.
Geladen wer- Alle Einstellungen Alle Einstellungen
den Nur Schnittstelleneinstellungen Schnittstelleneinstel-

lungen beinhalten
die Netzwerkeigen-
schaften wie z. B. die
Baudrate der RS422-
Schnittstelle.

Nur Messeinstellungen Nur Messeinstellun-
gen

Grau hinterlegte
Felder erfordern
eine Auswahl.

Dunkel umrandete
Felder erfordern
die Angabe eines
Wertes.

Wert
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5.4.14 Einstellungen auf PC verwalten

Dieses Menu ermdglicht lhnen, eine Sicherheitskopie der Controllerdaten auf PC zu speichern, oder gespei-
cherte Setup-Dateien wieder in den Controller einzulesen.

Speichern Sie die Einstellungen im Controller, bevor Sie Daten exportieren oder importieren, siehe Kap.

1 5.4.13.

E2 Gehen Sie in das Meni Einstel lungen > Einstellungen laden/speichern > Ein-
stellungen auf PC verwalten.

Homa Einstellungen

Messprogramm
Sensaren
Messrale

Filter / Mittelung /
Fehi andlung mn der C-Box

Nullzetzen / Mastern

Chgitale Schmittstellen

Analogausgany
Ausgabedalenale

Bynchronisabion

Finsteflungen laden/speichem

Einstellungen auf PC
verwalten

Extras

; Massung | i Hilfelinfo C-Box MICRO-EPRILON

= — ~ aul PC yurvwallen

Einstellungen auf PC verwalten

Einstellungen importieran
Die Einsiedungen ger C-Bok werden aus einer Dalel gelesen und an die C-Box gesendel Achiung: Nur passende
Einstellungen werden Importien
— Einstellungen exportieran
Alle Cinslellungen der C-Box werden in einer Dalel gespeichen

Abb. 29 Ansicht Einstellungen - Einstellungen auf PC verwalten

Es erscheint der Link Java Platform SE 7 U aktivieren.
E3 Bestatigen Sie mit AusTiihren.
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Folgender Windows-Dialog 6ffnet sich:

Einstellungen auf PC verwalten

Abb. 30 Windows-Dialog Einstellungen auf PC verwalten

Einstellungen importieren

E2 Wenn Sie Einstellungen laden wollen, driicken Sie die Schaltfliche Einstel lungen importie-

ren, siehe Abb. 30.

Der Windows-Dialog Einstel lungsdatei auswahlen offnet sich:
E32 wihlen Sie die passende Parametersatzdatei (*.meo) und bestatigen Sie mit OfFfnen.

| &) Einsteflungsdatei auswahlen... =
Suchonin | Magills Fusfox « OF O
B Name Anderungsdatum ‘
J < i sandbobroker.dil 14112014 0342
Zulgtzt besucht smime3dil 12052013 00:26
| =  seftoknd.chi 14112014 0342
| 4 softokn3.dil 14112014 03:42
| Desktop SEHET ] 12052013 00:26
- C upaater 14.11.2014 03:42
e o updater 14112014 Da:21
| Biblictheken o update-settings 14.11.2014 00:47
| ; & ' webapprt-siub 14.11.2014 03:42
| i 1§ webapp-uninstaller 14.11.2014 0342
Computer & xpeomdl 12052013 00:26 -
. o) xuldll 14.11.2014 03:43 -
@&
Netrwerk
| Objekmname: sl - Ofnen
! Objekeyp Al Datesen ) = | Apbrecnen

Abb. 31 Windows-Dialog Einstel lungsdatei auswahlen
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Die Einstellungen der C-Box werden aus der (*.meo) - Datei gelesen und an die C-Box gesendet.

Nur passende Einstellungen werden importiert.
1 Haben Sie eine falsche Datei ausgewahlt, bekommen Sie den Hinweis Importieren der Ein-
stellungen fehlgeschlagen!

Einstellungen exportieren

E2 Wenn Sie Einstellungen speichern wollen, driicken Sie die Schaltfliche Einstel lungen expor-
tieren, siehe Abb. 30.

Es o6ffnet sich wieder der Windows-Dialog Einstel lungsdatei auswahlen, siehe Abb. 31.

Sie kdnnen einen eigenen (*.meo) - Dateinamen auswéhlen.

E3 Speichern Sie lhre Einstellungen ab, indem Sie mit Spe i chern bestéatigen.

Alle Einstellungen der C-Box sind nun in dieser Datei gespeichert und kénnen jederzeit wieder geladen wer-
den.
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Grau hinterlegte
Felder erfordern
eine Auswahl.

Dunkel umrandete
Felder erfordern
die Angabe eines
Wertes.

Wert

C-Box

5.4.15 Extras
5.4.15.1 Sprache

E2 Gehen Sie in das Meni Einstel lungen > Extras > Sprache.

Home Einstellungen

Messprogramm
Sensoren
Messrale

Filter / Mittedumig /
Fehlerbehandiung m der C-Box

Nullselzen / Mastem

Digitale Schniftstellen
Analogausgang
Ausgabedatonrate

Synchronssation

Einstallungan laden/spaicham
| Extras
[ Spracho
Werksainstedlungen

Reset des Controllers

Abb. 32 Ansicht Einstellungen - Extras

Messung

Enstefungen * Exiras

Extras

& Sprache

“ Werkseinstellungen

ﬁ Reset des Controllers

Folgende Menutauswahl steht lhnen zur Verfigung:

C-BOX MICRO-EPSILON

Extras

Sprache

Sprachauswahl

System

Englisch

Deutsch

Gilt nur far die Anzei-
ge in dieser Webober-
flache.

Die Sprachauswahl kann auch tber das Ment Home > Sprachauswahl erfolgen, siehe Kap. 5.4.2.
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5.4.15.2 Werkseinstellungen

Der Sensor wird in die Werkseinstellung zurtickgesetzt. Es werden alle Setups geléscht und die Default-

Parameter geladen.

E3 Gehen Sie in das Ment Einstel lungen > Extras > Werkseinstellungen.

Home Einstellungen Messung Hilfe/lnfo
Messprogramm Einstel > Exiras > Werks:
Sensoren
Messrate Werkseinstellungen
Filter 7 Mittelung /
Fehlarbehandiung in der C-Box

Nur aktuelles Setup zurich 1

MNulksatzen / Mastern

Schnittstelleneinstellungen beibehalten

[hgilale Schtsialen
Analogausgang
Ausgabedatenrate

Synchromsation

Einstallungan laden'spaicham

Extras

Alle Setups werden Gberschrieben.

C = B (0) ¢ MICAO-EPSILON

Werkseinstellungen

E2 Treffen Sie bei den Werkseinstellungen folgende Auswahl:

Vorhaben Checkbox | Bedeutung

Nur aktuelles Setup zurlicksetzen Es wird nur das aktuelle Setup geldscht und die
Schnittstelleneinstellungen beibehalten 0 Default-Parameter geladen.

Nur aktuelles Setup zurlcksetzen Aktuelles Setup auBer den Schnittstelleneinstellun-
Schnittstelleneinstellungen beibehalten gen wird zurlickgesetzt.

Nur aktuelles Setup zurlicksetzen O Es werden alle Setups geléscht und die Default-
Schnittstelleneinstellungen beibehalten Parameter geladen. Die Einstellungen fur Sprache,

Passwort und Ethernet bleiben unverandert.

£ Bestitigen Sie die Auswahl, indem Sie die Schaltfliche Werkseinstel lungen driicken.

Seite 63



Betrieb

C-Box

5.4.15.3 Reset des Controllers
E3 Gehen Sie in das Ment Einstel lungen > Extras > Reset des Controllers.

Home Einstellungen

Messprogramm
Sensaren
Messrate

Filter | Mittetung /
Fehlerbehandlung in der C-Box

Nullsetzen / Mastern

Digitale Schnitistellen
Analogausgang
Ausgabedatenrate

Synchronisation

Einstellungen laden/speichern

- Messung Hilfe/lnfo C -BOX MICRO-EPSILON

Einsialiungen > Extras > Resat des Controllers

Reset des Controllers

o
zZurlcksetzen

Es wird nur der Controller zurickgesetzt.

Reset

E3 Treffen Sie beim Reset des Controllers folgende Auswahl:

Vorhaben Checkbox | Bedeutung

Angeschlossene Sensoren ebenfalls O Es wird nur der Controller zurtickgesetzt.
zurlicksetzen

Angeschlossene Sensoren ebenfalls Controller und alle angeschlossenen Sensoren wer-
zurlicksetzen den zurlckgesetzt.

E3 Bestatigen Sie die Auswahl, indem Sie die Schaltflaiche Reset driicken.

Die Schaltfléche Reset fuhrt einen Neustart des Controllers durch. Die Messung wird unterbrochen, nicht
gespeicherte Anderungen gehen verloren.
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5.4.16  Menii Messung
E2 Gehen Sie in das Meni Messung .

\. Home H Einstellungen H Messung H Hilfe/Info |

| Messprogramm

C-Box

MICRO-EPSILON

Durchzufiihrende Messung
Messwert Sensar 1 +—— 1

Messprogramm: Messwert Sensor 1

[sensor 1

027395 mm | [sensor2

——mm | [cBox

v Autom. Skalierung
| Mullsetzen / Mastern

027393 mm | @

IMastern ist INAKTIV:

) r“— 0,27497)

™)

Masterwertin mm

0 —O
Masterwert setzen
Masterwert ricksetzen

| Ftter  Witelung in ger c-Box

0,27447

Messwertmittelung
Keine Mittelung

Ubernehmen
] &

Mart | S

®

il

@)

0,27344

o3 0,2729,

Zeitbereich (in s): |3.0

Abb. 33 Ansicht Ment Messung - Messprogramm

T T
5,627 6,379 T30

T
7,881

1
8,632

Zeige: W Sensor? [ Senzor? W C-Box

[

©)
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Das linke Fenster zeigt folgende Funktionen:

1

Die Durchzufihrende Messung, die Sie bereits ausgewahit haben, siehe Kap. 5.4.3, wird ange-
zeigt. Sie konnen das Messprogramm aber auch hier umstellen und mit Ubernehmen bestéatigen. Es
wird automatisch im Untermeni Messprogramm aktualisiert, siehe Kap. 5.4.3.

Anzeige, ob Mastern AKT 1V oder INAKT!V ist, siehe Kap. 5.4.7. Sie kénnen den Masterwert aber
auch hier setzen oder riicksetzen und mit Ubernehmen bestatigen. Er wird automatisch im Unterme-
nt Nullsetzen / Mastern aktualisiert, siehe Kap. 5.4.7.

Der Masterwert kann hier verandert werden, siehe Kap. 5.4.7.

Anzeige, welche Messwertmittelung gewahlt wurde, siehe Kap. 5.4.4. Sie kdnnen die Messwertmitte-
lung aber auch hier verandern mit Ubernehmen bestatigen. Die Mittelungsart wird automatisch im
Untermenl Sensoren unter Filter / Mittelung im Sensor bzw. Controller, siehe Kap. 5.4.4, aktualisiert,
ebenso im Unterment Filter / Mittelung / Fehlerbehandlung in der C-Box,
siehe Kap. 5.4.6.

Uber der Grafik werden die aktuellen Messwerte von Sensor 1, Sensor 2 und C-Box zusétzlich ange-
zeigt.

Die Schaltflache Mastern setzt den gewahlten Kanal auf Null, wenn im Feld Masterwert in mm
= 0 eingegeben wird.

Automatische Skalierung E3 Setzen Sie den Haken in die Checkbox Automati-
einschalten: sche Skalierung.

Die beiden Kastchen sind nun grau hinterlegt.
Automatische Skalierung E3 Nehmen Sie den Haken aus der Checkbox Automa-
ausschalten: tische Skalierungraus.

Es erscheint automatisch der unterste und oberste Wert
der Skalierung der y-Achse in den vorher grau hinterlegten
Kastchen.

Die Y-Achse kann manuell skaliert werden.

Darstellung des Graphs Messwertmittelung

Kastchen Zeitbereich (in s)
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Diagramm angezeigt werden.

9 | Die Checkbox Show data channel legt fest, welche Kanale (Sensor 1, Sensor 2, C-Box) im

10 | Durch Driicken des Buttons Start starten Sie die Messwertanzeige. Durch Driicken des Buttons

Stop stoppen Sie die Messwertanzeige. Nach dem Stoppen kdnnen Sie durch Driicken des Buttons
Speichern die Messwertanzeige speichern. Dabei 6ffnet sich der Windows-Auswahldialog fir den
Dateinamen und den Speicherort, um die ausgewahlten Messwerte in eine *.meo-Datei zu speichern.

Falls die Sprache auf Deutsch eingestellt ist, werden die Messwerte mit einem Komma als Dezimaltrennzei-
chen abgespeichert, ansonsten mit einem Punkt.

l Es kann nur eine begrenzte Anzahl aufgenommener Messwerte gespeichert werden (etwa 2.000.000).

Wenn mehr Messwerte aufgenommen werden, werden die altesten Messwerte geldscht.

5.4.17 Menii Hilfe, Infos

Diese Seite enthalt Informationen zu Serien- und Versionsnummern, sowie der MAC-Adresse des Controllers
und der angehangten Sensoren, und einen Adressblock.

Home i ™,

Micro-Epsilon Messtechnik

Gm 0. KG

Komiguacher 9. 19 Information Controller
24486 Orlenbung

Deutschiand

Name

C-Box

| serlennummer

14380041

E-Mail
info@micro-epsilon de

Option

000

W Artikelnummer
Web:

2420072

www.micro-epsilon.de
Firmwareversion

MAC-Adresse

076

00-0C-12-02-04-5F

uuio

4BCFDAZ0-FF32-450B-BD69-TO0STBTFTA

Abb. 34 Mendi Hilfe/lnfo - Ausschnitt 1 - Information Controller
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Information Sensor 1

Name ILD2300
Seriennummer 14040019
Option 000
Artikelnummer 4120179
Firmwareversion 009.106.138

MAC-Adresse

00-0C-12-01-16-3D

Messbereich

20.00mm

Abb. 35 Menli Hilfe/lnfo - Ausschnitt 2 - Information Sensor 1

Information Sensor 2

Name ILD2300
Serlennummer 13080023
Option 000
Artlkelnummer 4120178
Firmwareversion 009.106.138

MAC-Adresse

00-0C-12-01-10-EB

Messberaich

10.00mm

Abb. 36 Mendti Hilfe/lnfo - Ausschnitt 3 - Information Sensor 2

Information GUI

Build

| 5749 (Tue Dec 9 08:40:43 2014)

Abb. 37 Menii Hilfe/lnfo - Ausschnitt 4 - Information GUI

Seite 68



Softwareunterstltzung mit MEDAQLib

6. Softwareunterstiitzung mit MEDAQLib

Mit MEDAQLIb steht Ihnen eine dokumentierte Treiber-DLL zur Verfligung. Damit binden Sie die C-Box in
Verbindung mit der

- der PCl-Interfacekarte IF 2008 oder

- der Ethernet-Karte

- USB

in eine bestehende oder kundeneigene PC-Software ein.

MEDAQLib

- enthélt eine DLL, die in C, C++, VB, Delphi und viele weitere Programme importiert werden kann,

- nimmt lhnen die Datenkonvertierung ab,

- funktioniert unabhangig vom verwendeten Schnittstellentyp,

- zeichnet sich durch gleiche Funktionen flr die Kommunikation (Befehle) aus,

- bietet ein einheitliches Ubertragungsformat fur alle Sensoren von MICRO-EPSILON.

Far C/C++-Programmierer ist in MEDAQLIb eine zusétzliche Header-Datei und eine Library-Datei integriert.
Die aktuelle Treiberroutine inklusive Dokumentation finden Sie unter:

www.micro-epsilon.de/download

www.micro-epsilon.de/link/software/medaqlib
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7. Haftung fiir Sachmangel

Alle Komponenten des Gerates wurden im Werk auf die Funktionsféhigkeit hin Gberpruft und getestet. Sollten
jedoch trotz sorgféltiger Qualitatskontrolle Fehler auftreten, so sind diese umgehend an MICRO-EPSILON
oder den Handler zu melden.

Die Haftung fir Sachmangel betragt 12 Monate ab Lieferung. Innerhalb dieser Zeit werden fehlerhafte Teile,
ausgenommen VerschleiBteile, kostenlos instandgesetzt oder ausgetauscht, wenn das Gerat kostenfrei

an MICRO-EPSILON eingeschickt wird. Nicht unter die Haftung fur Sachmangel fallen solche Schaden,

die durch unsachgeméaBe Behandlung oder Gewalteinwirkung entstanden oder auf Reparaturen oder
Veranderungen durch Dritte zurlickzufihren sind. FUr Reparaturen ist ausschlielich MICRO-EPSILON zu-
standig.

Weitergehende Anspruche kénnen nicht geltend gemacht werden. Die Anspruche aus dem Kaufvertrag blei-
ben hierdurch unberthrt. MICRO-EPSILON haftet insbesondere nicht fiir etwaige Folgeschaden. Im Interesse
der Weiterentwicklung behalten wir uns das Recht auf Konstruktionsdnderungen vor.

8. Service, Reparatur
Bei einem Defekt an der C-Box: MICRO-EPSILON MESSTECHNIK
- Speichern Sie nach Méglichkeit die aktuellen Einstellungen der C- GmbH & Co. KG

Box in einem Parametersatz, um nach der Reparatur die Einstellun- Konigbacher Str. 15

gen wieder in die C-Box laden zu kénnen. 94496 Ortenburg / Deutschland
- Senden Sie bitte die C-Box zur Reparatur oder zum Austausch ein.
Das Offnen der C-Box ist nur dem Hersteller vorbehalten. Bei Stérun- Tel. +49 (0) 8542/ 168-0
gen, deren Ursachen nicht eindeutig erkennbar sind, senden Sie bitte Fax +49 (0) 8542 / 168-90
immer das gesamte Messsystem an info@micro-epsilon.de

www.micro-epsilon.de

9. AuBerbetriebnahme, Entsorgung

E3 Entfernen Sie das Versorgungs- und Ausgangskabel an der C-Box.

Durch falsche Entsorgung kénnen Gefahren fir die Umwelt entstehen.

E3 Entsorgen Sie das Gerat, dessen Komponenten und das Zubehér sowie die Verpackungsmaterialien
entsprechend den einschlagigen landesspezifischen Abfallbehandlungs- und Entsorgungsvorschriften
des Verwendungsgebietes.
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Kabelklemme geeignet fur
- Leiterart eindrahtig/feindrahtig,
Querschnitt von 0,08 ... 1,5 mm2

- Leiterart feindréhtig (mit Aderendhllse
mit/ohne Kunststoffkragen),
Querschnitt von 0,25 ... 1 mm?2

Abb. 38 Pin-Belegung 14-pol. Kabelklemme, Typ WAGO 713-1107

Befestigen Sie die Kabelklemme nach
Mdglichkeit in einem Schraubstock.

1. FUhren Sie die Klinge des Schrauben-
drehers (Zubehor) in die Betatigungsoff-
nung ein. Klingenbreite max. 2,5 x 0,4 mm.
2. Heben Sie den Schraubendreher leicht
an.

3. Fuhren Sie den Anschlussdraht in die
Klemme ein.

4. Ziehen Sie den Schraubendreher ab.

Abb. 39 Arbeitsschritte flir das Verdrahten der Kabelklemme
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Schnittstellen- und Versor-
gungskabel zum Anschluss
= 15-pol. Sub-D Stecker  gines ILD23xx an die C-Box,

- far den Anschluss an Kabe”énge X = 3’ 6’ 9 oder
die C-Box 25 m

RJ45 Ethernetbuchse
far Ethernet
(Verbindung zum
Sensor

Uber Standard-LAN)

Sensorrundstecker

Abb. 40 PC2300-3/C-Box/RJ45 Versorgungs- und Schnittstellenkabel

Uber die RJ45 Ethernetbuchse kann man (iber das Webinterface oder ASCII Einstellungen am Sensor vor-
nehmen.
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A2 ASCIllI-Kommunikation mit Sensor

A2A1 Allgemein

Die ASCII-Befehle kénnen Uber die Schnittstellen RS422, USB oder Ethernet an die C-Box gesendet wer-
den. Alle Befehle, Eingaben und Fehlermeldungen erfolgen in Englisch. Ein Befehl besteht immer aus dem
Befehlsnamen und Null oder mehreren Parametern, die durch Leerzeichen getrennt sind und mit CR LF
(entspricht \r\n) abgeschlossen werden.

Das Echo ist immer aktiv, d. h.:

- Bei einem Kommando zum Setzen von Parametern kommt als Antwort erst der Kommandoname und
anschlieBend OK bzw. Fehler und schlieBlich der Prompt zurlck.

- Bei einem Kommando zum Lesen von Parametern kommt als Antwort erst der Kommandoname und an-
schlieBend der Parameterwert und schlieBlich der Prompt zurtck.

- Bei einem Kommando mit mehrzeiliger Antwort kommt als Antwort erst der Kommandoname und in den
nachsten Zeilen die Parameter zurtick.

A22 Schnittstellenparameter RS422

- Baudraten: 115.200 (Default), 8.000.000, 4.000.000, 3.500.000, 3.000.000, 2.500.000, 2.000.000,
1.500.000, 921.600, 691.200, 460.800, 230.400, 9.600 Baud

- Paritat: keine

- Datenbits: 8

- Stoppbit: 1

A23 Datenprotokoll

Alle zur gleichen Zeit auszugebenden Werte, werden filr eine Ubertragung zu einem Frame zusammenge-
fasst. Maximal sind 6 Werte/Frame mdglich. Die Messwerte werden Uber TCP/IP mit 32 Bit, Gber RS422 und
USB mit maximal 18 Datenbit Ubertragen.

Struktur eines Messwert-Frames:
- Sensor 1 Value

- Sensor 1 Additional

- Sensor 2 Value

- Sensor 2 Additional

- C-Box Value

- C-Box Additional
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Bei der Ethernet-Ubertragung wird bei jedem Paket ein Header und anschlieBend eine Folge von Daten-
frames Ubertragen.

Der Header besteht aus:

- Praambel (32 Bit): MEAS

- Artikelnr (32 Bit)

- Seriennr (32 Bit)

- Flags1 (32 Bit), schon beschrieben

- Flags2 (32 Bit), momentan ohne Funktion

- Bytes per Frame (16 Bit) / Anzahl Frames im Paket (16 Bit)
- Framezahler (32 Bit)

Die Datenframes im Paket sind immer komplett (es kann also kein Frame auf mehrere Pakete verteilt sein)
Jeder Frame besteht aus seinen gewahlten Messwerten (bis zu sechs). Jeder Messwert hat wiederum 32 Bit.

Die glltigen Wertebereiche fur Sensor- und C-Box Werte sind wie folgt:
- Uber RS422/USB:
= Sensormesswerte und -zusatzwerte abhangig vom Sensor (RS422-Ubertragung), siehe auch Betriebs-
anleitung optoNCDT 2300, Kapitel 7.5 Datenausgabe.
= C-Box Messwerte von 0 .. 131071, ab 262073 ... 262143 (18 Bit) Fehlerwerte
= C-Box Zusatzwerte von 0 .. 262143 (18 Bit)
- Uber TCP/IP (Ethernet):
= Sensormesswerte und -zusatzwerte abhangig vom Sensor (RS422-Ubertragung), siehe auch Betriebs-
anleitung optoNCDT 2300, Kapitel 7.5 Datenausgabe.
Es wird jedoch ein zuséatzliches Hi Byte (0x00) Ubertragen, um die 32 Bit einzuhalten.
= C-Box Messwerte von INT_MIN (-2147483648) bis INT_MAX (2147483647)-11, INT_MAX-10 bis INT_MAX
sind Fehlerwerte
= C-Box Zusatzwerte von INT_MIN bis INT_MAX
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Flag-Bit |Beschreibung Flag-Bit |Beschreibung

0 Sensor 1 Value 4 C-Box Value

1 Sensor 1 Additional 5 C-Box Additional

2 Sensor 2 Value 6,7 Typ Additional (00= Counter, 01= Timestamp)
3 Sensor 2 Additional 8bis31 |0

Abb. 41 Beschreibung Flags 1 (Ethernet)

Flag-Bit |Beschreibung

Obis31 |0

Abb. 42 Beschreibung Flags 2 (Ethernet)

Wert

Schnittstelle

Wertebereich

Sensor 1 Value,
Sensor 2 Value,

RS422/USB

0...262072

C-Box Value Ethernet -INT_MAX ... INT_MAX-11  |-2147483647 ... 2147483636

Sensor 1 Additional, | RS422/USB 0...262143

Sensor 2 Additional,

C-Box Additional Ethernet: -INT_MAX ... INT_MAX -2147483647 ... 2147483647
Abb. 43 Giltige Wertebereiche (roh)

Wert Schnittstelle Wertebereich

Sensor 1 Value,
Sensor 2 Value,
C-Box Value

RS422/USB

262073 ... 262143

Ethernet: INT_MAX-10 ... INT_MAX | 2147483637 ... 2147483647

Abb. 44 Fehlerbereiche (roh)
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Wert Schnittstelle | Berechnung Einheit

RS422/USB [mm]

Digital * (C-Box Range Max - C-Box Range Min)
Wert = + C-Box Range Min
C-Box Value 131072.0
Digital
Ethernet Wert= —— [mm]
1.0e+006

Digital (Linksshift um 8 bits)
RS422/USB | Wert = [s]
1.0e+006

C-Box Additional

(Timestamp) Digital (unsigned int)

Ethernet Wert = [s]

1.0e+006
C-Box Additional |RS422/USB | Digital ohne
(Counter) Ethernet Digital (unsigned int) ohne

Abb. 45 Berechnung der Werte

Bei einem Neustart oder nach einer Konfigurationsanderung an der C-Box initialisiert diese die Sensoren und
die Messung beginnt neu.
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C-Box

A24 Ubersicht Befehle

Gruppe Kapitel Kurzinfo
A25.1 Kap. A 2.5.1 Controllerinformation
A25.2 Kap. A2.5.2 Sensor suchen
A253 Kap. A 2.5.3 Sensorinformation
A25.4 Kap. A 2.5.4 Alle Einstellungen auslesen
A25.5 Kap. A2.5.5 Spracheinstellung
A25.6 Kap. A2.5.6 Synchronisation
A257 Kap. A 2.5.7 Controller booten
A25.8 Kap. A2.5.8 Triggerung
A25.8.1 Kap. A2.5.8.1 | Triggerauswahl
A2582 Kap. A2.5.8.2 |Triggerpegel
A2583 Kap. A 2.5.8.3 |Anzahl der auszugebenen Messwerte
A2584 Kap. A 2.5.8.4 |Softwaretriggerimpuls
A25.85 Kap. A2.5.8.,5 |Trigger Werte ausgeben
A25.9 Kap. A2.5.9 Ethernet
A25.10 Kap. A 2.5.10 Einstellung des Messwertservers
A25.11 Kap. A2.5.11 Ubertragungsrate
A25.12 Kap. A2.5.12 Parameter speichern
A25.13 Kap. A2.5.13 Parameter laden
A25.14 Kap. A2.5.14 Werkseinstellungen
A25.15 Kap. A25.15 Messmode
A25.16 Kap. A2.5.16 Messrate
A25.17 Kap. A2.5.17 Messwertmittelung Controller
A25.18 Kap. A25.18 Messwertmittelung Sensor
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A25 Befehle
A 2.5.1 Controllerinformation

GETINFO
Abfragen der Controller-Information. Ausgabe siehe Beispiel:
->GETINFO
Name: C-Box
Serial: 10000001
Option: 000
Article: 2420072
MAC-Address: 00-0C-12-01-06-08
Version: XXX - XXX 2 XXX - XX
->

A 25.2 Sensor suchen
SCAN1
Der Controller sucht nach angeschlossenen Sensoren an der Buchse Sensor 1.

Der Befehl SCAN2 veranlasst den Controller nach angeschlossenen Sensoren an der Buchse Sensor 2 zu
suchen.
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A 2.5.3 Sensorinformation
GETINFO1
Liefert Informationen tber den an der Buchse Sensor 1 angeschlossenen Sensor.
Beispiel einer Antwort, wenn ein ILD2300 angeschlossen ist:
->GETINFO1
Name: 1LD2300
Serial: 11020009
Option: 001
Article: 2418004
MAC-Address: 00-0C-12-01-06-08
Version: 004.093.087.02
Measuring range: 20 mm

Imagetype: User

->
Wurde der Sensor an der C-Box nicht erkannt, wird der Fehler E39 no sensor found ausgegeben.
Der Befehl GET INFO2 liefert Informationen Gber den an der Buchse Sensor 2 angeschlossenen Sensor.
A 2.5.4 Alle Einstellungen auslesen

PRINT [ALL]
Print dient der Ausgabe aller Abfragekommandos, je Zeile eine Antwort mit Kommandonamen voran.

Im Detail sind das: SYNC, IPCONFIG, MEASTRANSFER, BAUDRATE, MEASMODE, MEASRATE, AVERAGE,

AVERAGE1, AVERAGE2, MASTERMYV, OUTPUT, OUTREDUCE, OUTSCALE_RS422_USB, OUTHOLD, OUT _

RS422, OUT_USB, OUT_ETH, OUT_ADDITIONAL, ANALOGOUT, ANALOGRANGE, ANALOGSCALE, LASER-

POW1, LASERPOW2, LANGUAGE

- ALL: Liefert auch die Antwort zu GETINFO, GETINFO1 und GETINFO2 in mehreren Zeilen, die erste Zeile
enthalt den Kommandonamen
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C-Box

A 2.5.5 Spracheinstellung
LANGUAGE BROWSER | ENGL ISH| GERMAN

Sprache der angezeigten Webseiten.
- BROWSER bedeutet Default-Sprache

A 2.5.6 Synchronisation

SYNC NONE|] INTERNAL|EXTERNAL [LLL | HLL]
- NONE: Sensoren werden nicht synchronisiert, die C-Box lauft mit eigenem Takt und nimmt gerade verfliig-
bare Sensorwerte.
- INTERNAL: C-Box erzeugt Sync-Impuls
- EXTERNAL: Externer Sync-Impuls wird zu den Sensoren durchgeschleift
= Bei einer externen Triggerung kann noch zwischen Low Level Logic (LLL) und High Level Logic (HLL)
umgeschaltet werden.
= Low Level Logic (0 ... 0,7 bis 2,8 ... 30)
= High Level Logic (0 ... 3 bis 8 ... 30)

A 2.5.7 Controller booten
RESET [ALL]
Die C-Box wird neu gestartet.
- ALL: Auch die Sensoren neu starten.
A 2.5.8 Triggerung
A 2.5.8.1 Triggerauswahl
TRIGGER NONE | EDGE | PULSE | SOFTWARE

Auswahl des Triggermode

- NONE: Keine Triggerung

- EDGE: Flankentriggerung tber TRG-IN (Messwerte-Ausgabe abhangig vom TRIGGERCOUNT)

- PULSE: Gate-Triggerung Uber TRG-IN (kontinuierliche Messwerte-Ausgabe, solange TRG-IN aktiv ist.)

- SOFTWARE: Triggerung Uber den Befehl TRIGGERSW (Messwerte-Ausgabe abhangig vom TRIGGER-
COUNT)

Default = NONE
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A 2.5.8.2 Triggerpegel
TRIGGERLEVEL HIGH|LOW LLLJHLL
Legt den aktiven Logiklevel sowie die Schaltschwelle fur den Trigger-Eingang fest.
- HIGH|LOW: aktiver Logiklevel
- LLL|HLL: Schaltschwelle
= LLL = High Level Logic ==> LO = 0..0,7 Volt, HI = 8..30 Volt)
= HLL = High Level Logic ==> LO = 0..3 Volt, HI = 8..30 Volt)

Default = HIGH LLL
A 2.5.8.3 Anzahl der auszugebenden Messwerte
TRIGGERCOUNT O]1...16382] INFINITE]16383

Legt fest, wie viele Messwerte nach einem Triggerereignis ausgegeben werden.

- 1...16382: Anzahl der auszugebenden Messwerte nach dem Triggerereignis

- INFINITE|16383: Start der kontinuierlichen Messwertausgabe nach einem Triggerereignis
0: Stoppt die kontinuierliche Messwertausgabe

Default = 1
A 2.5.8.4 Softwaretriggerimpuls
TRIGGERSW

Generierung einer Software-Triggerung. Ist in der Triggerauswahl nicht SOFTWARE ausgewaéhlt, so wird die
Fehlermeldung ,E43 triggermode SOFTWARE disabled“ ausgegeben.

Wird bei aktiver Messwertausgabe das Kommando erneut gesendet, so wird die Triggerung gestoppt und die
Messwertausgabe beendet.
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C-Box

A 2.5.8.5 Trigger alle Werte ausgeben
OUT_ADDITIONAL C-BOXCOUNTER]C-BOXTIMESTAMP|TRG-IN

Einstellung, welcher Wert als Zusatzwert der C-Box ausgegeben werden soll.

- C-BOXTIMESTAMP: Zeitstempel der C-Box

- C-BOXCOUNTER: Messwertzahler der C-Box

- TRG-IN: Zustand vom Triggereingang (0 = inaktiv, 1 = aktiv)

Bei der Ethernet-Datenausgabe wird im Flags1 mit Bit6+7 die Einstellung vom OUT_ADDITIONAL ausgege-
ben (00 = Counter, 01 = Timestamp, 10 = TRG-IN)

Default = C-BOXCOUNTER

Die neue Trigger-Funktion nutzt den gleichen Eingang wie die Sync-Funktion, deshalb kann nur eine der
beiden Funktionen aktiv sein:

Ist SYNC auf EXTERNAL eingestellt, und der TRIGGER soll auf EDGE oder PULSE eingestellt werden, so wird
ein Fehler ausgegeben.

Ist der TRIGGER auf EDGE oder PULSE eingestellt und SYNC soll auf EXTERNAL eingestellt werden, so wird
ein Fehler ausgegeben.

Ist SYNC auf NONE oder INTERNAL eingestellt, so kann der TRIGGER auf EDGE oder PULSE eingestellt
werden.

Ist der TRIGGER auf NONE oder SOFTWARE eingestellt, so kann der SYNC auf EXTERNAL eingestellt wer-
den.

A 2.5.9 Ethernet

IPCONFIG DHCP|STATIC [<IPAdresse> [<Netmask> [<Gateway>]1]
Einstellen der Ethernet-Schnittstelle.
- DHCP: IP-Adresse und Gateway wird automatisch per DHCP abgefragt. Steht kein DHCP-Server zur Verfu-

gung wird nach ca. 30 Sekunden eine LinkLocal Adresse gesucht.
- STATIC: Setzen einer IP-Adresse, der Netzmaske und des Gateways im Format XxX.XXX.XXX.XXX

Werden IP-Adresse, Netzmaske und/oder Gateway nicht mit angegeben, bleiben deren Werte unverandert.
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C-Box

A 2.5.10 Einstellung des Messwertservers
MEASTRANSFER SERVER/TCP [<PORT>]

Bei Messwertausgabe Uber Ethernet: aktuell ist nur TCP-Server vorgesehen.
- Der Port ist zwischen 1024 und 65535 frei wahlbar.

A 25.11 Ubertragungsrate
BAUDRATE <Baudrate>

Einstellung der Schnittstellen-Baudrate zum PC. Mdgliche Varianten: 115.200 (Default), 8.000.000, 4.000.000,
3.500.000, 3.000.000, 2.500.000, 2.000.000, 1.500.000, 921.600, 691.200, 460.800, 230.400, 9.600 Baud
A 2.5.12 Parameter speichern
STORE 1]2]3]4]15161718
Speichern der aktuellen Parameter unter der angegebenen Nummer im Flash. Beim Neustart der C-Box wird
immer der zuletzt gespeicherte Datensatz geladen.
A 2.,5.13 Parameter laden
READ ALL|DEVICE|MEAS 1]2]3]4]15]16]1718
Lesen der Parameter unter der angegebenen Nummer aus dem Flash. Zuséatzlich muss der Umfang der zu
ladenden Daten angegeben werden:
- ALL: Es werden alle Parameter geladen.
- DEVICE: Es werden nur die Gerate-Grundeinstellungen geladen (Schnittstellenparameter).
- MEAS: Es werden nur die Messeinstellungen geladen (alle Eigenschaften fur die Messung).
A 2.5.14 Werkseinstellungen
SETDEFAULT [ALL] [NODEVICE]
Setzen der Defaultwerte (Rucksetzen auf Werkseinstellung).
- ALL: Es werden alle Setups geldscht und die Default-Parameter geladen, andernfalls wird nur das aktuelle

Setup geldscht.
- NODEVICE: Die Einstellungen der IP-Adresse und der RS422-Baudrate bleiben temporéar erhalten.
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A 2.5.15 Messmode
MEASMODE SENSOR1VALUE|SENSOR12THICK]SENSOR12STEP

Messmodus setzen, mdglich sind:

- SENSOR1VALUE: Messwert von Sensor 1.

- THICKSENSOR12: die Messwerte von Sensor 1 und Sensor 2 werden vom Messbereich subtrahiert und
beide Ergebnisse miteinander addiert. Wenn die Masterung aktiv ist, werden beide Werte vom internen
Masterungsoffset subtrahiert.

- STEPSENSOR12: Differenz aus Messwert von Sensor 1 minus Messwert von Sensor 2.

A 2.5.16 Messrate
MEASRATE X.XXX
Messfrequenz in kHz mit drei Nachkommastellen.

Erlaubt sind nur Messraten, die die Sensoren unterstltzen. Bei deaktivierter Synchronisierung sind Werte
zwischen 0.400 und 80.000 erlaubt.

A 2.5.17 Messwertmittelung Controller
AVERAGE NONE|MOVING]|RECURSIVE|MEDIAN [<Mittelwerttiefe>]

Ausgangsmittelung der C-Box. Der Mittelwert wirkt auf den C-Box Messwert an allen Schnittstellen, auch
analog.

- MOVING: Gleitender Mittelwert (Mittelwerttiefe 2, 4, 8, 16, 32, 64, 128, 256 und 512 mdglich).

- RECURSIVE: Rekursiver Mittelwert (Mittelwerttiefe 2, 4, 8, ..., 32768)

- MEDIAN: Median (Mittelwerttiefe 3, 5, 7 und 9 méglich)

A 2.5.18 Messwertmittelung Sensor
AVERAGE1 NONE |MOVING|RECURSIVE |MEDIAN [<Mittelwerttiefe>]

Mittelung in den Sensoren. Der Mittelwert wirkt immer auf alle auszugebenden Abstands- und Differenz-
Werte.

- MOVING: Gleitender Mittelwert

- RECURSIVE: Rekursiver Mittelwert '

- MEDIAN: Median'

Der Befenl AVERAGE2 NONE |MOVING|RECURSIVE|MEDIAN [<Mittelwerttiefe>] stellt die
Mittelung den an der Buchse Sensor 2 angeschlossenen Sensor ein.

1) Nur solche Werte mdglich, die auch vom Sensor unterstutzt werden.
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A 2.5.19 Mastern / Nullsetzen
MASTERMV NONE|MASTER <Masterwert>

Mastern des C-BOXVALUE.
- NONE: Beendet das Mastern
- MASTER: Setzen des aktuellen Messwertes als Masterwert
= Masterwert in Millimeter (min: -1024.0 mm, max: 1024.0 mm)
= |st der Masterwert 0, so hat die Funktion Mastern die gleiche Funktion wie das Nullsetzen.
A 2.5.20 Auswahl Digitalausgang
OUTPUT NONE|RS422|ETHERNET |JHTTP|USB
Aktiviert die Datenausgabe an der gewlinschten Schnittstelle.
- NONE: Keine Messwertausgabe
- RS422: Ausgabe der Messwerte tber RS422
- ETHERNET: Ausgabe der Messwerte Uber Ethernet

- HTTP: Ausgabe der Messwerte Uber die Webseite der C-Box
- USB: Ausgabe der Messwerte uber USB

A 2.5.21 Ausgabe-Datenrate
OUTREDUCE <Ausgabereduzierung> ([ANALOG] [RS422] [USB] [ETHERNET]) |NONE
Reduziert die Messwertausgabe fuir alle verfigbaren Schnittstellen.
- 1: Gibt jeden Messwert aus
- 2...1000: Ausgabe jedes n-ten Messwertes
A 2.5.22 Ausgabewerte skalieren
OUTSCALE_RS422_USB STANDARD| (TWOPOINT <Minimaler Messwert> <Maximaler Mess-
wert>)
Einstellung der Skalierung des C-BOXVALUE Uber RS422 und USB.
Die Standard-Skalierung ist fir Abstand/Stufe 0 bis MB (Sensor1) und flr Dickenmessung 0 bis MB (Sen-
sor1) + MB (Sensor2) (MB=Messbereich).

Der minimale und maximale Messwert muss in Millimetern angegeben werden. Der verfugbare Ausgabebe-
reich des RS422/USB Ausgangs wird dann zwischen dem minimalen und maximalen Messwert gespreizt.
Der minimale und maximale Messwert muss zwischen -1024.0 und 1024.0 mm liegen mit vier Nachkomma-

stellen. Der Max-Wert muss gréBer als der Min-Wert sein. )
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C-Box

A 2.5.23 Fehlerbehandlung
OUTHOLD NONE]O|<Anzahl>

Einstellen des Verhaltens der Messwertausgabe im Fehlerfall fir den C-Box-Messwert, nicht fur die Sensor-

werte.

- NONE: Kein Halten des letzten Messwertes, Ausgabe des Fehlerwertes.

- 0: Unendliches Halten des letzten Messwertes.

- Anzahl: Halten des letzten Messwertes Uber Anzahl Messzyklen hinweg; danach wird ein Fehlerwert (maxi-
mal 1024) ausgegeben.

A 2.5.24 Datenauswahl fir RS422

OUT_RS422 NONE | ([SENSOR1VALUE][SENSORLADDITIONAL] [SENSOR2VALUE][SENSOR2ADDITI0-
NAL] [C-BOXVALUE][C-BOXADDITIONAL])

Einstellung, welche Werte uber RS422 ausgeben werden sollen.
- NONE: Keine Ausgabe eines Abstandes

- SENSOR1VALUE: Messwert des Sensor 1

- SENSOR1ADDITIONAL: Zusatzwert des Sensor 1

- SENSOR2VALUE: Messwert des Sensor 2

- SENSOR2ADDITIONAL: Zusatzwert des Sensor 2

- C-BOXVALUE: Berechneter Wert der C-Box

- C-BOXADDITIONAL: Zusatzwert der C-Box

A 2.5.25 Datenauswahl fir USB

OUT_USB NONE | ([SENSOR1VALUE][SENSOR1ADDITI0NAL] [SENSOR2VALUE][SENSOR2ADDIT10-
NAL] [C-BOXVALUE][C-BOXADDITIONAL])

Einstellung, welche Werte Uber USB ausgeben werden sollen.
- NONE: Keine Ausgabe eines Abstandes

- SENSOR1VALUE: Messwert des Sensor 1

- SENSOR1ADDITIONAL: Zusatzwert des Sensor 1

- SENSOR2VALUE: Messwert des Sensor 2

- SENSOR2ADDITIONAL: Zusatzwert des Sensor 2

- C-BOXVALUE: Berechneter Wert der C-Box

- C-BOXADDITIONAL: Zusatzwert der C-Box
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C-Box

A 2.5.26 Datenauswahl fiir Ethernet

OUT_ETH NONE | ([SENSOR1VALUE][SENSOR1ADD ITIONAL] [SENSOR2VALUE] [SENSOR2ADDITI0-
NAL] [C-BOXVALUE][C-BOXADDITIONAL])

Einstellung, welche Werte Uber Ethernet ausgeben werden sollen.
- NONE: Keine Ausgabe eines Abstandes

- SENSOR1VALUE: Messwert des Sensor 1

- SENSOR1ADDITIONAL: Zusatzwert des Sensor 1

- SENSOR2VALUE: Messwert des Sensor 2

- SENSOR2ADDITIONAL: Zusatzwert des Sensor 2

- C-BOXVALUE: Berechneter Wert der C-Box

- C-BOXADDITIONAL: Zusatzwert der C-Box

A 2.5.27 Datenauswahl zuséatzliche Werte
OUT_ADDITIONAL C-BOXCOUNTER|C-BOXTIMESTAMP
Einstellung, welcher Wert als Zusatzwert der C-Box ausgegeben werden soll.
- C-BOXTIMESTAMP: Zeitstempel der C-Box
- C-BOXCOUNTER: Messwertzahler der C-Box
A 2.5.28 Datenauswahl fiir Analogausgang
ANALOGOUT SENSOR1VALUE | SENSOR2VALUE |C-BOXVALUE|FIXED [Wert]
Auswahl des Signals, das Uber den Analogausgang ausgegeben werden soll.
- Bei FIXED wird der Spannungs-/Stromwert mit vier Nachkommastellen angegeben.
A 2.5.29 Wertebereich Analogausgang

ANALOGRANGE NONE|0-5V]0-10V]|-5-5V]|-10-10V]4-20mA
- NONE: Keine Analogausgabe (inaktiv)
- 0-5V: Der Analogausgang gibt eine Spannung von 0 bis 5 Volt aus.
- 0-10V: Der Analogausgang gibt eine Spannung von 0 bis 10 Volt aus.
- -5-5V: Der Analogausgang gibt eine Spannung von -5 bis 5 Volt aus.
- -10- 10 V: Der Analogausgang gibt eine Spannung von -10 bis 10 Volt aus.
- 4 - 20 mA: Der Analogausgang gibt eine Stromstarke von 4 bis 20 Milliampere aus.
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A 2.5.30 Analogausgang skalieren
ANALOGSCALE STANDARD| (TWOPOINT <Minimaler Messwert> <Maximaler Messwert>)
Einstellung der Skalierung des Analogausgangs.

Die Standard-Skalierung ist fir Abstande 0 - MB bzw. - MB/2 bis MB/2 und fur Dickenmessung auf 0 bis 2 MB
(MB=Messbereich) ausgelegt.

Ist der minimale und maximale Messwert ,0°, so wird die Standardskalierung verwendet.

Der minimale und maximale Messwert muss in Millimetern angegeben werden. Der verfigbare Ausgabebe-
reich des Analogausgangs wird dann zwischen dem minimalen und maximalen Messwert gespreizt.

Der minimale und maximale Messwert muss zwischen -1024.0 und 1024.0 mm liegen mit vier Nachkomma-
stellen.

Der minimale und maximale Messwert wird mit vier Nachkommastellen verarbeitet.
A 2.5.31 Befehl an angeschlossenen Sensor senden
TUNNEL1 <Kommando fir Sensor 1>

Das Kommando ist in Anfiihrungszeichen eingeschlossen und wird von der C-Box mit einem <CRLF>
versehen an den angeschlossenen Sensor an Buchse Sensor 1 geschickt. Die Antwort des Sensors wird in
Anfuhrungszeichen verpackt und zurlickgegeben.

Wenn kein Prompt kommt, dann wird bis zu 15000 ms auf die Antwort gewartet und anschlieBend ein Fehler
zurtuickgegeben.

Ist kein Sensor in der C-Box erkannt worden, kommt sofort eine Fehlermeldung zurtick.
Beispiel einer Tunnelkommunikation, das Echo im Sensor ist abgeschaltet:
Kommando: TUNNEL1 ,,LASERPOW*“<CRLF>

Antwort: TUNNEL1 ,,LASERPOW FULL*<CRLF>->

Kommando:  TUNNEL1 ,,LASERPOW FULL*“<CRLF>

Antwort: TUNNEL1 ,,<CRLF>**<CRLF>->

Kommando:  TUNNEL1 ,,GETINFO*“<CRLF>

Antwort: TUNNEL1 ,,<CRLF><CRLF>Name: 1LD2300<CRLF>Serial :1020004<CRLF>. ..
“<CRLF>->

Der Befehl TUNNEL2 sendet Befehle an den angeschlossenen Sensor an der Buchse Sensor 2.
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A 2.5.32 Laserabschaltung / Lasereinschaltung
LASERPOW1 OFF]ON

Leitung fur Laser ein/ausschalten. Wenn durch eine Kurzschlussbrticke zwischen Laser-ON und GND der
Laser freigegeben wird, kann er Gber den Befenl LASERPOW1 OFF/ON geschaltet werden.

Der Befehl LASERPOW2 arbeitet analog und ist an den angeschlossenen Sensor an der Buchse Sensor 2
gerichtet.

A 2.5.33 C-Box finden
Suchen der C-Box Uber den Sensorfinder, siehe Kap. 5.3.2

A26 Fehlerwerte Giber RS422/USB

262073 RS422 scaling underflow

262074 RS422 scaling overflow

262075 Too much data for this baudrate

262079 Measure value cannot be calculated

262080 Measure value cannot be examined, global error

A27 Fehlerwerte liber Ethernet

7ffffff8 Measure value cannot be calculated
7ffff7 Measure value cannot be examined, global error
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