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6 Hochpréaziser Neigungssensor

- Héchste Genauigkeit und Auflésung
fiir prézise Messungen

- AuBerst stabiles Messsignal selbst
bei starken Temperaturschwankungen

- Hohe EMV-Festigkeit durch ein
robustes Alu-Druckguss-Gehéause

Ideal fiir hochprazise Neigungsmessung Ohne Filter Tiefpass-Filter SensorFUSION
Der INC5701 ist ein einachsiger Neigungssen- Winkel [7] Winkel [°] Winkel [

sor mit einem Messbereich von bis zu 360°.
Der Sensor zeichnet sich durch eine heraus-
ragende Winkelgenauigkeit und Auflésung fur
besonders genaue und prazise Messungen
aus. Das industrietaugliche Alu-Druckguss-
gehéuse ermoglicht den Einsatz selbst bei \/ t t t
rausten Umgebungsbedingungen, wie z.B. in
unmittelbarer Nahe von elektromagnetischen
Feldern. Zudem sorgt eine hohe Temperatur-
stabilitat fir zuverlassige Messungen in Berei-
chen mit groBen Temperaturschwankungen,
was den Sensor fir AuBenanwendungen pra-
destiniert.

— Referenzkurve ~ — Neigungssignal mit entsprechendem Filter

SensorFUSION mit Kalman-Filter

Die Sensorfusion mit dem Kalman-Filter tiberwindet die signifikante Verzogerung einer gewdhnlichen Tiefpass-
filterung bei gleichzeitiger Unterdriickung mechanischer Stérungen. Diese Funktionalitét wird durch die Kombi-
nation des Ausgangssignals des Beschleunigungsmessers mit dem Signal eines Winkelgeschwindigkeits-
Sensors erreicht. Das Ausgangssignal folgt direkt und unmittelbar der Orientierungsanderung des Sensors.
Der INC5701 ist in zwei Ausfuhrungen ver-

fugbar, mit reiner Tiefpassfilterung oder mit

zusatzlicher Sensordatenfusion und dem Kal-

man-Filter zur korrekten Messung bei dyna-

mischen Prozessen.

Einsatzbereiche Artikelbezeichnung
Dank der herausragenden Winkelgenauigkeit
. . . INC570 1 S -360 -SA -u/l
und Auflésung werden die Neigungssenso-
ren flr prazise Messaufgaben in Labor und Ausgangsart:
L . . U/l = RS485, 4 ... 20 mA
Industrie eingesetzt. In der Fertigungsuber- und 0,5 ...4,5V

wachung werden beispielsweise Maschinen-
komponenten mit dem INC5701 hochgenau
ausgerichtet.

Anschluss: SA = Stecker axial
Messbereich in ©
Modell: S = Standard, D = Dynamic (SensorFUSION)
Anzahl der Achsen

Hochpréaziser Neigungssensor



Modell INC5701S INC5701D

Anzahl Messachsen 1
Einstellbare Filter Tiefpass (0,3 ... 4 Hz) Tiefpass (0,3 ... 4 Hz), SensorFUSION
Messbereich 1°...360° "
digital 0,001°
Auflésung
analog Strom: 0,0069°, Spannung: 0,0083°
digital < +0,04°
Genauigkeit 2
analog < +0,12°
Empfindlichkeit Analogausgang < 16 mA/°bzw. < 4V/° "
Messrate 250 Hz
digital 0,0013°/K
Temperaturstabilitat
analog 0,0083° /K
Versorgungsspannung 5...32VDC
Leistungsaufnahme <1W
Digitale Schnittstelle RS485 / Ethernet 3/ PROFINET 3/ EtherNet/IP @
Analogausgang 4 ...20mA (max. 390 Q) und 0,5 ... 4,5V (min. 1 kQ) (konfigurierbar)
Schaltausgang 0/5V (min. 1 kQ)

Versorgung und Signal: M12-Stecker, 8-polig

AISEIINES Anschlusskabel siehe Zubehor
Montage Wandmontage, Verschraubung tber Montagebohrungen (M4)
Lagerung -40 ... +85°C
Temperaturbereich
Betrieb -40 ... +85°C
Schock (DIN EN 60068-2-27) 1500 g/ 0,5 ms in jede Richtung 3 mal (Halbsinus-Schock)
Schutzart (DIN EN 60529) IP67 (gesteckter Zustand)
Material Alu-Druckguss
Gewicht ca.250g

Alle Angaben sind typisch fur +25 °C, sofern nicht anders angegeben.
" Um eine maximale Empfindlichkeit zu erreichen, kann der Messbereich stufenlos eingestellt werden
(Beispiele: Messbereich 1° -> Empfindlichkeit 16 mA/° bzw. 4 V/°, Messbereich 360° -> Empfindlichkeit 0,044 mA/° bzw. 0,011V/°)
2 Genauigkeit bezogen auf den vollen Messbereich von 360° ohne Verkippung des Sensors
3 In Kombination mit Micro-Epsilon Schnittstellen-Modulen IF1032 (Ethernet) und IF2030 (PROFINET, EtherNet/IP)

Befestigungsbohrungen
— fir M4 Schrauben

)

26,5

12,5

Erdbeschleunigung




14 Zubehor und Software

Zubehér/Kabel INC5701 und ACC5703-8-SA-U/I

29011159  PC3/8-M12 Versorgungs-/Ausgangskabel, 3 m lang

29011141 PC5/8-M12 Versorgungs-/Ausgangskabel, 5 m lang

29011285  PC10/8-M12 Versorgungs-/Ausgangskabel, 10 m lang

29011106  PC10/8-M12 Versorgungs-/Ausgangskabel, schleppkettentauglich, 10 m lang
29011059  PC15/8-M12 Versorgungs-/Ausgangskabel, schleppkettentauglich, 15 m lang
6965003 PC2/8-Sub-D Versorgungs-/Ausgangskabel mit USB/RS485 Konverter, 2,8 m lang

Zubehér/Kabel ACC570x-x-SA-1/-U
29011154  PC5/5-M12 IWT Versorgungs-/Ausgangskabel, 5 m lang

29011116 PC10/5-M12 Versorgungs-/Ausgangskabel, 10 m lang
29011178  PC20/5-M12 Versorgungs- und Signalkabel, 20 m lang
6965005 PC40/5-M12 Versorgungs-/Ausgangskabel, 40 m lang
6965006 PC80/5-M12 Versorgungs- und Signalkabel, 80 m lang

Zubehor/Kabel ACC530x
6965001 PC4/4-AMP Versorgungs-/Ausgangskabel, 4 m lang
6965002 PC10/4-AMP Versorgungs-/Ausgangskabel, 10 m lang

Pinbelegung INC5701 und ACC5703 digital

INC5701 ACC5703-8-SA-U/I

Pin F:éiialf;ﬁezl: Belegung Belegung

1 Wei U (Winkel) Ausgang Kanal 2

2 Braun GND (Strom) GND (Ausgang)

3 Grin | (Winkel) Ausgang Kanal 3

4 Gelb RS485+ RS485+

5 Grau GND (Spannung) Ausgang Kanal 1

6 Schwarz / Pink GND (Versorgung) GND (Versorgung) Ansicht auf Steckerseite

7 Blau RS485- RS485-

8 Rot Versorgung + Versorgung +

Pinbelegung ACC570x analog
ACC5701 ACC5702 ACC5703

Pin Fs&z‘;slfmzl: Belegung Belegung Belegung

1 Braun 12 ...32VDC 12...32VDC 12 ...32VDC

2 WeiB GND GND GND

3 Blau X out Xout X out

N Schwarz e Yout Yout Ansicht auf Steckerseite

5 Grau n.c. n.c. Zout

Pinbelegung ACC530x
ACC5301 ACC5302

Pin PCx/4-AMP Belegung Belegung

1 1 n.c. Y

2 2 X-Achse

8 3 GND

4 4 Vce




Kostenlose Konfigurationssoftware

Die Konfigurationssoftware von Micro-Epsilon ermdglicht die
einfache Inbetriebnahme der Sensoren INC5701 und ACC5703
digital. Uber die Software kann auBerdem schnell auf viele Funk-
tionen zur Parametrierung des Sensors zugegriffen werden. So
kdnnen beispielsweise Messbereiche und Ausgangsparameter
eingestellt werden.

Die Software wird zum kostenlosen Download auf
www.micro-epsilon.de/download zur Verfligung gestellt.
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Anderungen vorbehalten / Y9760637-A102103SVA

Sensoren und Systeme von Micro-Epsilon

Sensoren und Systeme flr Weg, Abstand Sensoren und Messgerate flr
und Position berthrungslose Temperaturmessung

Optische Mikrometer, Lichtleiter, Sensoren zur Farberkennung,
Mess- und Prufverstarker LED Analyser und Inline-Farbspektrometer

Mess- und Prufanlagen fur Metallband,
Kunststoff und Gummi

3D Messtechnik zur dimensionellen
Prifung und Oberflacheninspektion

MICRO-EPSILON MESSTECHNIK GmbH & Co. KG

Koénigbacher Str. 15 - 94496 Ortenburg / Deutschland

Tel. +49 (0) 8542/ 168-0 - Fax +49 (0) 8542 / 168-90
MICRO-EPSILON info@micro-epsilon.de - www.micro-epsilon.de



