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Warnhinweise

Warnhinweise

SchlieBen Sie die Spannungsversorgung und das Anzeige-/Ausgabegerat nach den Sicherheitsvorschriften
/\ VORSICHT P e ereorgung ge-/Ausgabes

flr elektrische Betriebsmittel an.

> Verletzungsgefahr
> Beschadigung oder Zerstdérung des Sensors und/oder des Controllers

Unterbrechen Sie vor Berlihrung der Sensoroberflache die Spannungsversorgung.

> Verletzungsgefahr
> Statische Entladung

HINWEIS Versorgungsspannung darf angegebene Grenzen nicht Gberschreiten.
> Beschadigung oder Zerstérung des Sensors und/oder des Controllers
Vermeiden Sie St6Be und Schlage auf den Sensor und den Controller.
> Beschadigung oder Zerstérung des Sensors und/oder des Controllers

Schutzen Sie das Sensorkabel vor Beschadigung.

> Zerstoérung des Sensors
> Ausfall des Messsystems

BestimmungsgemaBe Verwendung

- Das capaNCDT 61x4 ist fir den Einsatz im Industriebereich konzipiert. Es wird eingesetzt zur
= Weg-, Abstands-, und Verschiebungsmessung, Dickenmessung,
= Positionserfassung von Bauteilen oder Maschinenkomponenten
- Das Messsystem darf nur innerhalb der in den technischen Daten angegebenen Werte betrieben werden, siehe Betriebsanleitung
Kap. 2.3.
Das System ist so einzusetzen, dass bei Fehlfunktionen oder Totalausfall des Systems keine Personen geféhrdet oder Maschinen und
andere materielle Glter beschadigt werden.
Bei sicherheitsbezogener Anwendung sind zusétzlich Vorkehrungen fur die Sicherheit und zur Schadensverhttung zu treffen.
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BestimmungsgemaBes Umfeld

BestimmungsgemaBes Umfeld

- Schutzart: IP40
- Temperaturbereich Betrieb

= Sensor, Sensorkabel: -40 ... +80°C

= Controller: +10... +60°C
- Temperaturbereich Lagerung

= Sensor, Sensorkabel: -40 ... +80 °C

= Controller: -10 ... +75°C
- Luftfeuchtigkeit: 5 - 95 % (nicht kondensierend)
- Umgebungsdruck: Atmosphérendruck
Sensoren

Fur das Messsystem kdnnen Sensoren mit integriertem Vorverstarker
verwendet werden.

E3 Halten Sie zur Erzielung genauer Messergebnisse unbedingt die E

Sensorstirnflache sauber und schlieBen Sie eine Beschadigung aus. Min. o
Messobjekt

Das kapazitive Messverfahren ist flichengebunden. Je nach Sensormodell
und Messbereich wird eine Mindestflache benétigt:

Sensormodell Messbereich, nominal Min. Durchmesser Messobjekt
CSHA2FL 2mm 17 mm

Sensoren fiir elektrisch leitende Messobjekte (Metalle)

Der im Sensor integrierte Vorverstarker erzeugt das abstandsabhéangige Messsignal und verstéarkt es.
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Controller

Controller

Der Controller DT61x4 beinhaltet eine Spannungsaufbereitung, Oszillator, Demodulator sowie eine Ausgangsstufe.

Die Spannungsaufbereitung erzeugt aus der Versorgungsspannung alle benétigten internen Spannungen. Der Oszillator versorgt den
Sensor mit einer frequenz- und amplitudenstabilen Wechselspannung. Die Frequenz betragt 31 kHz. Demodulator und Ausgangsstufe
formen das Messsignal in ein standardisiertes Spannungssignal um. Der Controller DT6124 enthalt zusatzlich einen Analog-Digital-

wandler. Dieser setzt das Messsignal um und gibt es auf der RS485-Schnittstelle aus.

HINWEIS | Die Ausgangsspannung kann bei abgestecktem Sensor beziehungsweise Messbereichstberschrei-

tung bis zu maximal 13 VDC erreichen.
> Beschadigung nachgeschalteter Gerate

Sensor

N . Versorgung
\ - Ausgang
POWER/SIGNAL

Controller DT6114
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Installation und Montage
Installation und Montage

VorsichtsmaBnahmen

Auf den Kabelmantel des Sensorkabels dirfen keine scharfkantigen oder schweren Gegenstande einwirken.
E3 Schiitzen Sie in Bereichen mit erhéhtem Druck das Kabel grundsatzlich vor Druckbelastung.

E3 Vermeiden Sie auf jeden Fall Kabelknicke.

E3 Uberpriifen Sie die Steckverbindungen auf festen Sitz.

Sensor
Achten Sie bei der Montage darauf, dass die polierte Sensorstirnflache nicht zerkratzt wird.
Verschraubung von oben Die Befestigung der Flachsensoren erfolgt Uber eine Gewinde-
bohrung fur M2 (bei Sensoren 0,2 und 0,5 mm) oder Uber eine
Durchgangsbohrung fiir Schrauben M2. Die Sensoren kénnen von
oben oder unten verschraubt werden.
AA

E ,,,,, " —

! /1

Montage Flachsensoren

A A Aktive Messflache Sensor
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Installation und Montage
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MaBzeichnung Flachsensor CSHA2FL-CRAxx mit integriertem Kabel, Messbereich 2 mm nominal, Abmessungen in mm

A A Aktive Messflache Sensor
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Sensorkabel

Sensorkabel

Das 5-polige Sensorkabel ist fest an den Sensor angeschlossen. Es ist z. B. geeignet fUr den Einsatz in Schleppketten und in Ro-
botern. Der Sensor wird mit dem Controller tber das mitgelieferte Sensorkabel verbunden. Der Anschluss erfolgt durch einfaches
Stecken. Die Steckverbindung verriegelt selbststandig. Der feste Sitz kann durch Ziehen am Steckergehause (Kabelbuchse) gepruft
werden. Durch Ziehen an der geréandelten Gehausehulse der Kabelbuchse 6ffnet sich die Verriegelung, und die Steckverbindung
kann gedffnet werden.

HINWEIS | Schalten Sie den Controller aus, wenn Sie die Kabelverbindung I6sen oder verandern.
Quetschen Sie das Sensorkabel nicht. Nehmen Sie keine Verdnderungen am Sensorkabel vor.
Verlust der Funktionalitat!

Statische Anwendungen:
- Minimaler Biegeradius: 30 mm

Dynamische Anwendungen:
- Minimaler Biegeradius: 60 mm ‘
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Controller

Controller
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MaBzeichnung Controller, Abmessungen in mm
Masseverbindung, Erdung

= Sorgen Sie fiir eine ausreichende Erdung des Messobjekts, indem Sie es zum Beispiel mit dem Sensor oder der Versorgungs-
masse verbinden.
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Controller

Spannungsversorgung, Anzeige-/Ausgabegerat DT6114
Die Spannungsversorgung und Signalausgabe erfolgen tuber den 5-pol. Steckverbinder an der Vorderseite des Controllers.

Pin Adernfarbe |Signal Beschreibung
SCAC3/5
1 Wei3 v, +24 V Versorgung
2 Grau GND Versorgungsmasse
3 Gelb - nicht verwendet
4 Grin AGND Analogmasse
(far Signalausgang)
5 Braun Vour Signalausgang
(Last, min 10 kOhm)
Schirm Kabelschirm, Gehause

%0

@O

Ansicht: L6t-
seite,
5-pol. Buchse

Pre g
©

POWER/SIGNAL

Anschluss Versor-
gungsspannung

Versorgungs- und Ausgangska-
bel SCAC3/5

Das SCAC3/5 ist ein 3 m langes,
fertig konfektioniertes Versor-
gungs- und Ausgangskabel.

Spannungsversorgung, Anzeige-/Ausgabegerat DT6124
Die Spannungsversorgung und Signalausgabe erfolgen Uber den 6-pol. Steckverbinder an der Vorderseite des Controllers.

Pin Adernfarbe | Signal Beschreibung
SCAC3/6
1 Wei3 v, +24 V Versorgung
2 Grau GND Versorgungsmasse
3 Rosa RS485 + | RS485 Schnittstelle
4 Grin AGND Analogmasse
(fur Signalausgang)
5 Braun Vour Signalausgang
(Last, min 10 kOhm)
6 Blau RS485 - | RS485, negiert
Schirm Kabelschirm, Gehause

BO)
®
@0

Ansicht: L6t-
seite,
6-pol. Buchse

POWER/SIGNAL

Anschluss Versor-
gungsspannung

s
Versorgungs- und Ausgangskabel
SCAC3/6

Das SCAC3/6 ist ein 3 m langes,
fertig konfektioniertes Versor-
gungs- und Ausgangskabel.

capaNCDT 61x4

Seite 9



Betrieb

Betrieb

E3 SchlieBen Sie die Anzeige-/Ausgabegerite (iber die Schraubklemmverbindung an, bevor Sie das Gerat an die Stromversorgung
anschlieBen und diese einschalten.

Das Messsystem wird kalibriert ausgeliefert. Eine Kalibrierung durch den Anwender ist nicht erforderlich.

i Lassen Sie das Messsystem nach Anlegen der Spannungsversorgung ca. 10 Minuten warmlaufen.

| HINWEIS | Versorgungsspannung darf angegebene Grenzen nicht Uberschreiten und dauerhaft unterschreiten.
> Beschadigung oder Zerstérung des Sensors und/ oder des Controllers
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1 = Messbereichsanfang
2 = Messbereichsende

Verlauf der Ausgangéspannung im Messbereich

|A VORSICHT | Unterprechen Sie die Spannungsversorgung vor Berihrung der Sensoroberflache.
> Statische Entladung, Verletzungsgefahr

1) Digitalschnittstelle nur in Verbindung mit Controller DT6124 mdglich.
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AuBerbetriebnahme, Entsorgung

AuBerbetriebnahme, Entsorgung

E3 Entfernen Sie das Versorgungs- und Ausgangskabel am Sensor.
Durch falsche Entsorgung kdnnen Gefahren fiir die Umwelt entstehen.

E3 Entsorgen Sie das Gerat, dessen Komponenten und das Zubehér sowie die Verpackungsmaterialien entsprechend den einschla-
gigen landesspezifischen Abfallbehandlungs- und Entsorgungsvorschriften des Verwendungsgebietes.

Weitere Informationen zum Sensor kénnen Sie in der Betriebsanleitung nachlesen. Diese finden Sie Online unter:
www.micro-epsilon.de/download/manuals/man--capaNCDT-61x4--de.pdf
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