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Induktive Weg- und Positionssensoren

induSENSOR

Induktive Wegsensoren fur zahlreiche Messaufgaben & Branchen

Micro-Epsilon ist seit Jahrzehnten bekannt fur induktive Wegsensoren
und Messtaster und hat etablierte Messverfahren wie z.B. LVDT um
innovative Weiterentwicklungen ergénzt. Wegaufnehmer der Reihe
iNnduSENSOR werden im breiten Umfang in Anwendungen wie zum

Umfangreiches Standard-Produktportfolio

Wegsensoren
mit abgesetztem Controller

Messtaster
mit abgesetztem Controller
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DTA Messtaster DTA Sensor
Messbereiche: =1 ... =10 mm Messbereiche: =1 ... =25 mm
LVDT

Beispiel Automation, Qualitatssicherung, Pruffelder, Hydraulik, Pneu-
matikzylinder sowie in der Gebaudelberwachung eingesetzt. Typisch
sind Messaufgaben, bei denen eine hohe Lebensdauer und Zuver-
lassigkeit gefordert werden.

Robuste Langwegsensoren
flir Hydraulik & Pneumatik

Lineare
Wegsensoren

I

Messbereiche: 10 ... 50 mm

LDR

Brébibe

Messbereiche: 75 ... 630 mm
EDS

Angepasste Sensoren fur industrielle Serienanwendungen

Micro-Epsilon verfugt Uber die Erfahrung und alle notwendigen
Ressourcen, um Lésungen von der Idee bis zur Serienfertigung aus
einer Hand zu liefern — und das bei einem Uberzeugenden Preis-Leis-
tungs-Verhéltnis. Gemeinsam mit einem Team aus Entwicklungs- und

Applikationsingenieuren werden Konzepte und Konstruktionen nach
kundenspezifischen Anforderungen umgesetzt. Alle Projektbeteiligten
sind in die Entwicklung, den Prototypenbau und die Serienfertigung
eingebunden.




Ubersicht
iNduSENSOR

Einflihrung Seite
e | & @ Vorteile induktiver Sensoren 4-5
_#'l ﬁ '{‘b‘«. - Ideal fur kundenspezifische Anpassungen 6-9
EthercT= | Emeret/e | 2050 Modulare Messketten und Schnittstellen 8-11
Modell Seite
- = Induktives Wegmesssystem 12-13

ppe— = ™

Technologie Seite

E e Messprinzip 40- 43




Vorteile
induSENSOR

Ethen'et/IP

EtherCAT

Leistungsfahige Controller mit mehr Prazision

Induktive Wegsensoren von Micro-Epsilon Uberzeugen durch
Robustheit, Zuverlassigkeit bei rauen Bedingungen, hohe Signalgtte
und Temperaturstabilitat. Im Zusammenspiel mit der modernen MSC
Controller-Generation erdffnen sich zahlreiche Anwendungsgebiete
und Einsatzmoglichkeiten. Dabei lassen sich alle Sensoren mit allen
Controllern betreiben. Digitale Schnittstellen, die Bedienung per
Software sowie die Einbindung in Bus-Umgebungen unterstitzen die
Integration in verschiedene Branchen.

Zahlreiche Messbereiche fiir zahlreiche Messaufgaben

Die induktiven Wegsensoren decken eine Vielfalt an Messbereichen
ab. Die bekannten LVDT-Wegsensoren und Messtaster eignen sich
am besten fur Messbereiche bis =25 mm. Flr groBe Messbereiche
bis zu 630 mm eignen sich die EDS Langwegsensoren.

StéBel, Alu-Rohr und Tastspitzen

Die verschiedenen Sensorserien verfligen Uber unterschiedliche Tar-
gets. StéBel, Alu-Rohr und Tastspitzen kénnen fur die mechanische
Integration gewahlt und angepasst werden. Bei exakter Montage wird
eine berthrungslose und verschleifreie Messung ermaglicht.




Hohe mechanische Lebensdauer

Die Sensoren der induSENSOR Baureihe sind so konstruiert, dass
Ublicherweise kein Kontakt zwischen Target und dem Sensor besteht.
Somit gibt es keine Teile, die aneinander schleifen und sich abnutzen.
Dadurch erreichen die induktiven Wegsensoren von Micro-Epsilon
eine hohe mechanische Lebensdauer.

Dies kommt Messaufgaben zu Gute, die eine hohe Zuverlassigkeit er-
fordern, z.B. in der industriellen Fabrik- und Prozessautomatisierung,
in der Luft- und Raumfahrt, sowie in Kraftwerken und Forschungs-
einrichtungen.

Hohe Reproduzierbarkeit und Signalstabilitét

Induktive Sensoren von Micro-Epsilon Uberzeugen durch eine au-
Berordentliche Prazision. Dank der weiterentwickelten Technologien
liefern die Sensoren eine Aufldsung bis in den Mikrometerbereich.
Gepaart mit der hohen Signalstabilitat Uberzeugen die Sensoren der
induSENSOR Baureihe in Messaufgaben, in denen eine hohe Genau-
igkeit gefordert wird.

Vielseitig einbindbar dank analoger und digitaler Schnittstellen
Die MSC Controller wandeln die induzierte Spannung in ein normiertes
Ausgangssignal um. Je nach Controller stehen analoge Ausgangsar-
ten oder digitale Ausgange zur Verfugung. Bei kundenspezifischen
Sensorentwicklungen kann der Controller direkt im Sensor integriert
werden.

Ideal fiir raue Umgebungsbedingungen

Die induSENSOR Modelle zeichnen sich durch Robustheit und Zu-
verlassigkeit bei rauen Bedingungen aus. Dank hoher Signalgdte und
Temperaturstabilitat, Resistenz gegen Schock und Vibration sowie
Unempfindlichkeit gegen Schmutz und Feuchte werden die Sensoren
bevorzugt fur industrielle Messaufgaben eingesetzt.




|deal fur kundenspezifische Anpassungen
induSENSOR

Hoch-Modular & OEM-fahig

Von kleineren Anpassungen bei Standardprodukten...

Fur besondere Anforderungen, die nicht durch die Standard-Modelle  Grundtypen

erfullt werden, kdnnen die induktiven Sensoren aus dem Standard-  Es stehen 3 Basistypen zur Verfigung. Ausgehend von diesen
programm von Micro-Epsilon angepasst werden. Eine wirtschaftliche  Technologien kénnen Messbereiche und Targetausfuhrugen genutzt
Umsetzung lasst sich bereits fur mittlere Stlickzahlen erreichen (ab-  werden.

hangig von Art und Anzahl der Anderungen). Grundlage fiir die Modi-

fikationen bilden die induSENSOR Standard-Modelle. Technologie Messbereich Target

@ EDS bis 800 mm Rohr
Umgebungsbedingungen @ LDR bis 150 mm StoBel / Tastspitze
Je nach Einsatzort, -umgebung und -anwendung herrschen unter-  ©® LVDT bis £100 mm  StoBel / Tastspitze
schiedliche Umweltbedingungen, an die die Sensoren angepasst
werden:
= Umgebungstemperatur
= Druck

= Storfelder
= Schmutz, Staub, Feuchte

= Vibration, Schock Stecker
= Seewassertauglichkeit, IP6OK Kabel
Schnittstelle
Sensorbauform ﬁ
Gehausematerial

NS

Mechanisches
Design

—
&

= Flansch

Integrierter Controller
Externer Controller

Messbereich v
bis 800 mm




... bis zu individuellen Neuentwicklungen

Fur Anwendungen mit hohen Stlckzahlen
entwickelt Micro-Epsilon Sensoren, die exakt
auf die Kundenanforderungen abgestimmt
sind. Geometrie, Controller und Verpackung
werden individuell auf das jeweilige Anfor-
derungsprofil angepasst. Dank der hohen
Fertigungstiefe bei Micro-Epsilon lassen sich
groBe Stlckzahlen kostengunstig realisieren.

Kompetenz in Serienfertigung

Am Hauptsitz der Micro-Epsilon werden
Entwicklungsprojekte initiiert und GroB-
projekte koordiniert. Entwicklung und Ver-
trieb von spezifischen Sensoren fiir OEM-
Kunden in groBen Stiickzahlen erfolgt in
direkten Kontakt mit den Entwicklungs-
und Produktspezialisten.

Fur die Serienproduktion der Elektroniken ste-
hen moderne und automatisierte Fertigungs-
anlagen fr Schablonen- und Siebdruck mit
Vision-Systemen, automatischer SMD-Be-
stickung, Reflowldten in rechnergesteuer-
ten Konvektionstfen, FCKW-freie Wéasche in
Mehrkammer-Waschanlagen, automatisches
Die-Bonden und Lasertrimmer zur Verflgung.
Mit Fertigungskapazitaten von mehr als 1
Million Sensoren p.a. und durch Nutzung
firmeninterner Ressourcen sind die Sensoren
sehr preisgunstig.

Anwendungsfelder

Angepasste OEM-Wegsensoren werden oftmals fir Einsatzbereiche entwickelt,
in denen héchste Anspriiche gelten, wie zum Beispiel:

= Anwendungen mit hohem Umgebungsdruck
= Umgebungen mit hohen Temperaturen

= Vakuum

= EX-Umgebungen

= Verschmutzte Einbau- und Messraume

Als Fertigungsanlagen fir Sensoren

stehen hierfir u.a. zur Verfliigung:

= CNC-Dreh- und Frasmaschinen

= Vollautomatische Spulen-Wickelmaschinen

= Lichtbogen-SchweiBanlage zum

Verschweissen der Spulendrahte

= Tauch-Lackieranlage zum Schutz der Spule

= Automatische Prifanlage zum Test der
Spulenparameter

= LaserschweiB3- und Markiersysteme

=u.v.m.

Alle Seriensysteme werden in ergonomischen
und montagefreundlichen Verpackungsein-
heiten geliefert. Dabei werden umweltfreund-
liche und wirtschafltliche Umlaufverpackun-
gen eingesetzt. Im Rahmen des Total-Quality
Management ist fur zahlreiche Mess- und
Prufvorgange eine 100%-Kontrolle integriert.




|deal fur kundenspezifische Anpassungen
induSENSOR

Beispiele fur kundenspezifische Anpassungen

Miniaturisierte LVDTs

= Kleine Messbereiche und Bauformen zum
Einbau bei beengten Platzverhaltnissen

Sonderbauformen

= Mechanische Anpassungen
= ATEX/FM Zulassung

= Zusétzliche physikalische Prinzipien /
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Optimierte Sensorik
fur GroBserien

= Hydraulikventile
= Prozessventile
= Weile Ware




Wirbelstrom-Langwegsensoren

= Hohe Schock-, Vibrations- und Druckbestandigkeit
= Angepasste Flansche und Anschlusse zur optimalen Integration
— = Abgesetzte Controller fir Hochtemperaturanwendungen
= Miniaturisierte Bauformen fur beengte Baurdume
= Bauformen mit Alu-Rohr oder StoBel

Angepasste Elektronik-Komponenten

und Sensor-Controller

= Auf Basis von ASICS, analoger oder digitaler Schaltungstechnik
= Unterschiedliche Formen und Anschlussoptionen

= Miniaturisierte Bauformen

= Unterschiedliche Ausgangssignale und Schnittstellen

A :f_gnaql -
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Modulare Messketten und Schnittstellen
iNnduSENSOR

Serviceleistungen auf Sensorebene:
Steckermontage, Kabelkirzung
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Interface IF1032/ETH

Schnittstellenmodul zur
3  Ethernet/EtherCAT-Anbindung ===

RS485

’

Interface IF7001
Einkanal-Konverter-Kabel
) von RS485 auf USB

| Mehrkanal — | /O\;

analog

Mehrkanal —

! [
___________________ A - s

\
1
1
1
1

Schnittstellenmodul zur

i Interface IF2035
i Industrial Ethernet Anbindung

— Ethernet

—
—> EtherCAT.

—>
Ethernet 5

Webinterface IF1032 @& =k

- e T

Webinterface zur Messdatenanzeige und -visualisierung
= Datenanzeige und Skalierung per Ethernet und Webinterface
= Export in CSV-Dateien

= Einfache Integration ohne Admin-Rechte am PC

= Zusétzliche EtherCAT-Schnittstelle

sensorTOOL B @ @ o
-r 1

SensorTool zur Parametrierung, Datenanzeige usw.

= Grundeinstellungen: Sensortyp, Ausgangs-Signal, Grenzfrequenz
= 2 Punkt- und Nullpunkt-Justage

= Skalierung

= Visualisierung der Daten

= Subsampling

= Export

———> EtherCAT. ™ Ethen''et/IP
®

G5

v

analog

> RS485
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Induktives Wegmesssystem
induSENSOR DTD-xG8

« Kompaktes Messsystem

A
Preis
Leistung

Etabliertes LVDT Messverfahren
mit hoher Auflsung

Hervorragendes Preis-Leistungs-

o5 / Verhaltnis
'/ Messbereiche =1 ... =10 mm
E Robuste Bauform fiir industrielle

Einsétze

Ideal fiir Serieneinsatz im
Maschinenbau und Automatisierung

Kompaktes Design

Das kompakte induktive Wegmesssystem DTD besteht aus einem
DTA-Taster mit gleitlagergefihrtem StoBel und einem Controller,
welche per Kabel miteinander verbunden sind. Dieses System ist ideal
fur die Integration in Maschinen, da es nur wenig Bauraum bendtigt.
Der Controller besitzt lediglich einen Durchmesser von 18 mm und
durch das 3 m lange Kabel ist ein flexibler Einbau maglich.

Eigenschaften und Aufbau

Das System DTD basiert auf dem etablierten LVDT-Messverfahren.
Es bietet eine auBerordentliche Prazision und liefert Aufldésungen
bis in den Mikrometerbereich. Das System ist flr die Messbereiche
+1 mm, £3 mm, =5 mm und =10 mm erhaltlich und deckt mit die-
sen Messbereichen zahlreiche Messaufgaben ab. Durch die hohe
Signalstabilitat des Systems Uberzeugt der induSENSOR DTD in
Messaufgaben, in denen eine hohe Genauigkeit gefordert wird. Der
Controller besitzt ein kompaktes und robustes Gehause aus Edel-
stahl. Dank hoher Temperaturstabilitat, Resistenz gegen Schock und
Vibration sowie Unempfindlichkeit gegen Schmutz kann das System
flr industrielle Messaufgaben eingesetzt werden. Das System weist
darlber hinaus ein hervorragendes Preis-Leistungs-Verhaltnis auf,
welches vor allem in Anwendungen mit hoher Stlickzahl profitabel ist.

Artikelbezeichnung

DT D -5 -G8 -KE -3

Schnittstellen und Anbindung

Das System besitzt vielzahlige analoge und digitale Schnittstellen.
Moderne Feldbusse wie Ethernet, PROFINET oder EtherCAT werden
Uber optional erhaltliche Schnittstellenmodule ebenfalls unterstitzt.
Bei Bedarf erfolgt die Parametrierung des Systems Uber eine leis-
tungsféahige Software.

Anwendungen

Das System DTD wird insbesondere in Anwendungen zum préazisen
Messen und Prifen von Werkstlickgeometrien eingesetzt. Es ist pra-
destiniert fir den Serieneinsatz im Maschinenbau und in der Automa-
tisierungstechnik.

LLN

Gefederter StoRel

Anschluss (Axial): SA Steckverbinder 5-polig M12

Verbindungskabel 3 m
Linearitat: 0,5 (+0,05%)
Kabelelektronik
Funktion: Messtaster
Messbereich in mm
Speisung DC

Prinzip: Differential Transformator (LVDT)



https://www.micro-epsilon.de/abstandssensoren/induktive-sensoren-lvdt/indusensor-dtd-taster/

Modell

Messbereich
Auflésung ™

Grenzfrequenz (-3dB)

Linearitat
Reproduzierbarkeit ©

Temperaturstabilitat

Versorgungsspannung
Maximale Stromaufnahme
Digitale Schnittstelle ©

Analogausgang £ 1
Anschluss

Montage "
Temperaturbereich

Druckbestandigkeit

Schock (DIN EN 60068-2-27)

Vibration (DIN EN 60068-2-6)

Schutzart (DIN EN 60529)

Material

Gewicht

Typische Federkrafte ©

Typische Lebensdauer

1
°l Unabhangige Linearitat
3
4
5]
6
7]

[
[
[
[
[
[
[
[8]

]
]
]
]
]
]
1
]

Messtaster DTA

Kabeldurchmesser
ca. 3,1 mm

Kabellange 3 m (offene Enden)

Controller

Sensor

Controller

Ausgangsseite

Sensorseite

Lagerung

Betrieb

Sensor
Controller
Sensor
Controller
Sensor
Controller
Gesamtsystem
MBA

MBM

MBE

200 Wiederholungen; jede Wiederholung gemittelt Gber 100 Werte
V+ = 5V: kein Spannungsausgang verfugbar; Stromausgang: max. Burde 100 Q; V+ = 9 V: Spannungsausgang: 0,5V ... 4,5V oder 0V ... 5 V; Stromausgang: max. Burde 250 Q
Anbindung tber Schnittstellenmodul (siehe Zubehor)
0Vz < 30mV,0mA = < 35 uA,; bei Controllern mit Stromausgang ist das Ausgangssignal auf ca. 21 mA begrenzt
Montageklammer im Lieferumfang enthalten (siehe Zubehor)

Durch Entfernen des Faltenbalgs verandern sich die Federkréafte

DTD-1G8 DTD-3G8 DTD-5G8 DTD-10G8
+1mm +3 mm +5mm +10 mm
13 bit (0,012 % d. M.) bei 50 Hz
12 bit (0,024 % d. M.) bei 300 Hz
Standardeinstellung: 50 Hz; bis 300 Hz Uber Software
< +1um < +=3um < +5um < +=10um
< +005%d M.
= 0,15um = 0,45um = 0,75um = 1,50 um

< 0,0075 % d. M.
<250 ppmd. M./K
<100 ppmd. M./K
14 ...30VDC (5 ... 30 VDC)
40 mA
RS485 / PROFINET / EtherNet/IP / Ethernet / EtherCAT
0)2...10VDC/0,5...4,5V/0...5V (Ra > 1 kOhm) oder 0 (4) ... 20 mA (Biirde < 500 Ohm)
Steckverbinder 5-polig M12 (Kabel siehe Zubehor

Sensor: Integriertes Kabel, Lange 3 m (=50 mm), min. Biegeradius:
Fest verlegt: 8x Durchmesser (25 mm)
Bewegt: 12x Durchmesser (38 mm)
Schleppkette: 15x Durchmesser (47 mm)

Umfangsklemmung
-40°C ... +80°C

Sensor (ohne Faltenbalg): -20 ... +80 °C
Sensor (mit Faltenbalg): 0 ... +80 °C
Controller: -40°C ... +85°C

Atmospharendruck

40 g/6 msin 3 Achsen, je 2 Richtungen und je 1000 Schocks
100 g/ 5 ms in 3 Achsen, je 2 Richtungen und je 9 Schocks

+1,5mm/5 ... 57 Hzin 3 Achsen, je 10 Zyklen
+20g/57 ...500 Hz in 3 Achsen, je 10 Zyklen

IP65 (mit Faltenbalg); IP54 (ohne Faltenbalg)

P67
Edelstahl (Gehause); FPM (Faltenbalg); PUR (Kabelmantel); PVC/PP (Kabellitzen)
Edelstahl

ca.70g ca.70g ca. 759 ca.85g
ca.50g ca.50g ca.50g ca.50g
ca. 120 g ca. 120 g ca. 1259 ca.135¢g

13N 08N 10N 0,7N

155N 15N 19N 19N

20N 25N 30N 35N

5 Mio. Zyklen

Rauschmessung: AC RMS-Messung tber RC-Tiefpass 1. Ordnung fg = 5 kHz

Taster-Modell A (Nullstellung) B
DTA-1G8-3-CA 82,8 mm 64,3 mm
DTA-3G8-3-CA 88,2 mm 68,3 mm
DTA-5G8-3-CA 118,0 mm 89,5 mm
A DTA-10G8-3CA  1550mm 1217 mm
6 B =)
=
[ Montageklammer
Sechskantcrimpung
_10 56 10
28
9
‘ Tiefe: 7,94 mm
,,,,,,, {L D | I ]
\ = < 226 Durchgangsbohrung
|
T

9174

Zur Controllermontage

13
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Messtaster mit abgesetztem Controller fur Serienanwendungen

induSENSOR DTA (LVDT)

\@XXD/ Etabliertes LVDT Messverfahren

Messbereiche £1 ... £10 mm

\l . Kostengiinstig, besonders bei
=/ hohen Stiickzahlen

ﬁjnmm Sensordurchmesser nur 8 mm

@  Modelle mit pneumatischem
" Vorschub

Die LVDT Messtaster DTA-xG8 werden hauptsachlich zum prazisen
Messen und Prifen von Werkstlickgeometrien (z.B. Lange, Breite,
Durchmesser, Dicke, Tiefe, Hohe) eingesetzt. Daflr stehen verschie-
dene Messbereiche von =1 mm bis =10 mm zur Auswahl. Die Mess-
taster sind besonders fir Anwendungen mit hohen Stlickzahlen ge-

eignet.

Die Taster verflgen Uber einen axialen Kabelabgang und sind entwe-
der mit gleitlagergefthrten St6Bel und Ruckstellfeder oder mit pneu-
matischem Vorschub ausgestattet. Je nach Messobjekt stehen unter-

schiedliche Tastspitzen zur Verfugung.

StoBel mit Riickstellfeder

Artikelbezeichnung
DT A -5 -G8 -3 -CA v
Messtasteroptionen: V: Pneumatischer Vorschub
Anschluss (Axial): CA Integriertes Kabel (3 m)
Linearitat: 3 (+0,3 %)
Funktion: Messtaster
Messbereich in mm

Speisung AC
Prinzip: Differential Transformator (LVDT)

Die DTA Messtaster kénnen mit allen MSC Controllern betrieben wer-
den. Je nach Controller kénnen Ein-, Zwei und Mehrkanalmessungen
aufgebaut werden. Neben dem etablierten Analogausgang stehen
moderne Feldbusse zur Integration zur Verfigung.

Die MSC Controller erdffnen neue Anwendungsfelder
durch moderne Schnittstellen und Mehrkanalfahigkeit



https://www.micro-epsilon.de/abstandssensoren/induktive-sensoren-lvdt/indusensor-dta-taster/

Modell DTA-1G8 DTA-3G8 DTA-5G8 DTA-10G8 DTA-1G8-V DTA-3G8-V DTA-5G8-V DTA-10G8-V

Messbereich +1 mm +3mm +5mm +10 mm +1 mm +3 mm +5mm +10 mm

< £6um < +18um < *+30 um < +£60 um < *£6um < +18um < +30um < *£60 um
Linearitat

< =*03%d M.

Reproduzierbarkeit =< 0,15um < 0,45 um =< 0,75 um <1,5um =< 0,15um < 0,45 um < 0,75 um =15um
Temperaturstabilitat =250 ppmd. M. /K
Empfindlichkeit 18mvV/mmN  8smV/mm/N 53mV/mm/N  44mV/mmN 133mV/mm/N 85mV/mmN  53mV/mm/N 44 mV/mm/NV
Erregerfrequenz 5 KHz 5 KHz 5 KHz 2 KHz 5 KHz 5 KHz 5 KHz 2 KHz
Erregerspannung 550 mV

integriertes Kabel 3 m mit offenen Enden; axialer Kabelabgang; Schleppkettentauglich;

ATEelLes Kabeldurchmesser 3,1 mm; min. Biegeradien: feste Verlegung 25 mm, bewegt 38 mm, Schleppkette 47 mm
Lagerung -40 ... +80°C
Temperaturbereich
Betrieb -20 ... +80 °C (ohne Faltenbalg); 0 ... +80 °C (mit Faltenbalg)
Druckbestandigkeit Atmospharendruck
Schock (DIN EN 60068-2-27) 40 g /6 ms in 3 Achsen, je 1000 Schocks

+1,5mm/10 ... 58 Hz in 2 Achsen, je 10 Zyklen

Vilsreztiter (DIN (Y EOUREHEHE) +20g/58 ... 500 Hz in 2 Achsen, je 10 Zyklen

Schutzart (DIN EN 60529) IP65 (mit Faltenbalg); IP54 (ohne Faltenbalg)

Material Edelstahl (Gehéause); FPM (Faltenbalg); PUR (Kabelmantel); PVC/PP (Kabellitzen)

Gewicht ca.70g ca.70g ca.75¢g ca.85¢g ca.70g ca.70g ca.80g ca.85¢g
MBA 1,3N 0,8N 10N 0,7N

&%Zﬁ:ime o MBM 1,55 N 15N 19N 1,9N abhangig vom Luftdruck
MBE 20N 25N 3,0N 35N

Kompatibilitat MSC7401, MSC7802, MSC7602

Typische Lebensdauer 5 Mio. Zyklen

Unabhangige Linearitét
21200 Wiederholungen; jede Wiederholung gemittelt Giber 100 Werte
BIDurch Entfernen des Faltenbalgs verandern sich die Federkrafte

DTA-xG8-3-CA
A
6 B
D
=
Kabeldurchmesser ca. 3,1 mm |
Kabellange 3 m (offene Enden) N >~ono—r—+—91 {'mw}}j)
Sechskantcrimpung
Modell A (Nullstellung) B
DTA-1G8-3-CA 82,8 mm 64,3 mm
DTA-3G8-3-CA 88,2 mm 68,3 mm
DTA-5G8-3-CA 118,0 mm 89,5 mm
DTA-10G8-3-CA 155,0 mm 121,7 mm
DTA-xG8-3-CA-V
I Fiir Pneumatikschlauch 3x0,5 mm A
B
Kabeldurchmesser ca. 3,1 mm o
=
Kabellange 3 m (offene Enden) cgi
= o>
5
Modell A (Nullstellung) B
DTA-1G8-3-CA-V 94,8 mm 76,3 mm
DTA-3G8-3-CA-V 102,8 mm 82,3 mm
DTA-5G8-3-CAV 134,0 mm 105,3 mm Abmessungen in mm, nicht maBstabsgetreu

DTA-10G8-3-CA-V 171,0 mm 137,3 mm
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Montagemoglichkeiten und Zubehor
induSENSOR DTA (LVDT)

Sensorkabel

C701-3 Sensorkabel, 3 m, mit Kabelbuchse und freien verzinnten Enden

C701-6 Sensorkabel, 6 m, mit Kabelbuchse und freien verzinnten Enden

C701/90-3 Sensorkabel, 3 m, mit 90° gewinkelter Kabelbuchse und freien verzinnten Enden
IF7001 Einkanal USB/RS485 Konverter fir MSC7xxx

PC5/5-IWT Versorgungs- und Ausgangskabel, 5 m, M12x1, 5-pol.

Kabelbuchse C701 Winkelbuchse C701/90
~24
~36 12,5
o — =
<| 2 2 <
— x —
= %L lH =

= |usxos
014
Service: Steckermontage M9
2981016  Steckermontage M9 und Kabelklrzung (Siehe Seite 34/35)
XXXX mm - DTAX =40
2980017  Steckermontage M9 - DTA-x < % E’ —IH
2981024  Montage Schraubflansch - DTA-xG8 = 2 L/‘ﬂ_li‘

Tasterspitzen

Tasterspitze Typ 2 / Hartmetall
Tasterspitze Typ 2 / Kunststoff
Tasterspitze Typ 2 / Rubin
Tasterspitze Typ 2 / Stahl
Tasterspitze Typ 10 / Stahl
Tasterspitze Typ 11 / Stahl
Tasterspitze Typ 13 / Stahl

Standard-Spitze: Typ 2 Option: Typ 10

Sensormontage
0487087 MBS12/8 Montageblock Sensormontage z. Umfangsklemmung 12 mm
0487049 MBS12/8 Adapterring Zur Reduzierung auf @8 mm

2966054 Klemmflansch fur DTA-xG8  Zur Klemmung in definierter Bohrung

Montageblock MBS12/8

#12 +0,1

)

= T 17 8
& P A - ] BRI
ans T g@/\;‘,;,,k,
L | i @ ‘TTTJ & M‘r*‘ i 2
T Oh | 45 0,1 ¥
L TN T L %
< Senkung 28x4 tief
2 32,5 0,1

Buchse PC5/5
g15

[F%Pl

il
e .
gtl: ©
' 1
|
Il I
e A
%;-g 10 Schraubflansch
Bl =
o o
s =
7—} o 55
n:
14
Option: Typ 11 Option: Typ 13
M2,5 M2,5
w |
N L
910 _| o
94,5 T
45°
Montageblock
Spannschaft Montagering
1
Montagebereich
Adapterring
8+0,05
o 12-0,05
o




Applikationen
induSENSOR DTA (LVDT)

Messtaster von Micro-Epsilon sind vielfaltig in ihren Einsatzméglich-  oftmals fir dimensionelle Mess- und Prufaufgaben eingesetzt, bei-
keiten. Dank der unterschiedlichen Messbereiche und Konfiguratio-  spielsweise in der automatisierten Qualitatskontrolle, in Forschung &
nen eignen sich die Taster fur zahlreiche Mess- und Prifaufgaben.  Entwicklung sowie in der Produktionstberwachung.

In Kombination mit Mehrkanalcontrollern werden die DTA Messtaster

Prifung der
Durchbiegung von
Metallplatten 1

Planitét von
Anbauflachen

Prifung der Durchbiegung
von Leiterplatten

Priifen des Verzugs
von Bremsscheiben

. N BN
Uberpriifen der

Einpresstiefe
von Zahnradern

2

Dimensionelle Prifung
von Dosen

17 ——



Wegsensoren mit abgesetztem Controller
induSENSOR DTA (LVDT)

@Q@} Etabliertes LVDT Messverfahren

Messbereiche 1 ... £25 mm

—

"~ ~» AuBerst genau auch bei schwierigen
Umgebungsbedingungen

un

.| Langzeitstabil

e
X

a
L

IPG7 | Robuste Bauform IP67 \ l ‘

LVDT Wegsensoren haben einen frei im Sensorgehause beweglichen  Bei entsprechenden Einstellméglichkeiten der Erregerfrequenz und
SteéBel. Zur Ubertragung einer Messobjektbewegung wird der StéBel  der Erregerspannung kénnen die Sensoren auch mit alternativen Con-
Uber ein Gewinde mit dem Objekt verbunden. Der Messvorgang im  trollern betrieben werden.

Sensor erfolgt berihrungslos und damit verschleiBfrei.

Die Wegsensoren werden hauptsachlich eingesetzt, um Bewegun-
gen, Verschiebungen, Positionen, Hube, Auslenkungen, Verlagerun-

gen, etc. in Fahrzeugen, Maschinen und Anlagen zu messen und zu .?
Uberwachen. ,,,,..,;'-‘fi ey~
Pl L

Die hohe Auflésung der Sensoren wird nur durch das Rauschen des /

Sensorcontrollers begrenzt. Ein weiterer Vorteil der symmetrisch auf-
gebauten LVDT Wegsensoren ist die Nullpunktstabilitat.

Frei beweglicher StoBel

Artikelbezeichnung
DT A -10 -DX -3 -CA3
Anschluss (Axial): CA Integriertes Kabel (3 m)
Linearitat: 4 (+0,4%) 3 (+0,3%) 2 (+0,2%) 1,5 (+0,15 %)
Funktion: Wegsensor
Messbereich in mm

Speisung AC

Prinzip: Differential Transformator (LVDT)


https://www.micro-epsilon.de/displacement-position-sensors/inductive-sensor-lvdt/LVDT-Sensor-Serie-DTA/

Modell

DTA-1DX DTA-3DX

DTA-5DX DTA-10DX DTA-15DX DTA-25DX
Messbereich +1mm +3 mm +5mm +10 mm +15mm +25mm
< +0,4%dM. - - - < +80um < =120 um < =200 um
< *0,3% d.M. < +6pum < +18um < +30um - - -
Linearitat [ < +02%d.M. - - - < =40 um < +=60um < =100 um
= +0,15 % d.M. < *3um < *9um < +15um - = =
< *=0,05% d.M. @ < +1um < +=3um < +5um < +10um < +=15um < +25um
Nullpunkt =70 ppm d.M. /K
Temperaturstabilitat !
Max. Temp.-Fehler < 150 ppm d.M. / K
Empfindlichkeit 127mV/mm/N 81 mV/mmN 55 mV / mm/N 45 mV/ mm/N 45 mV/ mm/N 29 mV / mm/N
Erregerfrequenz 5 KHz 5 KHz 5 KHz 2 KHz 1 KHz 1 KHz
Erregerspannung 550 mV
- integriertes Kabel 3 m mit offenen Enden; axialer Kabelabgang; Schleppkettentauglich;
Kabeldurchmesser 3,1 mm; min. Biegeradien: feste Verlegung 25 mm, bewegt 38 mm, Schleppkette 47 mm
Lagerung -20 ... +70°C
Temperaturbereich
Betrieb 1 B (-40)...-20 ... 490 ... (105) °C
Druckbestandigkeit 5 bar, frontseitig
5 40 g/ 6 msin 3 Achsen, je 1000 Schocks
sieliod s (RIN EN 0220 100 g/ 6 ms in 3 Achsen, je 3 Schocks
— +1,5mm/10 ... 58 Hz in 2 Achsen, je 10 Zyklen
HleEif@n (I 1= BETEE 240) +20g/58 ... 500 Hz in 2 Achsen, je 10 ZyKlen
Schutzart (DIN EN 60529) P67
Material Edelstahl (Gehause), PVC-P/TPE-E (Kabel)
Sensor CA ca.80g ca. 85g ca.90g ca.95¢g ca. 1359 ca. 1459
Gewicht
StoBel ca.1g ca.2g ca.2g ca.3g ca. 12g ca.16g
Kompatibilitat MSC7401, MSC7802, MSC7602
Unabhéangige Linearitét
I Gultig nur mit linearisiertem Controller (zubuchbare werksseitige Dienstleistung im Gesamtsystem), Einbauumgebung beachten
BIErmittelt nach Box-Methode (-20 ... +90 °C)
141-40 °C bei ruhendem Kabel
BIBis 105 °C tber max. 500h
Messbereiche =1 bis 10 mm
= ~ ﬁ'; 10
z )j g = o z
{®) O
\
9,5 A 05 B
Modell A B
DTA-1DX 41,6 mm 17,3 mm
DTA-3DX 58,2 mm 27,2 mm
DTA-5DX 73,7 mm 30,0 mm
DTA-10DX 87,7 mm 35,1 mm
" StoBel in Nullstellung (+=1mm 10 % des Messbereichs)
Messbereiche =15 bis £25 mm
8 20
~ ~ i,. oo
3 < - S =
Im
[ ]
\ ]
LT
95 A=0% BY
Modell A B
DTA-15DX 105,7 mm 46,5 mm
DTA-25DX 140,7 mm 61,5 mm

Abmessungen in mm, nicht maBstabsgetreu
" StoBel in Nullstellung (=1mm +10 % des Messbereichs)

19
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Optionen, Montagemaoglichkeiten und Zubehor
induSENSOR DTA (LVDT)

Sensoren mit radialem Kabelabgang (auf Anfrage)

DTA-xDX-CR

SW4

03,7

~
93,7
5 . R
o I
™~ = / n = <
- \ \
) )
10 10
Service: Montage Befestigungs- und Druckflansch
2981031 Montage Druckflansch DTA-1DX, 3DX, 5DX, 10DX
2981032 Montage Druckflansch DTA-15DX, 25DX Y
',.,.-*"*' g o
Montage Druckflansch DTA-1DX, 3DX, 5DX, 10DX
2:0,5
| N X 2x
N w“’@ —I= 075=0% | |
. N ¢
// A N\g’Q
é ‘ -  =------------ - =———— L P,
\\ ) ﬁfur 0-Ring #14x1
N - o
N = || X
! 51 o5
5 ©
9210 =
230 -1
210‘5
I 12)(13i0,05
X ,
fur 0-Ring
_ 71 A stexts
’’’’’’’’’’’ =0 === SN
51 ==
I 2
N
R
960-1




Service (Siehe Seite 34/35)
Steckermontage M9 und Kabelkirzung XXXX mm - DTA-x
Steckermontage M9 - DTA-x

~40
=k =
52 | H
Sensorkabel
C701-3 Sensorkabel, 3 m, mit Kabelbuchse und freien verzinnten Enden
C701-6 Sensorkabel, 6 m, mit Kabelbuchse und freien verzinnten Enden

C701/90-3  Sensorkabel, 3 m, mit 90° gewinkelter Kabelbuchse und freien verzinnten Enden

Kabelbuchse C701 Winkelbuchse C701/90
~24
12,5

<
I b
(S (S}
ErsatzstoBel
StoBel fir DTA-1DX  ErsatzstoBel StoBel fur DTA-10DX  ErsatzstoBel
StoBel fir DTA-3DX  ErsatzstoBel StoBel fur DTA-15DX  ErsatzstoBel
StoBel fir DTA-5DX  ErsatzstoBel StoBel fur DTA-25DX  ErsatzstoBel
Sensormontage

0483090.01 DTA-F10 Montageflansch, geschlitzt fir DTA-1DX, DTA-3DX, DTA-5DX, DTA-10DX
04833082  DTA-F14 Montageflansch, geschlitzt fur DTA-15DX, DTA-25DX
Flansch DTA-F10 Flansch DTA-F14

83,2 3x90° 24,3 3x90°

M4

SW2.5

10

21
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Lineare Wegsensoren
induSENSOR LDR

-

m  Betriebstemperaturbereich
== / bis 160°C {
+ . Kompakte Bauform - kurze

Bauldnge u E

' Hohe Messsignalgiite
IPG67  Robuste Bauform IP67

% Sensordurchmesser nur 8 mm

Die spezifische Sensorkonfiguration der linearen Wegsensoren der
Serie LDR zeichnet sich durch eine kurze, kompakte Bauform mit
geringem Durchmesser aus. Als Schnittstelle zum Sensor werden
nur drei Anschlusse bendétigt. Die kompakte Bauform und der kleine
Sensordurchmesser erlaubt den Einbau der Messsysteme unter ein-
geschrankten Platzverhaltnissen.

Einsatzgebiete und Anwendungen

Die preiswerten LDR Sensoren eignen sich insbesondere fur den
Serieneinbau bei eingeschrankten Platzverhaltnissen, in industrieller
Umgebung mit hohen Messraten.

Artikelbezeichnung

LDR -10 -CA

Anschlisse Axial
CA Integriertes Kabel (2 m)
SA Steckverbindung

Messbereich in mm

Prinzip: Halbbrickensensor

Frei beweglicher StoBel



https://www.micro-epsilon.de/displacement-position-sensors/inductive-sensor-lvdt/Serie_LDR/

Modell
Baureihen

Messbereich

Linearitat

Temperaturstabilitat

typ.

max.

Nullpunkt

Max. Temp.-Fehler

LDR-10 LDR-25 LDR-50
SA, CA SA, CA SA, CA
10 mm 25 mm 50 mm
= x30um = +£88um =< 250 um
< =50 um < +£125um < *+375um

< 30 ppm d.M. /K
< 100 ppm d.M. /K

=30 ppmdM./K = 80 ppmd.M. /K

< 100 ppm d.M. / K < 150 ppm d.M. /K

Empfindlichkeit 51 mV/mm/N 21 mV/mm/N 5,5 mV/mm/N
Erregerfrequenz 21 kHz 13 kHz 9 kHz
Erregerspannung 550 mV
CA integriertes Kabel 2 m mit offenen Enden; axialer Kabelabgang; Kabeldurchmesser 1,8 mm;
Anschluss min. Biegeradius feste Verlegung 10 mm
SA Steckverbinder 3-polig; axialer Ausgang (Anschlusskabel siehe Zubehor)
Lagerung SA:-40 ... 480 °C; CA: -40 ... +160°C
Temperaturbereich [
Betrieb SA:-15 ... +80°C; CA: -40 ... +160 °C
Druckbestandigkeit Atmospharendruck
o 40 g/ 6 msin 3 Achsen, je 1000 Schocks
il (DI (R EUEH 2 27 100 g/ 6 ms in 3 Achsen, je 3 Schocks
) 2y +1,5mm /10 ... 58 Hz in 2 Achsen, je 10 Zyklen
titeretiien (DN N B Beee) +£20g/58 ... 500 Hz in 2 Achsen, je 10 Zyklen
Schutzart (DIN EN 60529) IP67 (gesteckt)
Material Edelstahl (Gehause)
Sensor ca. 9g (SA); ca. 24 g (CA) ca. 14 g (SA); ca. 28 g (CA) ca. 23 g (SA); ca. 37 g (CA)
Gewicht
StoBel ca.15g ca.22g ca. 359
Kompatibilitat MSC7401, MSC7802, MSC7602
[ Ermittelt nach Box-Methode (-40 ... +80 °C)
LDR-x-SA 7 25%
i 10 Modell A
] | LDR-10-SA 47 mm
H LI ' “ ' LDR-25-SA 73 mm
s LDR-50-SA 127 mm
g . StoBel al =
= 3-poliger =
=| Einbaustecker
* StoBelstellung bei Messbereichsende
LDR-x-CA 6 25*
10 Modell A
\ LDR-10-CA 41 mm
L I | LDR-25-CA 67 mm
/ J «
= LDR-50-CA 121 mm
StoBel 2R
ca. 24 30
Schrumpfschlauch
i
;:‘ . )
95

* StoBelstellung bei Messbereichsende

Abmessungen in mm, nicht maBstabsgetreu

/\s\/
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Montagemoglichkeiten und Zubehor
induSENSOR DTA/LDR

Anschlusskabel
0157047 C7210-5/3 Sensorkabel, 5 m, mit Kabelbuchse
0157048 C7210/90-5/3 Sensorkabel, 5 m,

mit 90° gewinkelter Kabelbuchse

Service (Siehe Seite 34/35)
Steckermontage M9 und Kabelkirzung XXXX mm - DTA-x
Steckermontage M9 - DTA-x (Siehe Seite 34/35)

Versorgungskabel
2901087 PC710-6/4 Versorgungs-/Ausgangskabel, 6 m lang

Ersatzst6Bel

0800136 LDR-10 ErsatzstoBel

0800137 LDR-25 ErsatzstoBel

0800138 LDR-50 ErsatzstoBel

Steckermontage

MBS12/8 Montageblock Sensormontage zur Umfangsklemmung
MBS12/8 Adapterring Zur Reduzierung auf D8 (Taster / LDR)

Montageblock MBS12/8

30 S
+
o
N
E T ¢ | 17 8
HANSZ ‘

% | | PA ‘L i i J
i \ 7 g,@ e sy
1 | @D ) r]|® @IF’T’T’W 2
T | TTT ‘ 5

N I 45 +0,1
T L 55

— T

‘ﬁ Senkung 98x4 tief

NS 32,5 £0,1

Adapterring

e 8+0,05

. - 12:005

12




Applikationen
induSENSOR DTA/LDR

Die DTA/LDR Wegsensoren sind fur zahlreiche Messaufgaben
geeignet, bei denen robuste Bauformen bei gleichzeitig hoher
Signalstabilitait gefordert werden. Dank der verschleiBfreien
Konstruktion tberzeugen die DTA/LDR Sensoren durch Langlebigkeit
und Langzeitstabilitat.

Ausdehnung von

Werkstoffen

Stress- und Biegetest
far Materialversuche

1

l
I

Hubhéhenmessung
in Durchlassventilen

Uberwachung von Bruch-
stellen in Material-Tests

Positionstiberwachung
in LAppmaschinen

Regelung des

Rollenspalts
Konstruktions- und

Gebaudetliberwachung

25 ——
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Sensoren zur Erfassung der Verlagerung von drehenden Wellen

induSENSOR LVP/LDR

> e

A

Kompakte Bauform

Hohe Einsatztemperaturen

L‘DC Hohe Temperaturstabilitét

A ’/'\ /1
J

/\/\/\/) Hohe Reproduzierbarkeit

IPG7 | Robuste Bauform IP67 -

Die Sensoren LVP-25-720 und LDR-14-Z20 wurden zur Uberwachung
der Spannposition in Werkzeugmaschinen konzipiert.

Die zylindrischen Sensoren sind in die Loseeinheit integriert und er-
fassen den Hub der Zugstange. Als Messobjekt dient ein Ring, der
auf der Zugstange aufgeklebt ist.

Durch die auBerst kompakte Sensorbauform kénnen die Sensoren
universell bei verschiedenen Werkzeugtypen eingesetzt werden. Die
Sensoren liefern ein Analogsignal entsprechend der Hubbewegung
der Zugstange beim Spannen des Werkzeugs. Damit ist eine konti-
nuierliche Uberwachung méglich, ohne dass der Schaltpunkt mecha-
nisch eingestellt werden muss.

Der miniaturisierte Sensorcontroller kann entweder vor Ort oder im
Schaltschrank untergebracht werden. Dank seiner hohen Genauig-
keit liefern die Sensoren einen entscheidenden Beitrag, um die stén-
dig steigenden Anforderungen an Prazision und Verfigbarkeit von
Werkzeugmaschinen zu erfullen.

Pos. 3 Spannzange ohne Werkzeug
Pos. 2 Werkzeug gespannt

Pos. 1 Werkzeug ausgeworfen M
LT



https://www.micro-epsilon.de/displacement-position-sensors/inductive-sensor-lvdt/Spannhubsensor/

Modell

Messbereich
Auflésung 1

Linearitat @
Temperaturstabilitat
Empfindlichkeit @
Erregerfrequenz
Erregerspannung

Messobjekt

Anschluss

Temperaturbereich

Druckbestandigkeit
Schock (DIN EN 60068-2-27)

Vibration (DIN EN 60068-2-6)

Schutzart (DIN EN 60529)

Material
Gewicht

Kompatibilitat
1
I Unabhangige Linearitat
]
]

Mit 10 mm Referenzzugstange

[
[
3
[

4]

LVP-25-220

50 Hz
300 Hz
typ. < £1,5% d.M.

< 150 ppm d.M. /K
16 mV/mm/N

16 kHz 23 kHz

550 mV

LVP-25-Z220 LDR-14-Z20
25 mm 14 mm
6 um 7 um
12 um 14 um
=< +0,375 mm < =0,21 mm

=< 200 ppm d.M. /K
26 mV / mm/N

Messhtlse fur Wellendurchmesser 8 mm oder 10 mm (im Lieferumfang enthalten)

integriertes Kabel 2 m mit offenen Enden; axialer Kabelagang; Kabeldurchmesser 1,8 mm;

Lagerung

Betrieb 1

Sensor

Targetring

Gultig bei Betrieb mit kompatiblem Micro-Epsilon Controller

Max. Temperaturanderung: 3 K/ min; héhere Temperaturen auf Anfrage

Kabel

213

220

38

Sensor

N\

—
=y

—)

Drehende Zugstange

Zugstangenmaterial
31CrMoV9V, Wst.-Nr. 1.8519.05;
ferromagnetisch

Messhiilse

Abmessungen in mm, nicht maBstabsgetreu

min. Biegeradius feste Verlegung 10 mm

-40 ... +85°C
-40 ... +120°C
Atmospharendruck

40 g/ 5 ms, 6 Achsen, je 1000 Schocks

10Hz ... 49,9 Hz: 2 mm;
20 g/ 49,9 Hz ... 2000 Hz, 3 Achsen, je 10 Zyklen

P67
Edelstahl, Peek

ca. 40g ca.30g
<1g <1g
MSC7401, MSC7802, MSC7602
LDR-14-Z220
NS
26 e i
A
m
= 3 pol. Anschlusskabel /
|1~ -1 mit Abschirmung ﬁ
s 1,8 mm /AWG 28 K/
IS a
Ldnge 2 m
B
ShEE EE
\ Messhiilse
Zugstange '
MaBe
Modell Zugstange ' A B Cc
D8 28 mm 5mm 211,5 mm
LVP-25-Z20
D10 210 mm 5,5 mm 011,56 mm
D8 28 mm 3 mm 11,5 mm
LDR-14-220
D10 210 mm 556 mm 211,5mm

" Nicht im Lieferumfang enthalten

27
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Kompakte Controller fir induktive Wegsensoren

induSENSOR MSC7401/MSC7802

v\ Kompaktes und robustes
D Alugehduse

/| Hohe Auflésung und Linearitit

Ideal fiir Serieneinsatz im
Maschinenbau und Automatisierung

Einfache Parametrierung lber
Tasten oder Software

F% Modelle mit Stecker- und
® f@\‘l Kabeldurchfiihrungen

IPG67 | Robuste Bauform IP67

inter | Analog (U/1) / RS485 / Ethernet /
FACE | EtherCAT / PROFINET / EtherNet/IP

Die Controller MSC7401/MSC7802 wurden zum Betrieb mit Mess-
tastern und Wegsensoren der Serien DTA (LVDT) und LDR (Halb-
brickensensoren) konzipiert. Dank des robusten Aluminium-Ge-
hauses und der Schutzart IP67 sind die Controller fir industrielle
Messaufgaben pradestiniert.

Die Vielzahl der kompatiblen induktiven Wegsensoren und Messtas-
ter von Micro-Epsilon in Kombination mit dem optimierten Preis-
Leistungs-Verhaltnis eréffnet zahlreiche Anwendungsgebiete in der
Automatisierungstechnik und im Maschinenbau. Die Einstellung der
Controller erfolgt bequem Uber Tasten oder Software. Hierbei kann
neben den Grundeinstellungen auch die Justierung der Messsyste-
me vorgenommen werden. Zur Auswahl stehen eine symmetrische
Justierung um den Nullpunkt, um die spezifischen Vorteile differen-
tieller Sensoren optimal auszunutzen sowie das Einlernen zweier
beinahe beliebiger Punkte innerhalb des Messbereichs. Auf Wunsch
kénnen diese Einstellungen werksseitig vorgenommen und mit einem
Hersteller-Prifzertifikat dokumentiert werden.

Beispielkonfiguration
MSC7401 mit Taster DTA-5G8-3-CA:

Technische Daten Kanal mit DTA-5G8-3-CA

Messbereich +5mm

Linearitat 30 um

Auflésung ~1,2um

Ausgang Analog und RS485



https://www.micro-epsilon.de/displacement-position-sensors/inductive-sensor-lvdt/MSC7x0x/

Modell MSC7401 MSC7802
13 bit (0,012 % d.M.) bei 50 Hz

SEIRILS 12 bit (0,024 % d.M.) bei 300 Hz

Auflésung ™
) 12 bit (0,024 % d.M.) bei 50 Hz

S ERI 11 bit (0,048 % d.M.) bei 300 Hz
Grenzfrequenz (-3dB) 300 Hz (einstellbar nur Gber Software)
Linearitat < +0,02% d.M.

Serie DTA = 100 ppm d.M. /K
Temperaturstabilitat

Serie LDR <125 ppm d.M. /K
Versorgungsspannung @ 14 ...30VDC (5 ... 30 VDC)
Maximale Stromaufnahme 40 mA 80 mA
Eingangsimpendanz @ > 100 kOhm
Digitale Schnittstelle RS485 / PROFINET / EtherNet/IP / Ethernet / EtherCAT RS485 / PROFINET / EtherNet/IP / EtherCAT
Analogausgang @ 1 (02...10V;0,5...45V;0... 5V (Ra > 1kOhm) oder 0(4) ... 20 mA (Birde < 500 Ohm)

Sensor: Schraubklemme AWG 16 bis AWG 24; mit Aderendhllse bis AWG 28
PEEES oder Steckverbinder 5-polig M9 (Kabel siehe Zubehor)
Versorgung/Signal: Schraubklemme AWG 16 bis AWG 24; mit Aderendhtilse bis AWG 28
oder Steckverbinder 5-polig M12 (Kabel siehe Zubehor)

Montage 2 x Befestigungsbohrungen fur M4

Lagerung -40 ... +85°C
Temperaturbereich

Betrieb -40 ... +85°C
5 40 g/ 6 msin 3 Achsen, je 2 Richtungen und je 1000 Schocks
sieliod (DI EN Y022 100 g/ 5 ms in 3 Achsen, je 2 Richtungen und je 9 Schocks
N +1,5mm/5 ... 57 Hz in 3 Achsen, je 10 Zyklen

Pt (DIN N IS 249) +20g/57 ... 500 Hz in 3 Achsen, je 10 Zyklen
Schutzart (DIN EN 60529) IP67 (gesteckt)
Material Aluminium Druckguss
Gewicht ca.200g ca. 280 g
Kompatibilitat Vollbriickensensor/LVDT (Serie DTA) und Halbbrickensensor (Serie LDR)
Anzahl Messkanale 1 2

TRauschmessung: AC RMS-Messung tber RC-Tiefpass 1. Ordnung fg = 5 kHz
2lV+ = 5 V: kein Spannungsausgang verfiigbar; Stromausgang: max. Birde 100 Q; V+ = 9 V: Spannungsausgang: 0,5V ... 4,5V oder 0V ... 5 V; Stromausgang: max. Birde 250 Q
| Sensorseitig
)
]

4 Fur PROFINET / EtherNet/IP / Ethernet / EtherCAT: Anbindung tber Schnittstellenmodul (siehe Zubehér)

[
[
3
[
5

0Vz2 <30mV,0mA 2 < 35 uA,; bei Controllern mit Stromausgang ist das Ausgangssignal auf ca. 21 mA begrenzt
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Abmessungen
induSENSOR MSC7401/MSC7802
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MSC7802

65

MSC7802(010)
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Abmessungen in mm, nicht maBstabsgetreu
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Controller fur induktive Wegsensoren
induSENSOR MSC7602

% Ideal fiir Serieneinsatz im
Maschinenbau und Automatisierung

' Hohe Auflésung und Linearitat

[ ] Einfache Parametrierung ber
Tasten oder Software

U—D—Dﬂ Mehrkanalfahig & synchronisierbar

inTer |, Analog (U/1) / RS485 / PROFINET /
FACE | EtherNet/IP

Der Controller MSC7602 wurde zum Betrieb mit Messtastern und
Wegsensoren der Serien DTA (LVDT) und LDR (Halbbrickensenso-
ren) konzipiert. Die Vielzahl der kompatiblen induktiven Wegsensoren
und Messtaster von Micro-Epsilon in Kombination mit dem optimier-
ten Preis-Leistungs-Verhaltnis eréffnet zahlreiche Anwendungsgebie-
te in der Automatisierungstechnik und im Maschinenbau.

Der Controller ist ideal geeignet fir Mehrkanalanwendungen. Durch
den ruckseitigen Busverbinder wird der Verdrahtungsaufwand deut-
lich reduziert. Die Einstellung des Controllers erfolgt bequem Uber
Tasten bzw. LEDs oder Software.

Zur Auswahl stehen eine symmetrische Justierung um den Null-
punkt, um die spezifischen Vorteile differentieller Sensoren optimal
auszunutzen sowie das Einlernen zweier beinahe beliebiger Punkte
innerhalb des Messbereichs. Auf Wunsch konnen diese Einstellun-
gen werksseitig vorgenommen und mit einem Hersteller-Prifzertifikat
dokumentiert werden.

Aufbau groBer Messketten mit bis zu 62 Teilnehmern an einem Bus

—
R

'
I

iFEdgp
iBEEeg T —t
iBEEEg IEEEgg
ifEEpy

Einfache Montage auf DIN-Hutschiene durch ,Einklicken®

|



https://www.micro-epsilon.de/displacement-position-sensors/inductive-sensor-lvdt/MSC7x0x/

[
[
[
[
[

Modell

Auflésung ™

Grenzfrequenz (-3dB)

Linearitat

Temperaturstabilitat

Versorgungsspannung @
Maximale Stromaufnahme
Eingangsimpendanz @
Digitale Schnittstelle

Analogausgang @ 1

Anschluss

Montage

Temperaturbereich

Schock (DIN EN 60068-2-27)

Vibration (DIN EN 60068-2-6)

Schutzart (DIN EN 60529)
Material

Gewicht

Kompatibilitat

Anzahl Messkanale

4
2]
3]

Serie DTA

Serie LDR

Serie DTA
Serie LDR

Lagerung

Betrieb

Rauschmessung: AC RMS-Messung Uber RC-Tiefpass 1. Ordnung fg = 5 kHz
V+ = 5V: kein Spannungsausgang verfligbar; Stromausgang: max. Burde 100 Q; V+ = 9 V: Spannungsausgang: 0,5V ... 4,5V oder 0V ... 5 V; Stromausgang: max. Birde 250 Q

MSC7602

13 bit (0,012 % d.M.) bei 50 Hz
12 bit (0,024 % d.M.) bei 300 Hz

12 bit (0,024 % d.M.) bei 50 Hz
11 bit (0,048 % d.M.) bei 300 Hz

300 Hz (einstellbar nur Gber Software)
< +0,02 % d.M.
< 100 ppm d.M. /K
<125 ppm d.M. /K
14 ...30VDC (5 ... 30 VDC)
80 mA
> 100 kOhm
RS485 / PROFINET / EtherNet/IP / EtherCAT

0)2...10V;05...45V;0...5V (Ra > 1 kOhm) oder 0(4) ... 20 mA (Burde < 500 Ohm)

Sensor: Schraubklemme AWG 16 bis AWG 28

Versorgung/Signal: Schraubklemme AWG 16 bis AWG 28

Versorgung/Sync/RS485: Tragschienen-Busverbinder
DIN-Hutschiene 35 mm
-40 ... +85°C
-40 ... +85°C

5g/6 msin 6 Achsen, je 1000 Schocks
15 g/ 11 msin 6 Achsen, 10 Schocks

+2mm /10 ... 16.77 Hz in 3 Achsen, je 10 Zyklen
+2g/15.77 ... 2000 Hz in 3 Achsen, je 10 Zyklen

P20
Polyamid
ca. 120 g

Vollbrickensensor/LVDT (Serie DTA) und Halbbrlckensensor (Serie LDR)

2

4 Fur PROFINET / EtherNet/IP / Ethernet / EtherCAT: Anbindung tber Schnittstellenmodul (siehe Zubehér)

]
]
I Sensorseitig
]
5]

22,6

103,73
T
o}

o

107

0Vz2 <30mV,0mAZ < 35 uA,; bei Controllern mit Stromausgang ist das Ausgangssignal auf ca. 21 mA begrenzt

99

Optionales Zubehor:

Abmessungen in mm, nicht maBstabsgetreu

Hutschienen-Busverbinder

33
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Zubehor und Anschlussmaoglichkeiten
induSENSOR MSC

Zubehér MSC7401 / MSC7602 / MSC7802

Anschlusskabel

PC7400-6/4 Versorgungs- und Ausgangskabel, 6 m lang ~~—
PC5/5-IWT Versorgungs- und Ausgangskabel, 5 m (nur MSC7401 / MSC7802) L ']
IF7001 Einkanal USB/RS485 Konverter fir MSC7xxx ;,l R
MSC7602 Steckersatz ] -Ifff ) ;’
. MSC7602 Steckersatz
Service
Anschluss, Justierung und Kalibrierung inkl. Herstellerprifzertifikat
Schnittstellenmodule
IF2035-EIP Hutschienen-Schnittstellenmodul fur Ethernet/IP (Mehrkanal)
IF2035-PROFINET Hutschienen-Schnittstellenmodul fir PROFINET (Mehrkanal)
IF2035-EtherCAT  Hutschienen-Schnittstellenmodul fir EtherCAT (Mehrkanal)
IF1032/ETH Schnittstellenmodul flr Ethernet/EtherCAT (Einkanal) (nur MSC7401 / MSC7802)
Netzteile
PS2401/100-240/24V/1A Universal-Steckernetzteil offene Enden
Anschlussméglichkeiten MSC7401
— —////ﬁ S —— -.;'_- M—) B |
C701-x 2981016: Steckermontage u. Kabelkiirzung DTA-xx-CA
2980017: Steckermontage

el >

DTA-xx-CA /LDR-xx-CA

PC5/5-IWT 2981016: Steckermontage u. Kabelkiirzung DTA-xx-CA /LDR-xx-CA
2980017: Steckermontage
MSC7401(010)

PC7400-6/4
2980017: Steckermontage

MSC7401(020)

2981016: Steckermontage u. Kabelkiirzung

DTA-xx-CA /LDR-xx-CA

> = U — —

p—

PC5/5-IWT

C7210-x

L

C701-x 2981016: Steckermontage u. Kabelkiirzung DTA-xx-CA
2980017: Steckermontage

MSC7401(030) s - —

LDR-xx-SA

| .

DTA-xx-CA /LDR-xx-CA




Anschlussmdglichkeiten MSC7802

C701-x 2981016: Steckermontage u. Kabelkiirzung DTA-xx-CA
2980017: Steckermontage

‘ = rem =

SN
C7210-x"° LDR-xx-SA
S "/(/ iy =
. . DTA-xx-CA /LDR-xx-CA
R——————" -
PC7400-6/4 = M y—
C701-x 2981016: Steckermontage u. Kabelkiirzung DTA-xx-CA
MSC7802 2980017; Steckermontage
(/(/ = - _—
C7210-x LDR-xx-SA
(/(/ - ,‘
DTA-xx-CA /LDR-xx-CA
- | PN  — -
PC5/5-IWT 2981016: Steckermontage u. Kabelkiirzung DTA-xx-CA /LDR-xx-CA
MSC7802(010) 2980017: Steckermontage
) 100.6/4 L_ N | E—> -’l_.],_—-m_), _-
PC7400-
¢ / i 2981016: Steckermontage u. Kabelkiirzung DTA-xx-CA /LDR-xx-CA
MSC7802(020) 2980017: Steckermontage
C701-x 2981016: Steckermontage u. Kabelkiirzung DTA-xx-CA
2980017: Steckermontage
(/() = [= m—
C7210-x LDR-xx-SA
— i -
) . ) DTA-xx-CA /LDR-xx-CA
- | s B
D — == “1._|.. 1—/ ‘)—..._!
PC5/5-IWT C701-x 2981016: Steckermontage u. Kabelkirzung DTA-xx-CA
MSC7802(030) 2980017: Steckermontage
(/() = [= m—
C7210-x LDR-xx-SA
(/(, i l

DTA-xx-CA /LDR-xx-CA
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Robuste Langwegsensoren fur Hydraulik & Pneumatik

induSENSOR EDS

Messbereiche von 75 ... 630 mm

—

/! Linearitat +0,3 % d.M.

{l== Integrierter Controller

Hohe Druckbestandigkeit,
:

Olbestédndig und wartungsfrei

fie) Kurze Offsetbereiche

Langwegsensoren der Serie induSENSOR
EDS sind konzipiert fir den industriellen Ein-
satz in Hydraulik- und Pneumatikzylindern
zur Weg- und Positionsmessung von Kolben
oder Ventilen, z.B. zur Messung von

= Verschiebung, Weg, Position, Spalt

= Auslenkung

= Bewegung, Hub

= Fullstand, Eintauchtiefe, Federweg

Die Sensorelemente der Serie EDS sind
durch ein druckdichtes Edelstahlgehduse ge-
schitzt. Der Sensorcontroller und Signalauf-
bereitung sind vollstandig im Sensorflansch
integriert.

Als Target wird ein Aluminiumrohr verwendet,
das berthrungslos und verschleiBfrei Gber
dem Sensorstab gefihrt wird. Dank der ro-
busten konstruktiven Ausfihrung haben sich
die Langwegsensoren der Serie EDS zur In-
tegration in Hydraulik- und Pneumatikzylin-
dern und zur Positionsiberwachung in rau-
er Industrieumgebung bewahrt. Durch das
umgesetzte Wirbelstrom-Wirkprinzip muassen
keine Dauermagnete im Inneren der Zylinder
montiert werden.

630 mm

75 mm

Die induSENSOR EDS Sensoren tiberzeugen durch ein optimales Verhéltnis
von kompakter Bauweise und groBem Messbereich. Durch den geringen
Offset beginnt der Messbereich sehr nahe am Flansch.



https://www.micro-epsilon.de/displacement-position-sensors/inductive-sensor-lvdt/Serie_EDS/

Modell

Baureihen

Messbereich

Auflésung

Grenzfrequenz (-3dB)

Messrate

Linearitat

EDS-

< +0,3% d.M.

Temperaturstabilitat

Versorgungsspannung

Maximale Stromaufnahme

Analogausgang "

Baureihe S
Anschluss

Baureihe F
Temperatur- Lagerung
bereich Betrieb
Druckbestandigkeit

Schock (DIN EN 60068-2-27)

Vibration (DIN EN 60068-2-6)

Schutzart (DIN EN 60529) @

Material

75 mm 100 mm 160 mm 200 mm 250 mm 300 mm 400 mm 500 mm 630 mm
S S, F S F S, F S, F S F S, F ) S F
75 mm 100 mm 160 mm 200 mm 250 mm 300 mm 400 mm 500 mm 630 mm
0,038 mm 0,05 mm 0,08 mm 0,1 mm 0,125 mm 0,15 mm 0,2 mm 0,25 mm 0,315 mm
150 Hz
600 Sa/s 500 Sa/s
< +023mm < *0,3mm = ;&48 <+06mMm <=+075mMm <+x09mMm <*+12mm <=*=15mm < +1,89mm

<200 ppm d.M. /K
18 ...30VDC
40 mA
4 ... 20 mA (Burde 500 Ohm)
M9-Schraub-Steckverbindung 7-polig (Binder); axial, auf Anfrage auch radial (Anschlusskabel siehe Zubehor)
Bajonet-Schraub-Steckverbindung 5-polig; radial Ausgang (Anschlusskabel siehe Zubehor)

-40 ... +100°C
-40 ... +85°C
450 bar (frontseitig)

40 g/ 6 msin 3 Achsen, je 1000 Schocks
100 g/ 6 ms radial, je 3 Schocks
300 g /6 ms axial, je 3 Schocks

+25mm/5 ... 44 Hz, je 10 Zyklen
+23g/44 ... 500 Hz, je 10 Zyklen

IP65 (Baureihe F) / IP67 (Baureihe S)

Edelstahl (Gehause); Aluminium (Messrohr)

[l Optional Spannungsausgang (1 ... 5 V) mit Anschlusskabel C703-5/U fur EDS, Baureihe S
[?1Bei Modellen mit Steckeranschluss nur in Verbindung mit geeignetem und verbundenem Gegenstecker

Baureihe S Baureihe F
8 (16 bei EDS-400/EDS-630) 56
L
35
36,5 a E
% Alu-Messrohr l ; S — a
sl 3|2 Sensorstab o S e
S -
& = f f ol [
S [ SRR
325 = . A
- N
L -—— 3
6 Bohrungen g9 mm
auf Teilkreis 863 mm
Artikelbezeichnun
9 M Sensorstab Alu-Messrohr Offset
ess-
EDS -300 -S -SA7 -l bereich L D | d a
Stromausgang 75 110 10 110 16 15
100 140 10 140 16 20
SR = Stecker, radial Bajonett (Baureihe F)
SA7 = Stecker, axial (Baureihe S) 160 200 10 200 16 20
Baureihen: S = Kompaktausfihrung mit Gehausekappe 20 220 L0 220 LS 20
F = Flanschausfiihrung mit Bohrungen 250 290 10 290 16 20
Messb h 300 340 10 340 16 20
essoereich in mm
400 450 12 450(S) 460 (F) 18(S)  26(F) 25
500 550 12 550 18 25
630 680 12 680 (S) 690 (F) 18(S) 26 (F) 25
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Montagemoglichkeiten und Zubehor

induSENSOR EDS

Zubehor Baureihe S

Anschlusskabel

C703-5 EDS-Anschlusskabel fur Baureihe S, 7polig, Lange 5 m

C703-5/U EDS-Anschlusskabel fur Baureihe S, 7polig, Lange 5 m, fir Spannungsausgang 1 -5V
C703/90-5 EDS-Anschlusskabel fur Baureihe S, 7polig, Lange 5 m mit 90° gewinkelter Kabelbuchse

Gegenstecker, S-Reihe

Ersatz-Messrohre
Messrohr fur EDS-75-S
Messrohr fur EDS-100-S
Messrohr fur EDS-160-S
Messrohr fur EDS-200-S
Messrohr fur EDS-250-S
Messrohr fur EDS-300-S
Messrohr fur EDS-400-F
Messrohr fur EDS-630-F

Montagering

Ersatz-Messrohr
Ersatz-Messrohr
Ersatz-Messrohr
Ersatz-Messrohr
Ersatz-Messrohr
Ersatz-Messrohr
Ersatz-Messrohr
Ersatz-Messrohr

0483326  EDS-Montagering

Zubehor Baureihe F

Anschlusskabel

3,95 005

C705-5 EDS-Anschlusskabel fir Baureihe F, 5polig, L&nge 5 m
C705-15 EDS-Anschlusskabel fir Baureihe F, 5polig, Lange 15 m

EDS-Steckersatz, F-Reihe

Ersatz-Messrohre

Messrohr fur EDS-100-F
Messrohr fur EDS-160-F
Messrohr fur EDS-200-F
Messrohr fur EDS-250-F
Messrohr fur EDS-300-F
Messrohr fur EDS-400-F
Messrohr fur EDS-630-F

Ersatz-Messrohr
Ersatz-Messrohr
Ersatz-Messrohr
Ersatz-Messrohr
Ersatz-Messrohr
Ersatz-Messrohr
Ersatz-Messrohr

96,2

334 +005
g31 +01
216



Applikationen
induSENSOR EDS

EDS-F: Messung des Mahl-
spalts in Gesteinsbrechern

& EDS-S: Hubhdhenmessung im
Pneumatikzylinder; Flansch auBer-
halb des Zylinders

EDS-Z: Integration in Hydraulikzylinder;
integrierter Flansch und M12 Einbaustecker

39
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Technologie und Messprinzip
induSENSOR

LVDT Messtaster und LVDT Wegsensoren (Serie DTA)

LVDT Wegsensorenund Messtaster (Linearer Variabler Differential Transformator) sind aus einer
Priméar- und zwei Sekundarspulen aufgebaut, die symmetrisch zur Primarwicklung angeordnet
sind. Als Messobjekt dient ein stabférmiger weichmagnetischer Kern innerhalb des Differential-
Transformators, der eine Einheit mit dem StéBel bzw. dem Taster bildet. Eine Oszillatorelektro-
nik speist die Primarspule mit einem Wechselstrom konstanter Frequenz. Die Anregung erfolgt
Uber eine Wechselspannung mit einer Amplitude von wenigen Volt und einer Frequenz zwischen
1 und 10 kHz.

Abhangig von der Kernposition werden in den beiden Sekundarwicklungen Wechselspan-
nungen induziert. Befindet sich der Kern in seiner ,Null-Lage” ist die Kopplung von der Pri-
marspule auf beide Sekundarspulen gleich groB. Eine Verschiebung des Kerns innerhalb des
magnetischen Feldes der Spule bewirkt in der einen Sekundarspule eine héhere und in der
zweiten Spule eine niedrigere Spannung. Die Differenz aus beiden Sekundérspannungen ist
der Kernverschiebung proportional. Bedingt durch den differentiellen Aufbau des Sensors be-
sitzt die Serie LVDT eine sehr groBe Stabilitat des Ausgangssignals.

Signal LVDT-SENSOR

+ Signal A
- Weg 1
100 %
- -
| 100 %
+ Weg
- Signal
1 Y 1
< Linearer Messbereich >
Messprinzip Messtaster
:3 J Sekundérspulen Gleitlager Tastspitze
_ Weich- — 1~/ -
Tastspitze magnetischer _| . MW/MW @
Kern ; i . i
7
Primarspule Riickstellfelder
Messprinzip Wegsensor
Sekunddrspulen StoBel
o Weich- = — ]
magnetischer __|___, /
StoBel Kern [ 4 1 7

7
Primérspule Kernverldngerung



LDR Wegsensoren

Die induktiven Sensoren der Serie LDR sind als Halbbrickensysteme mit Mittelabgriff auf-
gebaut. Im Inneren der Sensorspule, die aus symmetrisch aufgebauten Wicklungskammern
besteht, wird ein ungeflhrter StoBel bewegt. Uber ein Gewinde wird der StéBel mit dem be-
wegten zu messenden Objekt verbunden.

Durch die Bewegung des St6Bels innerhalb der Spule wird ein elekirisches Signal erzeugt, das
proportional zum zurtckgelegten Weg ist. Die spezifische Sensorkonfiguration erlaubt eine
kurze, kompakte Bauform mit geringem Durchmesser. Als Schnittstelle zum Sensor werden
nur 3 Anschltsse bendtigt.

Blockschaltbild Serie LDR

| Messbereich |
[ I
Target
A A A A A A A
StoBel
Verstarker

O @)
U, /1 Ue

alla
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Technologie und Messprinzip
induSENSOR

Unabhéangige und absolute Linearitat bei LVDT Sensoren:
Bitte berdcksichtigen Sie, dass fur LVDT-Sensoren zwei Arten von Linearitéaten unterschieden
werden mussen:

Bei der unabhangigen Linearitat wird fur das aufgenommene Sensorsignal eines jeden Sen-
sors eine Linearitatskennline ermittelt. Diese beschreibt die Abweichung des aufgenommenen
Sensorsignals zur individuell berechneten Referenzgerade (rot, siehe Abbildung). Die maxima-
le Abweichung (d) darf die im Datenblatt angegeben Werte nicht Ubersteigen.

Bei der absoluten Linearitat wird im Zuge einer durchgeflhrten Justierung eine neue Gerade
durch zwei fixe Punkte gelegt. Die Steigung der Referenzgeraden kann sich dadurch andern.
Damit kénnen die aufgenommenen Werte des Sensorsignals starker von der neuen Geraden
(blau) abweichen als bei der unabhangigen Linearitat (siehe Abbildung) und auch die Werte
im Datenblatt Gberschreiten.

A Signal

Individuelle Referenzgerade

d<03% r
(Methode der kleinsten Quadrate oder
Methode der kleinsten Abweichungen)

4 ______________ L oy Abweichung

MBA MBM MBE
A Signal
Durch Justierung veranderte
d>0,3%

6V d<0,3%

F

MBA MBM MBE

//‘:é Referenzgerade

Abweichung
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Langwegsensoren EDS

Das Messprinzip der Serie EDS beruht auf der Basis des Wirbelstromeffekts. Der Wegauf-
nehmer besteht aus einer Messspule und einer Kompensationsspule, die im Sensorstab aus
rostfreiem, nichtferromagnetischem Material druckdicht eingebaut sind. Als Target dient ein
Alu-Rohr, das sich berthrungslos entlang des Gehauses verschieben lasst.

Werden die beiden Spulen mit einem Wechselstrom gespeist, so entstehen in dem Rohr zwei
orthogonale magnetische Felder. Das von der einlagig gewickelten Messspule erzeugte Feld
hat eine magnetische Verkopplung mit dem Rohr. Die so entstehenden Wirbelstréme im Rohr
bilden ein magnetisches Feld, welches die Impedanz der Messspule beeinflusst. Diese andert
sich linear mit der Position des Rohrs. Das magnetische Feld von der Kompensationsspule
hat dagegen keine Kopplung mit dem Target und die Impedanz der Kompensationsspule ist
weitgehend unabhangig von der Lage des Targets.

Die elektronische Schaltung bildet ein Signal aus dem Verhaltnis der Impedanzen von Mess-

spule und Kompensationsspule und wandelt die Rohrposition in ein lineares elektrisches Aus-
gangssignal von 4 - 20 mA um. Dabei werden die Temperatureinflisse wesentlich eliminiert.

Blockschaltbild Serie EDS

Rohr —

Sensorstab — |

Spule —|

Auswerte-
elektronik

43



Anderungen vorbehalten / Y9760177-G012044GKE

Sensoren und Systeme von Micro-Epsilon

Sensoren und Systeme fur Weg, Position Sensoren und Messgerate fur Mess- und Prifanlagen zur
und Dimension berthrungslose Temperaturmessung Qualitatssicherung

Optische Mikrometer, Lichtleiter, Sensoren zur Farberkennung, 3D Messtechnik zur dimensionellen Prifung
Mess- und Prufverstarker LED Analyser und Inline-Farbspektrometer und Oberflacheninspektion

MICRO-EPSILON MESSTECHNIK GmbH & Co. KG

Koénigbacher Str. 15 - 94496 Ortenburg / Deutschland

Tel. +49 (0) 8542 / 168-0 - Fax +49 (0) 8542 / 168-90
MICRO-EPSILON info@micro-epsilon.de - www.micro-epsilon.de




